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Product Safety Information

Intended Use:
The Rotary Transducer is designed to measure the torque output of any non-impact assembly tool. The unique construction (patent applied
for) gives long brush life with minimal maintenance requirements.

Manuals can be downloaded from www.ingersollrandproducts.com

Summary
An alternative version is available with an angle measurement encoder which allows, with a suitable readout unit, the measurement of the
angle of rotation in addition to torque.

Each Industry Standard Transducer is calibrated such that exactly 2mV/V output is produced at the rated torque. Marked on each is the torque
value required to be entered into a readout device employing the principle of shunt calibration and having the recommended value
of 43,575 ohms. For readouts not using the principle of shunt calibration, the nominal ratings should be entered into the instrument.

The transducer is compatible with the original Ingersoll Rand readout devices. A smart chip provides data, when used with a compatible
readout, of nominal rating, transducer serial number and recommended recalibration date (Plug and Play).

Operation

Select a suitable size of transducer appropriate to the maximum torque rating of the tool used. This should be secured onto the tool output
drive shaft and a socket fitted to the male square drive. It should be secured with a free pin and restraining ring (unless the optional spring
loaded pin version has been supplied).

Connect to the readout, select an appropriate operating mode, then operate the tool in the normal way. In the interests of accuracy it is
essential to maintain the correct alignment between the fastener, Transducer and power tool. When using these rotaries with a tool and
reaction bar the effective radial position of the reaction point should not be less than the figures given in Table. Failure to observe this
requirement and also the maximum torque rating, may cause irreversible damage to the transducer.

The Rotary Transducer with angle encoder may also be used with any tool except impact types. Angle measurements may be made with
impulse tools but restriction on the maximum acceptance speed of the readout may limit accuracy. Since the angle encoder measures the
angular position of the torsion shaft relative to the transducer body, it is important to hold the body still as the tool is operated.

If the male square detent pin is not required, this may be removed with a stepped (for location purposes) punch of @ 2.3 mm for the 1/4’,
03.95mm for the 3/8" or 1/2" squares and @ 6.3 mm for the 3/4” or 1" square drives.

Product Specifications

Bridge Resistance - 3500hm

Output Sensitivity - 2mV/V

Static accuracy - +/-0.25%f.s.d
Stability of zero offset with temperature - +/-0.1% of fs.d./°C
Overload Capacity - 125%fsd
Operation to specification over a temperature range of - 5to40°C
Operation to reduced specification over a temperature range of - -10to60°C
Humidity 10 to 75% non-condensing

Ingress Protection Transducer (except connector) - P40

Note: The male and female square drives are designed to be compatible with drives meeting the specifications of :-
ANSI B107-4 - 1982: BS 4006 - 1892; DIN 3121 - 1987.

Table
Hex and Torque Rating Maximum RPM M|p|mum Radial I?osmon of Angle Versions
N Reaction Bar at Maximum Torque
Square Drive Maximum RPM
Size Nm Continuous | Intermittent mm Resolution Degrees
Angle
1/4" Hex 2 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" Hex 5 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" Hex 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" Hex 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4"Sq. 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4"Sq. 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8"Sq. 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8"Sq. 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8"Sq. 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2"Sq. 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4"Sq. 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4"Sq. 500 2000 5000 240 0.5 2000
1"Sq. 750 1000 4400 190 0.5 1000
1"5q. 1400 1000 4400 350 0.5 1000
12"Sq. 3000 1000 4400 350 0.25 500
1'2"Sq. 5000 500 1500 350 N/A N/A

Continuous duty is defined as 100% duty in either direction and intermittent duty as 10% of that working time. The Transducers should be
returned to the supplier or manufacturer for recalibration and certification every 12 months.
EN-1 04577524 _ed1
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Standard Interface

— Conn Function
L1 A +Excitation
@ @ B -Excitation
@ @ C +ve Signal
View of Transducer Connector @ ® D -ve Signal
@ @ @ E 0V Digtal
@ @ @ F 5V Digital
G DA
Torque Only H 2B
Compatible with BS 9522 - F0017 Torque and Angle J Not used
4 Pole Cable Mounting socket. Shell Size 8. —_— K Not used
Compatible with BS 9522 - F0017
Pattern 105 Cable Mounting type 12-10S.  Shell Earth
Dimensions
Industry Standard Transducer
A Dimensions in millimeters
E— g -
—~|p[— o ine prive | A | B|c|D|E|F |G |H]|s |Weisht
G— (Grams)

..-. ,I L 1/4"Hex|115.8|30.0|68.0|39.2|56.0| 20.6 [ 25.5(13.2|54.5| 210

1/4"Sq.| 71.5|30.0(68.0|10.3(56.0( 52 | 7.3 [13.2|545| 200

3/8"Sq.| 77.0 {30.0(72.1(12.9|56.0| 8.1 |10.5|15.0|58.6| 240

1/2"Sq.| 87.0 |42.0|83.0|17.0(58.0| 12.0 [ 14.7 [ 21.0|69.5| 430

Square Drive
- 3/4"5q.|106.0{52.0|93.6 | 25.3|60.0| 20.7 [ 21.4 [ 26.0|80.1| 760

1”Sq. |125.0/63.0(105.1|131.8 (64.5(28.7 | 26.0 [ 32.0 (91.0( 1500

l—D—

l—G «~— B—

E—~F—~

{ | ¢
J
e==-——p| ©r
AN
Hexagon Drive t
Smart Transducer
Dimensions in millimeters
pive | A | B | c | b | E | F | g |Weight
1/4"Hex | 116.0 [ 30.0 | 56.0 | 56.0 | 13.0 [39.0|255| 486
1/4"Sq. | 715 [30.0| 56.0 | 560 | 13.0 | 6.0 | — | 497
- ] % El 3/8"Sq. 770 [300( 595 | 56.0 | 150 | 80 | - 550
1/2"Sq. 87.0 420 70.0 | 580 | 21.0 [120]| - 725
F D ! 3/4"Sq. | 106.0 | 52.0 | 87.6 | 60.0 | 26.0 [21.0| - | 1050
A ! 1”Sq. 125.0 [63.0| 915 | 645 | 31.5|29.0| - | 1800
C 11/2"Sq. | 181.0 |102.0(136.0| 86.5 | 51.0 | 50.0| -- | 6000
G— T - : -
- N
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Informacion de seguridad sobre el producto

Uso indicado:
El transductor giratoria esté disenado para medir el par de cualquier herramienta de ensamblado sin impacto. La singularidad de su
construccion (pendiente de concesion de patente) permite una larga duracion del cepillo con minimos requisitos de mantenimiento.

Los manuales se pueden descargar desde www.ingersollrandproducts.com

Resumen
Hay una version alternativa disponible con un codificador de medicién del angulo que permite, gracias a la unidad de lectura adecuada, la
medicién del angulo de rotacién junto al par.

Todo Transductor estandar del sector esta calibrado para producir exactamente 2mV/V en el par nominal. En cada uno se marca el valor del
par que hay que indicar en el dispositivo de lectura empleando el principio de calibrado de shunt y obtener el valor recomendado de 43,575
ohmios. En las lecturas que no utilicen el principio de calibrado de shunt, debe indicarse en el instrumento la calificacién nominal.

El transductor es compatible con los dispositivos de lectura originales de Ingersoll Rand. Un chip inteligente ofrece datos, cuando se utiliza con
una lectura compatible de la calificacién nominal, el nimero de serie del transductor y la fecha de recalibrado recomendada (Plug and Play).

Funcionamiento

Seleccione un tamano adecuado del transductor al par maximo de la herramienta utilizada. Este debe fijarse en el eje de mando de la
herramienta y una toma ajustada en el accionamiento cuadrado macho. Debe fijarse con un pin libre y un anillo de retencién (a menos que se
haya facilitado la version opcional del pin con resorte).

Conectado a la lectura, seleccione un modo operativo adecuado y luego utilice la herramienta como de costumbre. Con el objetivo de lograr
laprecision, es fundamental mantener el alineamiento correcto entre el cierre, el transductor y la herramienta con motor. Cuando utilice estos
dispositivos de rotacion con una herramienta y una barra de reaccion, la posicion radial efectiva del punto de reaccion no debe ser inferior a los
nimeros dados en la tabla. El fallo en observar este requisito y el par maximo puede causar daios irreversibles al transductor.

El transductor giratorio con un codificador de angulo puede también utilizarse con cualquier herramienta excepto las de impacto. Las
mediciones de dngulo pueden hacerse con herramientas de impulso pero la restriccion de la velocidad de aceptacion puede limitar la precision
del limite. Como el codificador del angulo mide la posicién angular del eje de torsion relativa al cuerpo transductor, es importante sujetar bien
el cuerpo mientras se utiliza la herramienta.

Si no fuera necesario el pin de detencién cuadrado macho, puede retirarse con un punzén graduado (por la ubicacién) de @ 2,3 mm para 1/4",
03,95mm para 3/8” 0 1/2" cuadrados y @ 6,3 mm para los 3/4” 0 1" cuadrados.

Especificaciones del producto

Resistencia del puente - 350 ohmios
Sensibilidad de salida 2mV/V

Precision estética - +/-0,25%f.s.d
Estabilidad de offset cero con temperatura +/-0,1% de f.s.d./ °C
Capacidad de sobrecarga - 125%f.sd
Funcionamiento de especificacion sobre rango de temperatura de - 5a40°C
Funcionamiento a una especificacion reducida de un rango de temperatura de - -10a60°C

Humedad 10 a 75% sin condensacion
P40

Nota: Los conductores cuadrados macho y hembra estan disefiados para ser compatibles con los que cumplan las especificaciones de:- ANSI
B107-4 - 1982:BS 4006 - 1892;DIN 3121 - 1987.

Transductor protector Ingress (excepto conector)

Tabla
Tamaiio Par Maximo RPM Posicién rafl}al minima de barra Versiones de angulo
" ly de reaccion al par maximo —
cuadrado Nm Continuo | Intermitente mm Gradosfe Ma),"mo RPM
resoluciéon angulo
1/4" Hex 2 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" Hex 5 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" Hex 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" Hex 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" cuadr. 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" cuadr. 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8" cuadr. 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8" cuadr. 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8" cuadr. 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" cuadr. 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" cuadr. 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" cuadr. 500 2000 5000 240 0.5 2000
1" cuadr. 750 1000 4400 190 0.5 1000
1" cuadr. 1400 1000 4400 350 0.5 1000
12" cuadr. 3000 1000 4400 350 0.25 500
12" cuadr. 5000 500 1500 350 N/D N/D

Se define como servicio continua el servicio al 100% en cualquier direccién y como servicio intermitente como el 10% de dicho tiempo de
trabajo. Los transductores deben devolverse al proveedor o fabricante para su recalibrado y certificacion cada 12 meses.

ES-1 04577524 _ed1
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Interfaz estandar
— Conn Funcién de
L1 A +Excitacion
@ @ B -Excitacion
@ @ C +ve sefal
Vista del conector del transductor @ ® D -ve sefial
@ @ @ E oV Digtal
@ @ @ F 5V Digital
G @A
Soélo par de torsion H 28
Compati‘ble con conector BS 9522 - F0017 Pary édngulo J No se utiliza
4 montaje de cable del polo. e No se utiliza
Tamario de carcasa 8. Compatible con BS 9522 - FO017 modelo )
105 montura de cable tipo 12-10S. Shell Atierra
Dimensiones
Transductores estandar del sector Dimensiones en milimetros
B Accionamiento| A | B | ¢ D |E|F |G |n]| ]| Pese
(gramos)
Fi—= - 1/4" Hex 115.8[30.0{ 68.0 |39.2{56.0|120.6|25.5|13.2|54.5] 210
I L 1/4" cuadr. | 71.5(30.0/68.0|10.3|56.0| 5.2 | 7.3 |13.2|54.5| 200
3/8" cuadr. [77.0]30.072.1{12.9|56.0| 8.1 [10.5[15.0{58.6| 240
1/2" cuadr. | 87.0 |42.0|83.0|17.0|58.0/12.0{14.7|121.0|69.5| 430
J 3/4" cuadr.  |106.0[52.0| 93.6 |25.3(60.0|20.7 [21.4/26.0|80.1 760
£4HL J 1" cuadr. 125.0{63.0{105.1/31.8|64.5|28.7|26.0{32.0{91.0] 1500
Accionador cuadradé
A
D—— E——~F— ~— B—
G q
AN I1
{ |
J
N e { 1@
N\
l: \‘/
Accionamiento hexagonal
Transductor inteligente Dimensiones en milimetros
Accionamiento| A B C D E F G Peso
(gramos)
1/4" Hex 116.0 [ 30.0 | 56.0 | 56.0 [ 13.0 [39.025.5 486
1/4" cuadr. 715 [30.0] 56.0 [56.0| 13.0 | 6.0 | --- 497
3/8" cuadr. 77.0 [30.0] 59.5 [56.0 150 | 8.0 | --- 550
1/2" cuadr. 87.0 [42.0] 70.0 [58.0 21.0 [12.0] --- 725
3/4" cuadr. 106.0 [ 52.0 | 876 [ 60.0 | 26.0 [21.0| -—- 1050
—’W\ 1" cuadr. 125.0 [63.0 | 91.5 [ 645 | 31.5 [29.0| -—- 1800
%N 11/2" cuad. 181.0 [102.0{136.0| 86.5 [ 51.0 {500 --- 6000

Fof—hk—0p
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Consignes de sécurité de ce produit

Utilisation du matériel :
Le transducteur rotatif est congu pour mesurer le couple de sortie de tout outil de montage non-impact. La construction unique (brevet en
cours) permet une longue vie de brosse avec un minimum d'entretien.

Les manuels peuvent étre téléchargés sur le site www.ingersollrandproducts.com

Résumé

Une version alternative est disponible avec un encodeur de mesure d'angle qui permet, avec une unité d'affichage appropriée, la mesure de
I'angle de rotation, en plus du couple.

Chaque transducteur standard du secteur est calibré de telle sorte qu'une sortie de 2 mV/V exactement soit produite au couple nominal. Sur
chacun de ces appareils est inscrite la valeur du couple nécessaire, qui doit étre entrée dans un dispositif d'affichage utilisant le principe de
I'étalonnage de shunt et ayant la valeur recommandée de 43,575 ohms. Pour les affichages n'utilisant pas le principe de I'étalonnage de shunt,
les indices nominaux doivent étre entrés dans l'instrument.

Le transducteur est compatible avec les appareils de lecture Ingersoll Rand originaux. Lorsqu'elle est utilisée avec un affichage compatible a indice
nominal, une puce fournit des données concernant le numéro de série du transducteur et la date de recalibrage recommandée (Plug and Play).

Utilisation

Sélectionnez une taille de transducteur appropriée pour l'indice maximum du couple de I'outil utilisé. Il doit étre fixé sur I'axe d'entrainement
de l'outil, et une douille doit étre installée sur I'adaptateur carré d'entrainement male. Il doit étre sécurisé avec une goupille libre et un anneau
de retenue (a moins que la version optionnelle de goupille a ressort n'ait été fournie).

Connectez-vous a I'affichage, sélectionnez un mode de fonctionnement approprié, puis utilisez I'outil de fagon habituelle. Par souci de
précision, il est essentiel de maintenir I'alignement correct entre I'attache, le transducteur et I'outil d'alimentation. Lorsque vous utilisez

ces appareils rotatifs avec un outil et une barre de réaction, la position effective radiale du point de réaction ne doit pas étre inférieure aux
nombres donnés dans le tableau. Le non-respect de cette exigence, ainsi que de I'indice maximal du couple, peut provoquer des dommages
irréversibles au transducteur.

Le transducteur rotatif avec encodeur d'angle peut également étre utilisé avec tout autre outil, sauf les types impact. Les mesures d'angles
peuvent étre effectuées avec des outils d'impulsion, mais la restriction de la vitesse maximum d'acceptation de |'affichage peut limiter la
précision. Comme I'encodeur angulaire mesure la position angulaire de I'axe de torsion par rapport au corps du transducteur, il est important
de maintenir le corps immobile lors de l'utilisation de I'outil.

Si la cheville d'arrét carrée male n'est pas nécessaire, elle peut étre enlevée avec un poingon jalonné (a des fins de localisation) de 2,3 mm de @
pour les carrés entraineurs males de 1/4 po, 3,95 mm pour ceux de 3/8 po ou 1/2 po et 6,3 mm de @ pour ceux de 3/4 po ou 1 po.

Spécifications du produit

Résistance du pont - 350 ohms
Sensibilité de sortie - 2mV/V
Précision statique - +/-025%f.sd
Stabilité de décalage d'origine avec la température - +/-0,1 % f.5.d./ °C
Capacité de surcharge - 125 % f.s.d
Fonctionnement selon la spécification sur une gamme de température de - 5a40°C
Fonctionnement selon la spécification réduite sur une gamme de température de - -10a60°C
Humidité 10 a 75% sans condensation

Indice de protection du transducteur (a I'exception du connecteur) - P40

Remarque : les adaptateurs d'entrainement carrés male et femelle sont congus afin d'étre compatibles avec des adaptateurs d'entrainement
répondant aux spécifications suivantes :- ANSI B107-4 - 1982:BS 4006 - 1892;DIN 3121 - 1987.

Tableau
Taille des adaptateurs Indice du Tour pa.r minute Positiop radiale de barre de.re’action Versions d'angle
d'entrFR-1ail cou maximum minimale au couple maximum _ _
hexagonaux et carrés Nm Continu |Intermittent mm I)’egres.de TOI‘I: par minute
résolution | maximum angle
1/4" hex 2 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" hex 5 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" hex 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" hex 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" carré 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" carré 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8" carré 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8" carré 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8" carré 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" carré 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" carré 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" carré 500 2000 5000 240 0.5 2000
1" carré 750 1000 4400 190 0.5 1000
1" carré 1400 1000 4400 350 0.5 1000
12" carré 3000 1000 4400 350 0.25 500
12" carré 5000 500 1500 350 N/A N/A

Le service continu est défini par 100 % du service dans les deux sens et le service par intermittence est défini par 10 % de ce temps de travail.
Les transducteurs doivent étre retournés au fournisseur ou au fabricant pour recalibrage et certification tous les 12 mois.

FR-1 04577524 _ed1
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Interface standard

— Conn Fonction
L1 A +Excitation
® @ B -Excitation
® @ C +ve Signal
Vue du connecteur du transducteur @ @ @ D -ve Signal
@ @ E 0V Numérique
@ @ @ F 5V Numérique
G DA
Couple seulement H 2B
Conforme a la norme BS 9522 - FO017 4 Prise Couple et angle J non utilisé
pqlaire de cable de montage. Conforme a la norme BS 9522 - F0017 non utilisé
Taille de coque 8. Modele 105 Cable de montage de type 12-10S. Coque Terre
Dimensions
Transducteurs standard du secteur
A Dimensions en millimétres
DTE%F« «~B— Adap Poids
G d'entraine-| A B| C D F G H J |(gra
. ment mes)
..-. 1/4"hex |115.8/30.0| 68.0 [39.2(56.0/20.6 | 25.5 | 13.2 | 54.5 | 210
1/4" carré | 71.5 |30.0| 68.0 [10.3|56.0| 5.2 | 7.3 [ 13.2 [ 545 200
3/8"carré | 77.0 [30.0{ 72.1 {12.9/56.0| 8.1 [ 10.5 | 15.0 | 58.6 | 240
J 1/2" carré | 87.0 [42.0( 83.0 [17.0|58.0(12.0| 14.7 | 21.0 | 69.5 | 430
75{77—— g—t J 3/4" carré |106.0 [52.0{ 93.6 {25.3]/60.0(20.7 [ 21.4 | 26.0 | 80.1 | 760
| H 1"carré |125.0(63.0/105.1|31.8|64.5[28.7| 26.0 | 32.0 | 91.0 | 1500
—
Adaptateur carré d'entrainement
A
~—D E F—|
l—G ~ B—
{ |
J
== | O
¥ I
Adaptateur hexagonal d'entrainement
Transducteurs intelligents Di en millimétres
IAdap}ateur A B c D E Fle Poids
d'entrainement (grammes)
1/4" hex 116.0 | 30.0 | 56.0 | 56.0 | 13.0{39.0{25.5 486
1/4" carré 715 [30.0] 56.0 | 56.0 | 13.0| 6.0 | -—- 497
3/8" carré 770 [30.0] 595 [56.0 150/ 8.0 | -—- 550
1/2" carré 87.0 |42.0| 70.0 | 58.0 {21.0/12.0| - 725
3/4" carré 106.0 | 52.0 | 87.6 | 60.0 | 26.0 [21.0| - 1050
- __ % 1" carré 125.0 [ 63.0 | 91.5 | 64.5 | 31.5[29.0| —— 1800
El 11/2" carré 181.0 [102.0{136.0| 86.5 | 51.0 [50.0] - 6000
F D i
A I
e - A“
el
JRE S T ~—B—
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Informazioni sulla sicurezza del prodotto

Utilizzo:

Il trasduttore rotativo é stato concepito per misurare la potenza di torsione di ciascun strumento dell'unita senza contatto. L'originale struttura
(brevetto richiesto) garantisce una durata superiore della spazzola con necessita di manutenzione ridotte al minimo.

I manuali possono essere scaricati dal sito www.ingersollrandproducts.com

Riassunto

Una versione alternativa é disponibile con un encoder di misurazione dell'angolo che consente, con un'idonea unita di lettura, la misurazione
dell'angolo di rotazione oltre alla misurazione della torsione.

Ciascun Trasduttorelndustriale standard viene tarato in modo tale che la potenza nominale 2m V/V venga prodotta esattamente in
corrispondenza della torsione indicata. Su ciascun trasduttore e riportato il valore della torsione che deve essere inserito all'interno di un
dispositivo di lettura che impiega il principio di taratura con segnali shunt e che presenta il valore raccomandato di 43.575 ohm. Per i dispositivi
di lettura che non utilizzano il principio di taratura shunt, i valori nominali devono essere inseriti all'interno dello strumento.

Il trasduttore & compatibile con i dispositivi di lettura originali Ingersoll Rand. Uno smart chip fornisce i dati, quando utilizzato con un dispositivo
di lettura compatibile, della potenza nominale, del numero di serie del trasduttore e la della data di ritaratura raccomandata (Plug and Play).

Funzionamento

Selezionare una dimensione del trasduttore idonea alla potenza di torsione massima dello strumento utilizzato. Questo deve essere fissato
saldamente sull'albero motore di uscita dello strumento e una presa fissata all'attacco quadrato maschio. Deve essere fissato con un perno libero e
con un anello di tenuta (a meno che non sia stata fornita la versione opzionale con perno caricato a molla).

Collegare al dispositivo di lettura, selezionare un'idonea modalita di funzionamento quindi utilizzare lo strumento normalmente. Ai fini della
precisione é di fondamentale importanza mantenere il corretto allineamento tra il dispositivo di fissaggio, il Trasduttore e I'utensile elettrico.
Quando si utilizzano questi trasduttori rotativi con un utensile e una barra a reazione, I'effettiva posizione radiale del punto di reazione non deve
essere inferiore ai valori riportati all'interno della Tabella. La mancata osservanza del presente requisito e anche la massima potenza nominale di
torsione potrebbe causare danni irreversibili al trasduttore.

Il Trasduttore rotativo con encoder d'angolo puo essere utilizzato anche con qualsiasi tipo di strumento a impatto. Le misurazioni angolari
possono essere realizzate con utensili a impulsi ma la restrizione sulla velocita massima consentita dal dispositivo di lettura potrebbe limitarne
la precisione. Dal momento che I'encoder d'angolo misura la posizione angolare dell'albero di torsione rispetto al corpo del trasduttore, & di
fondamentale importanza sostenere il corpo per tutto il tempo in cui l'utensile viene utilizzato.

Se il dente di arresto quadrato maschio non & necessario, quest'ultimo pud essere rimosso con un punzone a gradini (ai fini della posizione) di
DE2,3 mm per 1/4", 3,95 mm per 3/8" oppure 1/2" quadrati e DE6,3 mm per 3/4" o 1" per attacchi quadrati.

Specifiche del prodotto

Resistenza di ponte - 350 ohm
Sensibilita uscita - 2mV/V
Accuratezza statica - +/-0,25fs.d
Stabilita di offset zero con temperatura - +/-0,1% di f.s.d /°C
Capacita di sovraccarico - 125% f.s.d
Funzionamento come da specifiche sopra un range di temperatura di - da5a40°C
Funzionamento a specifica ridotta sopra un range di temperatura di - da-10a60C

Umidita da 10 a 75% senza condensa

Trasduttore di protezione ingresso (eccetto connettore) - P40
Nota: Gli attacchi quadrati maschio e femmina sono stati concepiti per essere compatibili con le guide che soddisfano i requisiti di:- ANSI B107-
4-1982:BS 4006 - 1892;DIN 3121 - 1987.

Tabella
Potenza nominale L Posizione radiale massima della barra T
. N Giri/min max . . " . Versioni angolo
Di i di torsione di reazione alla coppia massima
imensione — ——
. . Gradidi | Giri/min max
Nm Continua | Intermittente mm . .
risoluzione angolo
1/4" Esagonale 2 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" Esagonale 5 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" Esagonale 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" Esagonale 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" Quadro 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" Quadro 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8" Quadro 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8" Quadro 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8" Quadro 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" Quadro 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" Quadro 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" Quadro 500 2000 5000 240 0.5 2000
1" Quadro 750 1000 4400 190 0.5 1000
1" Quadro 1400 1000 4400 350 0.5 1000
12" Quadro 3000 1000 4400 350 0.25 500
12" Quadro 5000 500 1500 350 N/A N/A

wwill servizio continuo viene definito come un servizio al 100% in entrambe le direzioni e un servizio intermittente come il 10% del periodo di
funzionamento. | trasduttori devono essere restituiti al fornitore o al costruttore per la ritaratura e per la certificazione ogni 12 mesi.

IT-1
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Interfaccia standard

I Conn Funzione
L1 A +Eccitazione
@ @ B -Eccitazione
@ @ C +ve Segnale
Vista del connettore del trasduttore D ~ve Segnale
@ @ ® @ @ E 0V Digitale
@ @ @ F 5V Digitale
G DEA
Coppia unicamente H DEB
Compatibile con staffa di montaggio -
. J N tilizzats
cavo a 4 poli BS 9522- F0017. Coppia e angolo on utiizzato
i i i K Non utilizzato
Dimensione guscio 8. Compatibile con tipo Montaggio Cavo 105 .
Modello BS 9522- F0017 tipo 12-105. Guscio Messa a terra
Dimensioni
Trasduttori industriali standard
A Dimensioni in millimetri
fe——E —
lpl— el B Attaco | A |[B|cC|D|E|F|aG|H]|] (G:’::":ni)
G . . 1/4" Esagonale|115.8/30.0| 68.0 [ 39.2[56.0({20.6(25.5|13.2|54.5| 210
-.- ,I L 1/4" Quadro | 71.5|30.0(68.0/10.3|56.0| 5.2 | 7.3 [13.2|54.5| 200
3/8" Quadro | 77.0|30.0|72.1|12.9|56.0| 8.1 |10.5/15.0{58.6] 240
1/2" Quadro | 87.0 [42.0(83.0/17.0|58.0/12.0|14.7(21.0/69.5| 430
J 3/4" Quadro [106.0[52.0(93.6|25.3[60.0/20.7(21.4(26.0[80.1| 760
B 2| gﬁ J 1"Quadro [125.0{63.0{105.1/31.8|64.5/28.7|26.0{32.0{91.0/ 1500
Attacco quadro t
A
~—D E F~l
G— ~—B—
{ |
J
e==-— | (@
\/
Attacco es t
Trasduttore intelligente Dimensioni in millimetri
Attacco A B C D | E F G Peso .
(Grammi)
1/4" Esagonale | 116.0 | 30.0 | 56.0 |56.0|13.0( 39.0 | 25.5 486
1/4" Quadro | 71.5 | 30.0 | 56.0 [56.0{13.0| 6.0 | - 497
3/8"Quadro | 77.0 | 30.0 | 59.5 |56.0|15.0( 8.0 | - 550
1/2"Quadro | 87.0 | 42.0 | 70.0 [58.0(21.0| 12.0 | - 725
3/4"Quadro |106.0 | 52.0 | 87.6 [60.0(26.0| 21.0 | --- 1050
1"Quadro [125.0(63.0 | 91.5 [64.5(31.5|29.0 | --- 1800
11/2" Quadro | 181.0|102.0/136.0|86.5|51.0| 50.0 [ -- 6000
04577524 _ed1 IT-2
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Produktsicherheitsinformation

Y} h d
Vorg Ver

Der Drehwandler ist zur Messung der Drehmomente jeder Art von stof3frei operierenden Montagewerkzeugen konstruiert. Dank seiner
einzigartigen Konstruktion (Patent angemeldet) wird eine lange Biirstenlebensdauer bei minimalen Wartungsanforderungen erméglicht.

Die Handbiicher kénnen von www.ingersollrandproducts.com heruntergeladen werden

Zusammenfassung
Eine auBerdem verfligbare alternative Version mit einem Winkelmessgeber ermdglicht in Verbindung mit einem geeigneten Auslesegerat,
zusétzlich zum Drehmoment, die Messung des jeweiligen Drehwinkels.

Jeder Wandler nach Industrienorm ist so kalibriert, dass beim Nenndrehmoment exakt 2 mV/V ausgegeben werden. Auf jedem Wandler ist der
Drehmomentwert verzeichnet, welcher in das nach dem Nebenschluss-Kalibrierungsprinzip arbeitende Auslesegerat mit einem empfohlenen
Widerstand von 43,575 Ohm eingegeben werden muss. Fiir Auslesegeréte die nicht nach dem Prinzip der Nebenschluss-Kalibrierung arbeiten,
sollten die Nominalwerte in das Instrument eingegeben werden.

Der Wandler ist kompatibel mit den originalen Ingersoll Rand-Auslesegeraten. Ein intelligenter Chip liefert beim Einsatz mit einem
kompatiblen Auslesegerat Daten tiber Nennwert und Seriennummer des Wandlers und das empfohlene Kalibrierungsdatum (Plug&Play).

Betrieb

Wahlen Sie einen Wandler geeigneter GroB3e aus, der das maximale Nenndrehmoment des eingesetzten Werkzeugs aufnehmen kann. Dieser
sollte auf der Werkzeugantriebswelle und an einer auf dem Vierkantantriebstecker aufgesteckten Buchse befestigt werden. Er sollte mit einem
losen Stift und einem Haltering (insofern nicht die optionale Version mit federgespanntem Stift ausgeliefert wurde) gesichert werden.

SchlieBen Sie das Instrument an das Auslesegerat an, wahlen Sie einen Betriebsmodus und verwenden Sie dann das Werkzeug auf
herkdmmliche Weise. Im Interesse der Genauigkeit, ist es von wesentlicher Bedeutung, eine korrekte Ausrichtung zwischen der Halterung, dem
Wandler und dem Hebelwerkzeug zu gewéhrleisten. Wird dieser Typ Drehwandler mit einem Werkzeug und einem Anzeigestab eingesetzt,
sollte die effektive radiale Position des Anzeigepunktes nicht weniger als der jeweilige in der Tabelle genannte Wert betragen. Werden diese
Anforderung und auBerdem der maximale Drehmomentnennwert nicht beachtet, konnen bleibende Schaden am Wandler die Folge sein.

Der Drehwandler mit Winkelgeber kann mit jeder Art von Werkzeugen, ausgenommen StoBwerkzeuge, eingesetzt werden. Winkelmessungen
konnen zwar mit Impulswerkzeugen ausgefiihrt werden, dabei kann es allerdings aufgrund von Beschrankungen durch die maximale
Aufnahmegeschwindigkeit des Auslesegerates, zu GenauigkeitseinbuBBen kommen. Da der Winkelgeber die relative Winkelposition der
Drehwelle zum Wandlergehduse misst, ist es wichtig, das Gehduse still zu halten, wenn das Werkzeug im Einsatz ist.

Ist der Vierkanthaltestift nicht erforderlich, kann dieser durch einen Ansatzst6Rel (fur Platzierungszwecke) mit einem Durchmesser von @ 2,3
mm fir den 1/4 Zoll-, 3,95 mm fiir den 3/8 oder 1/2 Zoll- und @ 6,3 mm fiir den 3/4 oder 1 Zoll-Vierkantantrieb entfernt werden.

Technische Daten

Briickenwiderstand - 350 Ohm
Ausgangsempfindlichkeit - 2mV/V

Statische Genauigkeit - +/-0,25% bei Vollausschlag
Temperaturabhéngigkeit des Null-Offsets - +/-0,1 % bei Vollausschlag/ °C
Uberlastkapazitat - 125 % bei Vollausschlag
Uneingeschrénkter Betrieb moglich in einem Temperaturbereich von - 5 bis 40 °C

Eingeschrankter Betrieb méglich in einem Temperaturbereich von - -10 bis 60 °C

Feuchte 10 bis 75%, ohne Taubildung

Schutzklasse Wandler (ausgenommen Anschluss) - P40

Hinweis: Die Vierkantstecker und -buchsen sind so konstruiert, dass diese kompatibel mit Antrieben sind, die folgenden Normen entsprechen:-
ANSI B107-4 - 1982:BS 4006 - 1892;DIN 3121 - 1987.

Tabelle
Nenndreh Minimale radiale Position eines
Sechskantund enndren- Maximale Drehzahl jeden Anzeig bs bei imal Versionen mit Winkelmessung
. . moment
Vierkantantriebsgr Drehmoment
oBen P Auflosung in Maximale
Nm Kontinuierlich | Aussetzend mm Grad Drehzahl Winkel

1/4" Sechsk. 2 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" Sechsk. 5 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" Sechsk. 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" Sechsk. 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" Vierk. 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" Vierk. 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8" Vierk. 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8" Vierk. 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8" Vierk. 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" Vierk. 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" Vierk. 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" Vierk. 500 2000 5000 240 0.5 2000

1" Vierk. 750 1000 4400 190 0.5 1000

1" Vierk. 1400 1000 4400 350 0.5 1000
172" Vierk. 3000 1000 4400 350 0.25 500
12" Vierk. 5000 500 1500 350 nicht zutreffend | nicht zutreffend

Dauerbetrieb ist als 100%-iger Betrieb in eine beliebige Richtung definiert, wahrend Aussetzbetrieb 10% dieser Betriebszeit bedeutet. Die
Wandler sollten zur Rekalibrierung und Zertifizierung alle 12 Monate an den Lieferanten oder Hersteller eingesandt werden.

DE-1 04577524 _ed1
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Standardschnittstelle

I Stift Funktion
L] A +erregt
@ @ B -erregt
@ @ C +ve Signal
Ansicht des Wandlersteckers @ ® D -ve Signal
@ @ @ E 0V Digtal
@ @ @ F 5V Digital
G oA
Nur Drehmoment H 2B
Kompatibel mit 4-poliger Kabelmontagebuchse Drehmoment und Winkel J nicht verwendet
BS 9522 -F0017. —_— .
GehiusegroBe 8 Kompatibel mit BS 9522 - F0017 nach Muster 105, nicht verwendet
’ Kabelmontagetyp 12-10S.. Gehéuse Erdung
Abmessungen
Wandler nach Industrienorm
A Abmessungen in Millimetern
E— .
lpl— el B Antieb | A | B | c |D|E|F |G |n| s |Gevicht
(Gramm)
G - 1/4" Sechsk.[115.8|30.0| 68.0 |39.2|56.0| 20.6 | 25.5 | 13.2|54.5 210
,I L 1/4" Vierk. | 71.5 [30.0| 68.0 [ 10.3|56.0| 5.2 | 7.3 |13.2|54.5 200
3/8" Vierk. | 77.0|30.0|72.1{12.9(56.0| 8.1 [ 10.5[15.0(58.6 240
1/2" Vierk. | 87.0 [42.0/83.0[17.0|58.0{12.0| 14.7 | 21.0|69.5 430
J 3/4" Vierk. [106.0|52.0|93.6 | 25.3 [60.0| 20.7 | 21.4 | 26.0 | 80.1 760
O E— gﬁ J 1" Vierk. |125.0/63.0/105.1/31.8|64.528.7|26.0|32.0|91.0 1500
Vierkantantrieb f
A
D E F
{ | ¢
J
—-—Fa | @
N2/
n
Sechskantantrieb t
Smart-Wandler Abmessungen in Millimetern
. Gewicht
Antrieb A B C D E F G (Gramm
1/4" Sechsk.| 116.0 | 30.0 | 56.0 | 56.0 | 13.0 [39.0]25.5 486
1/4" Vierk. | 71.5 | 30.0 [ 56.0 | 56.0 | 13.0 | 6.0 | --—- 497
3/8" Vierk. | 77.0 {30.0 | 59.5 | 56.0 | 15.0 | 80 | - 550
1/2" Vierk. | 87.0 | 42.0] 70.0 | 580 | 21.0 | 120 - 725
3/4" Vierk. | 106.0 | 52.0 | 87.6 | 60.0 | 26.0 |21.0| - 1050
I A 1"Vierk. |125.0/63.0 | 91.5 | 645 | 315 [29.0| --- 1800
| ZaaN E] 11/2" Vierk.| 181.0/102.0{136.0| 86.5 | 51.0 [50.0] --- 6000
F D | N
: |
C
T - ! -
T In W
—_— <7B4>
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Productveiligheidsinformatie

Bedoeld Gebruik:

De roterende omvormer is bedoeld om de koppeluitgang te meten van om het even welk impactvrij montagegereedschap. De unieke bouw
(patent in aanvraag) zorgt voor een lange borstelleeftijd met minimale servicevereisten.

U kunt de handleidingen downloaden van www.ingersollrandproducts.com

Samenvatting
Er bestaat ook een andere versie met een hoekmeetinstrument dat, indien voorzien van een geschikte uitleeseenheid, toelaat om naast het
koppel ook de rotatiehoek te meten.

Elke industriéle omvormer is zo geijkt dat bij het ingestelde koppel een uitvoer wordt geproduceerd van exact 2 mV/V. Op elk toestel is het
vereiste koppel vermeld dat in de uitleeseenheid moet worden ingevoerd door gebruik te maken van het principe van de shunt-ijking met een
aanbevolen waarden va 43,575 Ohm. Voor uitleeseenheden die geen gebruik maken van de shunt-ijking moeten de nominale waarden in het
toestel worden ingevoerd.

De omvormer is compatibel met de originele uitleesapparaten van Ingersoll Rand. Indien gebruik met een compatibel uitleesapparaat kunnen
de nominale waarde, het serienummer en de aanbevolen herijkingsgegevens worden uitgelezen van een chip (Plug and Play).

Werking

Kies de juiste omvormer afhankelijk van de maximale koppelverhouding van het gebruikte gereedschap. Deze moet op de uitgangsstang
van het gereedschap worden bevestigd met een mof op de vierkante aandrijving. Moet goed worden vastgemaakt met een borgpen en een
klemring (tenzij het toestel werd geleverd met een optionele veerpen).

Sluit aan op de uitleeseenheid, stel de gewenste werkingsmodus in en bedien het gereedschap op de normale manier. Om zo nauwkeurig
mogelijk te werken is het van het grootste belang om de juiste uitlijning te behouden tussen de verbinding, de omvormer en het elektrische
gereedschap. Bij gebruik van deze rotatiemachines in combinatie met een gereedschap en een reactiestang mag de effectieve radiale
positie van het reactiepunt niet kleiner zijn dan de waarde vermeld in de tabel. Indien niet aan deze vereiste wordt voldaan of de maximale
koppelbelasting wordt overschreden, kan onomkeerbare schade worden toegebracht aan de omvormer.

De rotatie omvormer met hoekmeter mag met elk type gereedschap worden gebruikt behalve impactgereedschap. Hoekmetingen mogen
worden uitgevoerd met impulsgereedschap, maar de bepering op maximaal aanvaardbare snelheid van de uitleeseenheid kan negatieve
gevolgen hebben op de nauwkeurigheid. Vermits de hoekmeter de hoekpositie van de torsieas meet in verhouding tot het lichaam van de
omvormer, moet het lichaam stabiel worden gehouden zolang het gereedschap wordt gebruikt.

Indien het vierkante asuiteinde niet noodzakelijk is, kan het worden verwijderd met een getrapte stempel (voor de lokalisatie) van @ 2.3 mm
voor de as van 1/4", 03.95mm voor de assen van 3/8" of 1/2"en @ 6.3 mm voor de assen van 3/4" of 1".

Technische Gegevens

Overbruggingsweerstand - 3500hm
Uitvoergevoeligheid - 2mVNV

Statische nauwkeurigheid - +/-0,25 % f.s.d
Stabiliteit zero-offset bij temperatuur - +/-0,1% fs.d/°C
Overbelastingscapaciteit - 125 %f.s.d
Werking volgens specificaties in een temperatuurbereik van - 5tot40°C
Werking volgens verminderde specificaties in een temperatuurbereik van - -10tot 60 °C
Vochtigheid 10 tot 75 %, niet condenserend

IP-waarde omvormer (uitgezonderd connector) - P40

Opmerking: De mannelijke en vrouwelijke aandrijvingen zijn bedoeld om compatibel te zijn met:- ANSI B107-4 - 1982:BS 4006 - 1892; DIN 3121 - 1987.

Tabel
. Koppel Maximale RPM Mm|.male rad[?le po.sme van de Hoekversies
Formaat imale en reactiestang bij maximumkoppel
vierkante aandrijvingen Nm | Continu | Intermitterend mm Resolutiegraden Max|Hm:eIi RPM
1/4" Hex 2 5000 11000 50 0.5 2500
Zeskant 5 5000 11000 100 0.5 2500
Zeskant 10 5000 11000 50 0.5 2500
Zeskant 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" vierkant 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" vierkant 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8" vierkant 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8" vierkant 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8" vierkant 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" vierkant 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" vierkant 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" vierkant 500 2000 5000 240 0.5 2000
1" vierkant 750 1000 4400 190 0.5 1000
1" vierkant 1400 1000 4400 350 0.5 1000
12" vierkant 3000 1000 4400 350 0.25 500
12" vierkant 5000 500 1500 350 nvt nvt

Continu bedrijf wordt gedefinieerd als 100 % belasting in beide richtingen. Intermitterende bedrijf wordt gedefinieerd als 10 % van deze
werktijd. De omvormers moeten om de 12 maanden naar de leverancier of fabrikant worden teruggestuurd om te worden geijkt.
NL-1 04577524 _ed1
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Standaard Interface

— Conn Functie
[ A +-pool
® ® i o
@ @ C +ve signaal
Aanzicht connector omvormer @ ® D -ve signaal
@ @ @ E oV digitaal
@ @ @ F 5V digitaal
G @A
Alleen koppel H @B
Compatibel met BS 9522 - F0017 Koppel en hoek J Niet in gebruik
4-polige connector voor L K Niet in gebruik
kabelmontage. Busafmeting 8. Compatibel met BS 9522 - F0017 .
Patroon 105 kabelmontage type 12-10S.  Bus Aarding
Afmetingen
Industriéle Omvormer
A
E Afmetingen in millimeter
~—B—=
—|D |— —|F|~— .
G| Aandrijving| A | B | c | D | E| F | G | n | |GeWicht
-\ ,I 5 T_\ (gram)
‘ Zeskant 115.8(30.0|68.0|39.2(56.0(20.6 | 25.5[13.2|545| 210
J 1/4" vierkant | 71.5 |30.0 | 68.0 [ 10.3|56.0| 5.2 | 7.3 |13.2|545| 200
737 - l H { 3/8" vierkant | 77.0 [30.0 [ 72.1{12.9(56.0| 8.1 [10.5]|15.0(58.6| 240
Vierkante Aandrijving 1/2" vierkant | 87.0 (42.0|83.0(17.0|58.0|12.0 | 14.7 |21.0(69.5| 430
A 3/4" vierkant |106.0| 52.0 | 93.6 | 25.3 [60.0| 20.7 | 21.4 | 26.0 | 80.1 760
~—D E F—~|
~—G ~— B— 1" vierkant |125.0|63.0{105.1|31.8|64.5|28.7 [ 26.0 32.0|91.0| 1500
‘ i C
J
e==-—— P | (©F
\‘/
Hexagonale Aandrijving t
Omvormer met Chip
Afmetingen in millimeter
Randrijving | A | B | ¢ | b |E| F | G |GeWicht
(gram)
Zeskant 116.0| 30.0 | 56.0 [56.0(13.0{39.0(25.5| 486
7777% 1/4" vierkant | 71.5 | 30.0 | 56.0 [56.0(13.0| 6.0 | - | 497
El 3/8" vierkant | 77.0 | 30.0 | 59.5 |56.0(15.0| 8.0 | - 550
F D i 1/2" vierkant | 87.0 | 42.0 | 70.0 [58.0(21.0(12.0| - 725
A | 3/4" vierkant |106.0 | 52.0 | 87.6 |60.0(26.0|21.0| --- 1050
c 1"vierkant [125.0| 63.0 | 91.5 [64.5|31.5(29.0| - 1800
G— -—
e - + - v
11/2" vierkant | 181.0102.0|136.0|86.5|51.0{50.0 — 6000
el il
el
JR S T ~—B—
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Produktsikkerhedsinformation

Anvendelsesomrader:
Den roterende transducer er konstruerer til at male drejningsmoment-outputtet for ethvert samlingsvaerktgj uden indvirkning. Den unikke
konstruktion (patent ansegt om) giver lang berstelevetid med minimale krav til vedligeholdelse.

Vejledninger kan downloades fra www.ingersollrandproducts.com.

Opsummering
Der kan fés en alternativ version med en encoder til vinkelmaling, som med en passende udlaesningsenhed muligger maling af rotationsvinklen
i tillaeg til drejningsmomentet.

Hver industristandard transducer er kalibreret sadan, at der produceres et output pa praecis 2mV/V ved det nominelle drejningsmoment. P&
hver af dem er der markeret den kraevede drejningsmomentvaerdi, som skal indtastes i udlaesningsenheden, der anvender princippet om
shunt-kalibrering og har en anbefalet veerdi pa 43.575 ohmFor udlzaesninger der ikke anvender princippet shunt-kalibrering, skal de nominelle
maerkedata indtastet i instrumentet.

Transduceren er kompatibel med originale Ingersoll Rand udlasningsenheder. En smart-chip leverer data, nar den anvendes med et
kompatibelt udlaesnings-transducer serienummer, med nominelle maerkedata, og anbefalet rekalibreringsdato (Plug and Play).

Betjening

Vaelg en passende storrelse transducer der er egnet til det maksimale fastspaendingsmoment for det anvendte vaerktgj. Den skal fastgeres pa
vaerktgjets udgangsdrivaksel, og en muffe skal saettes pa det firkantede handrev. Den skal fastgeres med en fri stift og et spaendband (med
mindre versionen med flederbelastet stift (ekstraudstyr) er blevet leveret).

Tilslut til udleesningen, vaelg en egnet driftstilstand og betjen derefter veerktgjet pa normal vis. For at sikre praecision er det afgerende at serge
for, at fastgeringselementet, tranduceren og el-vaerktgjet flugter. Nar der anvendes disse roterende enheder med et veerktgj og reaktionsstang,
ma den faktiske radialposition af reaktionspunktet ikke vaere under de tal, der er angivet i tabellen. Manglende overholdelse af dette krav og af
det maksimale meerkedrejningsmoment kan medfere uoprettelig skade pa transduceren.

Den roterende transducer med vinkel-encoder kan anvendes med enhver slags veerktgjer, bortset fra typer med indvirkning. Vinkelmalinger
kan foretages med impulsveerktgjer, men begreensninger pa den maksimalt accepterede hastighed af udlaesningen kan begraense praecisionen.
Eftersom vinkel-encoderen maler vinkelpositionen af torsionsakslen i forhold til transducerens hus, er det vigtigt at holde huset stille, mens
veerktojet betjenes.

Hvis den firkantede hanlasestift ikke er pakraevet, kan den fiernes med en lokkedorn (til placeringsformal) p& @ 2,3 mm for 1/4", 03,95mm for

3/8"eller 1/2" firkanter og @ 6,3 mm for 3/4" eller 1" firkantede fatninger.

Produktspecifikationer

Mélebromodstand - 3500hm
Udgangsfelsomhed - 2mVvV

Statisk praecision - +/-0.25%f.s.d
Stabilitet pa nul forvreengning med temperatur - +/-0.1%affs.d./°C
Overbelastningskapacitet - 125% f.s.d

Drift til specifikation over et temperaturomrade pa - 5til40°C

Drift til reduceret specifikation over et temperaturomrade pa - -10to60°C
Fugtighed 10 til 75%, ikke-kondenserende

Kapslingsklasse transducer (bortset fra stik) - P40

Bemaerk! De firkantede han og hun drev er konstrueret til at veere kompatible med drev, der lever op til specifikationerne:- ANSI B107-4 - 1982:
BS 4006 - 1892; DIN 3121 - 1987.

Tabel
Minimum radialposition
Seks- og Fastspaendingsmoment Maks. omdr./min for reaktionsstang ved Vinkelversioner
firkantet maksimalt moment
drevstorrelse Nm Kontinuerlig | Med interval mm Oplgsningsgrader Mal.(s. c?mdr./
min vinkel
Sekskantet 2 5000 11000 50 0.5 2500
Sekskantet 5 5000 11000 100 0.5 2500
Sekskantet 10 5000 11000 50 0.5 2500
Sekskantet 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" firkantet 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" firkantet 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8" firkantet 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8" firkantet 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8" firkantet 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" firkantet 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" firkantet 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" firkantet 500 2000 5000 240 0.5 2000
1" firkantet 750 1000 4400 190 0.5 1000
1" firkantet 1400 1000 4400 350 0.5 1000
12" firkantet 3000 1000 4400 350 0.25 500
12" firkantet 5000 500 1500 350 Ikke anvendelig ikke geeldende

Kontinuerlig drift er defineret som 100% drift i hver retning og drift med interval som 10% af den arbejdstid. Transduceren ber sendes tilbage til
leverandgren eller producenten for rekalibrering og certificering en gang om aret.
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Standard Graenseflade

®» ®
® ©

Udsnit af transducerens stik

Kun moment

Kompatibel med BS 9522 - FO017 4 stikbens
kabelstikkontakt. Kappestorrelse 8.

® ® ©

ONONONG

® ©® ©

Moment og Vinkel

Kompatibel med BS 9522 - F0017
menster 105 Kabelstik type 12-10S.

Konn

X ~“ I 6O M mgNn®w >

Kappe

Funktion
+eksitation
-eksitation
+ve signal
-ve signal

oV digtal

5V digital
DA

7B

Ikke anvendt
Ikke anvendt
Jord

Mal

Industristandard transducer

A
E— g
—|D— —|F|—
G
L { 11
o g_: J{
Firkantdrev R
A
:D E Fl S
4 ‘ d L
e==-—— - I
T

Sekskantet drev

Intelligent Transducer

Storrelser i millimeter

04577524 _ed1

prev |A|B|c|D|E|F|G|n]|y]|Y=o
(gram)
Sekskantet|115.8|30.0 | 68.0 |39.2|56.0|20.6| 25.5 [ 13.2|54.5| 210
4 71.5130.0|68.0|10.3|56.0( 5.2 | 7.3 [13.2(54.5| 200
firkantet
3/8 77.0130.0|72.1|129|56.0( 8.1 [10.5[15.0(58.6| 240
firkantet
12 87.0 (42.0(83.0(17.0(58.0{12.0{ 14.7|21.0|69.5( 430
firkantet
3/4 106.0(52.0(93.6 | 25.3|60.0|20.7| 21.4|26.0|80.1| 760
firkantet
1" firkantet [125.0(63.0 {105.1 31.8 | 64.5|28.7| 26.0 | 32.0(91.0| 1500
Storrelser i Millimeter
Drev A|lB|c|o|Ee|F|c]|Y=e
(gram)
Sekskantet 116.0 [ 30.0 | 56.0 [ 56.0 | 13.0{39.0|25.5| 486
1/4" firkantet | 71.5 | 30.0 | 56.0 | 56.0 | 13.0| 6.0 | - 497
3/8" firkantet | 77.0 | 30.0 | 59.5 | 56.0 [15.0| 8.0 | —— 550
1/2" firkantet | 87.0 | 42.0 | 70.0 | 58.0 | 21.0(12.0| --- 725
3/4" firkantet | 106.0 | 52.0 | 87.6 | 60.0 (26.0|21.0( - | 1050
1" firkantet 1250 | 63.0 | 91.5 [ 64.5[31.5(29.0( - 1800
11/2" firkantet | 181.0 [102.0|136.0 | 86.5 |51.0|50.0| --- | 6000
DA-2



D

Produktsdkerhetsinformation

Avsedd anvandning:
Rotationsomvandlaren &r utformad for att méta vridmomentet hos alla typer av monteringsverktyg, utom slagverktyg. Den unika (patentsokta)
konstruktionen ger lang borstlivslingd med minimala underhallskrav.

Bruksanvisningar kan laddas ner fran www.ingersollrandproducts.com

Sammanfattning

Det finns en alternativ version tillganglig, med en vinkelmatare som tillsammans med en lamplig avldsarenhet ger mojlighet att, utéver
vridmomentet, dven mata rotationsvinkeln.

Var och en av de industristandardanpassade omvandlarna &r kalibrerad sa att de ger ut exakt 2mV/V vid angivet viidmoment. Det
vridmomentsvarde som méste féras in i en avldsarenhet som anvander shuntkalibreringsprincipen och som har ett rekommenderat varde
pé 43,575 ohm anges pa varje enhet. For avlasarenheter som inte anvander shuntkalibreringsprincipen ska de nominella vardena foras in i
instrumentet.

Omvandlaren ar kompatibel med Ingersoll Rands originalavldsare. Vid anvandning tillsammans med en kompatibel avlasare tillhandahaller ett
smart chip data for nominellt varde, omvandlarens serienummer och rekommenderat datum fér omkalibrering (Plug and Play).

Drift

Vilj en omvandlare av lamplig storlek for det maximala vridmomentet hos verktyget som ska anvandas. Den ska fastas vid verktygets utgdende
drivaxel och ett uttag som passar den fyrkantiga hantappen. Den ska fastas med ett |6st stift och en stoppring (om inte ett optimalt fjddrat stift
har tillhandahéllits).

Anslut till avldsaren, vlj ett lampligt driftldge och anvand verktyget som vanligt. For att fa ett exakt resultat ar det viktigt att korrekt position
hos fastelementet, omvandlaren och verktyget uppratthalls. Nér dessa roterande enheter anvands med ett verktyg och ett reaktionsstag bor
reaktionspunktens faktiska radiella position inte understiga vardena som anges i tabellen. Om detta krav eller maximalt viidmomentsvérde
ignoreras kan det orsaka irreparabel skada pa omvandlaren.

Rotationsomvandlaren med vinkelmatare kan ocksa anvéandas med alla typer av verktyg, utom slagverktyg. Vinkelmétning kan géras med
impulsverktyg, men begransningar betraffande maximal accepterad hastighet hos avlésaren kan begrénsa precisionen. Eftersom vinkelmataren
maéter torsionsaxelns vinkel gentemot omvandlarenheten, &r det viktigt att halla omvandlaren stilla medan verktyget anvands.

Om den fyrkantiga hantappen inte behdvs kan den tas bort med en stegad (for positionering) stans med en radie pé 2,3 mm for fyrkantstapp
pa 1/4", 03,95 mm for 3/8" eller 1/2" och 6,3 mm for 3/4" eller 1",

Produktspecifikationer

Kopplingsresistans - 3500hm
Effektkanslighet - 2mVWV

Statisk precision - +/-0,25 % f.s.d.
Stabilitet med noll anpassning till temperatur - +/-0,1%péfs.d/°C
Overbelastningskapacitet - 125%f.s.d

Drift enligt specifikation vid en temperatur pa - 5till40°C

Drift med reducerad specifikation vid en temperatur pa - -10tille0°C
Luftfuktighet pa 10 75 % utan kondens

Intréngsskyddsomvandlare (utom koppling) - P40

Notera: De fyrkantiga han- och hontapparna ar utformade for att passa tappar som uppfyller féljande specifikationer:- ANSI B107-4 - 1982:BS
4006 - 1892;DIN 3121 - 1987.

Bord
Minimum radial position fér
Storlek pa Vrid imal RPM reaktionsstag vid maximalt Vinkelversioner
| - och vridmoment
fyrkantstapp Nm Kontinuerlig | Periodisk mm Upplésningsgrader Max;;ri\:kn; IRPM
1/4" Sexkant 2 5000 11000 50 0.5 2500
Sexkant 5 5000 11000 100 0.5 2500
Sexkant 10 5000 11000 50 0.5 2500
Sexkant 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" Fyrkant 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" Fyrkant 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8" Fyrkant 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8" Fyrkant 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8" Fyrkant 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" Fyrkant 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" Fyrkant 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" Fyrkant 500 2000 5000 240 0.5 2000
1" Fyrkant 750 1000 4400 190 0.5 1000
1" Fyrkant 1400 1000 4400 350 0.5 1000
12" Fyrkant 3000 1000 4400 350 0.25 500
172" Fyrkant 5000 500 1500 350 Inte tillgéngligt Ej tillampligt

Med kontinuerlig drift avses 100 % drift i endera riktningen och med periodisk drift avses 10 % av denna driftstid. Omvandlarna bor ldmnas in
till leverantoren eller tillverkaren for omkalibrering och certifiering en gang var 12e manad.
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Standard Granssnitt
— Koppl Funktion
[ A +Excitation
@ @ B -Excitation
@ @ C +ve Signal
Bild av omvandlarkoppling @ ® D -ve Signal
@ @ @ E 0V Digital
@ @ @ F 5V Digtal
G @A
Endast vridmoment H 28
Kompatibel med BS 9522 - FO017 4 monteringsuttag Vridmoment och vinkel J Anvénds inte
med polkabel. Mantelstorlek 8. e % i
P Kompatibel med BS 9522 - FO017 mdnster K Anvénds inte
105 kabelmonteringstyp 12-10S. Mantel Jord
Dimensioner
Omvandlare, Industristandard
A Matt i Millimeter
E—~ Vikt
~—B— Ta A B C D E F G H J
—{D|— —|F|~— PP (gram)
G Sexkant |115.8|30.0| 68.0 [ 39.2|56.0| 20.6 | 25.5|13.2|54.5| 210
'-- 'I L 17 715130.0(68.0(10.3|56.0| 5.2 | 7.3 [13.2|54.5| 200
Fyrkant
3/8"
77.0130.0(72.1(129|56.0| 81 [10.5[15.0|58.6| 240
J Fyrkant
T |+ "
E{ g H J 172 87.042.0|83.0|17.0(58.0|12.0|14.7|21.0(69.5| 430
Fyrkant
f ”
Fyrkantstapp 34" 106.0[520 936253600207 | 21.4| 260|80.1| 760
Fyrkant
A 1”
D E ~F— Fyrkant 125.0|163.0 (105.1{31.8|64.5|28.7 | 26.0 [ 32.0|91.0| 1500

AN g1

f— ]

@
|
.

Sexkantstapp

Smart Omvandlare

Matt i Millimeter

Drivning A B C D E F G (g\lriak;)
Sexkant 116.0| 30.0 | 56.0 [56.0(13.0 | 39.0 |25.5| 486
1/4" Fyrkant | 71.5 | 30.0 | 56.0 |56.0|13.0| 6.0 | - | 497
3/8" Fyrkant | 77.0 | 30.0 [ 59.5 |56.0(15.0| 80 | -—- [ 550
1/2" Fyrkant | 87.0 | 42.0 | 70.0 [58.0(21.0 | 120 | - 725
3/4" Fyrkant [106.0| 52.0 | 87.6 |60.0(26.0 | 21.0 [ - [ 1050
1" Fyrkant 125.0( 63.0 | 91.5 |64.5(31.5|29.0 | - | 1800
11/2" Fyrkant |181.0(102.0| 136.0 | 86.5|51.0 | 50.0 | --- | 6000

04577524 _ed1 SV-2
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Sikkerhetsinformasjon for produktet

Tiltenkt Bruk:
Den roterende transduceren er utformet for 8 méle dreiemomentet til ethvert ikke- slag monteringsverktgy. Den unike konstruksjonen
(patentseknad er sendt) gir lang levetid for kostene med minimale vedlikeholdskrav.

Bruksanvisninger kan nedlastes fra www.ingersollrandproducts.com

Oppsummering
En alternativ utgave er tilgjengelig med vinkelmale koder som gir méling av rotasjonsvinkel i tillegg til viimoment, med en egnet avlesningsenhet.

Hver industri standard transducer er kalibrert slik at den avgir neyaktig 2mV/V ved oppgitt dreiemoment. Dreiemoment verdien som skal
legges inn i avlestningsenhet som benytter shunt kalibreringsprinsippet og har den anbefalte verdien p& 43,575 ohm er merket pa hver. For
avlesninger som ikke benytter shuntkalibrering, bar nominelle verdier legges inn i instrumentet.

Transduceren er kompatibel med originale Ingersoll Rand avlesningsenheter. En smart chip gir data med nominelle verdier, serienummeret til
transducer og anbefalt rekalibreringsdato (Plug and Play) nar den brukes med en kompatibel avleser.

Bruk

Velg en egnet storrelse pa transducer i henhold til det maksimale dreiemomentet til verktoyet du bruker. Dette ber settes fast pa verktoyets
dreieskaft og en holder som passer til en hann firkantdriv. Det ber sikres med en sikringspinne og en festering (om ikke versjonen med
fjeerladet pinne er levert (valgfri)).

Koble til avleser, velg et egnet driftsmodus, og betjen verktgyet pa vanlig mate. Av hensyn til ngyaktighet er det nedvendig a opprettholde
feste, transducer og kraftverktey i rett stilling. Nar disse roterende benyttes med et verktay og en reaksjonsstolpe beor effektiv radial stilling til
reaksjonspunktet ikke veere mindre enn verdiene oppgitt i tabellen. Manglende overholdelse av dette kravet og maksimal dreiemomentverdi,
kan forérsake uopprettelig skade pé tranduceren.

Den roterende tranduceren med vinkelavleser kan ogsa benyttes med alle typer verktoy unntatt pulstyper. Vinkelavlesninger kan gjores
med puls verktgy, men begrensninger pd maksimale mottakshastighet pa avlesning kan begrense ngyaktighet. Siden vinkelavleseren maler
vinkelstillingen til dreieskaftet relativt til transducerkroppen, er det nedvendig a hold kroppen fast mens verktoyet er i bruk.

Dersom hann firkant festepinnen ikke beheves, kan denne flernes med et trinnvis (for lokasjonsformal) puls pa @ 2,3 mm for 1/4’, 03,95 mm
for 3/8" eller 1/2" firkanter og @ 6,3 mm for 3/4" eller 1" firkant driv.

Produktspesifikasjoner

Bromotstand - 3500hm

Ytelse sensitivitet - 2mVWV

Statisk neyaktighet - *0,25%f.s.d
Stabilitet pa nulltarering med temperatur - +0,1%avfs.d/°C
Overbelastning kapasitet - 125%fsd

Drift i henhold til spesifikasjon over et temperaturomrade pa - 5til40°C

Drift i henhold til redusert spesifikasjon over et temperaturomrade pa - -10til60°C
Luftfuktighet 10 til 75 % ikke-kondenserende

Ingress beskyttelse transducer (unntatt kobler) - P40

Merknad: Hann og hunn firkant driv er utformet for a veere kompatible med drev i henhold til spesifikasjonene til:- ANSI B107-4 - 1982:BS 4006
-1892;DIN 3121 -1987.

Tabell
Dreiemoment Minste radialstilling til
Sekskant og mal Maksimal rpm reaksjonsbjelke ved Vinkelversjoner
firkantdriv ksimal drei
storrelse Nm Sammenhengende | Intermitterende mm Opploselighet i Mak5|.mal RPM
grader vinkel
Sekskant 2 5000 11000 50 0.5 2500
Sekskant 5 5000 11000 100 0.5 2500
Sekskant 10 5000 11000 50 0.5 2500
Sekskant 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4 toms firkant 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" firkant 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8 tom:s firkant 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8" firkant 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8" firkant 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" firkant 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" firkant 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" firkant 500 2000 5000 240 0.5 2000
1" firkant 750 1000 4400 190 0.5 1000
1" firkant 1400 1000 4400 350 0.5 1000
12" firkant 3000 1000 4400 350 0.25 500
172" firkant 5000 500 1500 350 Ikke tilgjengelig Gjelder ikke

Sammenhengende tjeneste er definert som 100 % tjeneste i begge retninger og intermitterende tjeneste som 10 % av arbeidstiden.
Transducerne ber returneres tilbake til leverander eller produsent for rekalibrering og sertifisering hver 12. maned.
NO-1 04577524 _ed1
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Standard Grensesnitt

— Kobling Funksjon
[ A + eksitering
@ @ B - eksitering
@ @ C positivt signal
Syn péa transducerkobler @ ® D negativt signal
@ @ @ E 0V Digital
@ @ @ F 5V Digital
G oA
Kun dreiemoment H 28
Kompatibel med BS 9522 - F0017 4 pols kabel Drei og Ansl lal J Ikke brukt
monteringsstopsel. Skallstarrelse 8. =
gsstop Kompatibel med BS 9522 - FO017 menster Ikke brukt
105 kabel montering type 12-10S. Skall Jord
Dimensjoner
Industri Standard Transducer
A Dimensjon i mm
B —B— Drivme- | | g | ¢ I p|E|F|G|H|Js]| ekt
—|D[— —Fl~ kanisme (gramm)
S - - Sekskant [115.8/30.0{68.0 (39.2(56.0|20.6|25.5(13.2|54.5| 210
E—= I L 1/4" firkant| 71.5 |30.0| 68.0 | 10.3[56.0| 5.2 | 7.3 [13.2|54.5| 200
‘ 3/8" firkant| 77.0 [30.0(72.1 (12.9|56.0| 8.1 |10.5|15.0(58.6| 240
J 1/2" firkant| 87.0 [42.0| 83.0(17.0|58.0/12.0|14.7|21.0|69.5| 430
75{77’7 g—: J 3/4" firkant[106.0{52.0( 93.6 | 25.3(60.0({20.7(21.4|26.0(80.1| 760
1 1" firkant |125.0|63.0{105.1(31.8(64.5|28.7|26.0|32.0|91.0| 1500
Kvadratisk driv
A
f«—D— E——~F—~
—G ~—B—
{ i C
J
A
= — { ©
SN &
Sekskant driv t
Smart Transducer
Dimensjon i mm
Drivmekanisme | A B C D E F G Vekt
(gram)
Sekskant 116.0| 30.0 | 56.0 |56.0(13.0|39.0| 25.5| 486
1/4" firkant 715 | 30.0 | 56.0 |56.0|/13.0| 6.0 | - 497
3/8" firkant 77.0 | 30.0 | 59.5 |56.0(15.0| 80 | - 550
1/2" firkant 87.0 | 42.0 | 70.0 |58.0|121.0|12.0| - 725
3/4" firkant 106.0| 52.0 | 87.6 |60.0(26.0|21.0 -- 1050
1" firkant 125.0| 63.0 | 91.5 |64.5(31.5|29.0 -- 1800
11/2"firkant [181.0(102.0|136.0(86.5|51.050.0( --- | 6000

04577524 _ed1 NO-2
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Tietoja tuoteturvallisuudesta

Kéyttotarkoitus:
Py6rivé muunnin on suunniteltu mittaamaan minkd tahansa ei-iskutyokalun momenttia. Sen ainutlaatuisen rakenteen (johon on haettu
patenttia) ansiosta sen harjaikd on pitkd ja huoltovaatimukset ovat vahaiset.

Kayttdoppaat ovat ladattavissa osoitteessa www.ingersollrandproducts.com

Yhteenveto

Saatavilla on vaihtoehtoinen versio, jossa on kulmamittari. Kulmamittarin ja sopivan néyttolaitteen avulla momentin liséksi voidaan mitata
pyorintdkulma.

Jokainen teollisuudenalan standardimuunnin on kalibroitu niin, etta nimellismomentissa tuotetaan tasmalleen 2mV/V teho. Jokaiseen
muuntimeen on merkitty momenttiarvo, joka tarvitaan nayttélaitteen liittaémiseen ohituskalibointiperiaatteella ja suositellun arvon 43,575
ohmia saamiseksi. Nayttolaitteissa, jotka eivat kdyta ohituskalibrointiperiaatetta, nimellisarvot sy6tetaan valineeseen.

Muunnin on yhteensopiva alkuperdisten Ingersoll Rand -néyttélaitteiden kanssa. Kun muunninta kdytetaan yhteensopivan nayttolaitteen
kanssa, dlysiru antaa tietoja nimellisarvosta, muuntimen sarjanumerosta ja suositellusta uudelleenkalibrointipdivasta (Plug and Play).

Kaytto

Valitse sopivan kokoinen muunnin, joka on yhteensopiva kaytetyn tydkalun enimmaismomentin kanssa. Se on kiinnitettéva hyvin tyokalun
kayttoakseliin ja istukka liitettava nelivavaimeen. Sen kiinnitys on varmistettava irtotapilla ja pidétysrenkaalla (jollei ole toimitettu valinnaista
versiota, jossa on jousikuormitteinen tappi).

Liita nayttolaitteeseen, valitse sopiva kdyttotapa ja kdytd tydkalua normaaliin tapaan. Tarkkuuden kannalta on tarkeda pitaa kiinnitin,
muunnin ja kone oikein kohdistettuina. Kun néitd pyorivia muuntimia kaytetdan tyokalun ja reaktiotangon kanssa, reaktiokohdan tehollisen
sateittdisaseman ei pitdisi olla pienempi kuin taulukossa annetut luvut. Timan vaatimuksen sekd maksimin momenttiarvon huomioimatta
jattaminen saattaa vahingoittaa muunninta peruuttamattomasti.

Py6rivaa muunninta kulmakooderilla voidaan kayttda myds minka tahansa tyokalun kanssa lukuun ottamatta iskutyokaluja. Kulmamittauksia
voidaan tehda impulssityckalujen kanssa mutta nayttolaitteen maksimin hyvaksymisnopeuden rajoitus voi heikentda tarkkuutta. Koska
kulmakooderi mittaa vaantoakselin kulma-asennon suhteessa muuntimen runkoon, on térkead pitaa runkoa paikallaan kun tyokalua kaytetaan.

Jos nelidpidatyspuikkoa ei tarvita, se voidaan irrottaa (paikallisiin tarkoituksiin tarkoitetulla) porrastyokalulla, jonka @ on 2,3 mm:& 1/4":n, 03,95
mm:d 3/8":n tai 1/2":n nelidavaimille ja @ 6,3 mm:& 3/4":n tai 1":n nelidavaimille.

Tuotteen tekniset tiedot

Siltavastus - 350 0hmia

Tehon herkkyys - 2mVNV

Staattinen tarkkuus - +/-0,25 % f.s.d
Nollapoikkeaman stabiilius lampétilan kanssa - +/-0,1 % fs.d.std/ °C
Ylikuormitettavuus - 125%f.s.d.

Kaytté maaritelman mukaan yli lampétila-alueen - 5-40°C

Kéyttd alennetun maaritelman mukaan yli lampétila-alueen - -10-60°C

Kosteus 10-75 % ei-kondesoiva
Kotelointimuunnin (paitsi yhdistin) - 1P40

Huomautus: Uros ja naaras nelidavaimet on suunniteltu yhteensopiviksi seuraavat maaritelmat tayttavien kayttolaitteiden kanssa:- ANSI B107-4
-1982:BS 4006 - 1892;DIN 3121 - 1987.

Taulukko
Reaktiotangon minimi
Kuusio- ja M tiarvo Maksimi RPM séteittdisasema Kulmaversiot
s Kkoko enimmaismomentissa __
Nm Jatkuva | Jaksottainen mm Resoluutioasteet Mal:::::":PM

Kuusikulmainen 2 5000 11000 50 0.5 2500

Kuusikulmainen 5 5000 11000 100 0.5 2500

Kuusikulmainen 10 5000 11000 50 0.5 2500

Kuusikulmainen 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" nelikulmainen 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" nelikulmainen 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8" nelikulmainen 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8" nelikulmainen 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8" nelikulmainen 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" nelikulmainen 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" nelikulmainen 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" nelikulmainen 500 2000 5000 240 0.5 2000

1" nelikulmainen 750 1000 4400 190 0.5 1000

1" nelikulmainen 1400 1000 4400 350 0.5 1000
12" nelikulmainen 3000 1000 4400 350 0.25 500
12" nelikulmainen 5000 500 1500 350 EI SAATAVILLA e/s

Jatkuva kaytto maaritellaan 100 prosenttiseksi kdytoksi kummassa suunnassa tahansa ja jaksottainen kaytto 10 prosentiksi siita kayttoajasta.
Muuntimen on palautettava toimittajalle tai valmistajalle uudelleen kalibrointia ja sertifiointia varten 12 kuukauden valein.
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@

Standardi Liitynta

— Yhdistin Toiminto
L1 A +heratys
@ @ B -herétys
@ @ C +ve signaali
Kuva muuntimen yhdistimesta @ ® D -ve signaali
@ @ @ E 0V digitaalinen
@ @ @ F 5V digitaalinen
G @A
Vain momentti H 7B
\k(htee?solgiva ES ?StZi-FOk0174-nKapaisenk ‘o Momentti ja kulma J Ei kdytossa
aapelin Kinnitysistukan Kanssa. Kuoren KOKo &. - i kavtossa
P Y Yhteensopiva BS 9522 - F0017 malli 105:n i kiytdssa
kaapelin kiinnittystyypin 12-10S kanssa. Kuori Maatto
Mitat
Teollisuudenalan Standardi Muunnin
A . e -
Mitat millimetreina
E— ~—B—=
e - Kiyttslaite | A | B | c |D|E|F|G|mn]| s | PAine
G— (grammaa)
.-- ,I QI—\ Kuusikulmainen |115.8/30.0|68.0 |39.2|56.0(20.6(25.5[13.2|54.5 210
‘ 1/4" nelikulmainen| 71.5 [ 30.0 [ 68.0 [ 10.3[56.0| 5.2 | 7.3 | 13.2|54.5 200
J 3/8" nelikulmainen| 77.0 | 30.0| 72.1|12.9|56.0| 8.1 [10.5[15.0 | 58.6 240
737 I l H { 1/2" nelikulmainen| 87.0 [42.0(83.0 (17.0(58.0|12.0|14.7| 21.0| 69.5 430
Nelidavain ) 1 3/4" nelikulmainen|106.0| 52.0| 93.6 | 25.3|60.0(20.7(21.4( 26.0 | 80.1 760
1" nelikulmainen |125.0/63.0(105.1{31.8|64.5|28.7(26.0{32.0{91.0 1500
A
~—D E F~
l—g ~— B—
‘ | c
J
e==-—— P | (©F
\ T/
N K I l
Kuusioavain
Alymuunnin
Mitat millimetreina
Kayttslaite AlB|c|p|E|F]|a]| Fam
(gr
Kuusikulmainen [116.0| 30.0 | 56.0 [56.0(13.0(39.0(25.5 486
[ = 1/4" nelikulmainen | 71.5 | 30.0 | 56.0 [56.0[13.0( 6.0 | -- 497
|| [1Zaay E[ 3/8" nelikulmainen | 77.0 | 30.0| 595 [s6.0[15.0| 80 | — | 550
- D ‘ C— 1/2" nelikulmainen | 87.0 | 42.0 | 70.0 |58.0/21.0{12.0| - 725
F
‘ 3/4" nelikulmainen [106.0( 52.0 | 87.6 |60.0|26.0({21.0| --- 1050
A ! c 1" nelikulmainen [125.0( 63.0 | 91.5 |64.5|31.5(29.0| --- 1800
G—| = (—L—\ 1 1/2" nelikulmainen|181.0{102.0{136.0(86.5[51.0|50.0| --- 6000
e - + -
e il N
—_— ,784,
04577524 _ed1 Fl-2
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Informacgdes de seguranca sobre o produto

Utilizagao prevista:
O transdutor rotativo foi concebido para medir a saida de binario de qualquer ferramenta de montagem sem impacto. A construgao Unica
(patente aplicada para) proporciona uma longa vida til da escova com requisitos de manuteng¢ao minimos.

Os manuais podem ser transferidos de www.ingersollrandproducts.com

Resumo

Encontra-se disponivel uma versdo alternativa com um codificador de medi¢ao do dngulo que permite, com uma unidade de leitura adequada,
a medicao do angulo de rotagao além do binario.

Cada transdutor padrao da industria é calibrado de modo a que a saida de exactamente 2 m V/V seja produzida no binario nominal. Marcado
em cada um encontra-se o binario nominal necessario a ser introduzido num dispositivo de leitura empregando o principio de calibragao de
desvio e tendo o valor recomendado de 43,575 ohms. Nas leituras que nao utilizem o principio de calibragdo de desvio, as taxas nominais
devem ser introduzidas no instrumento.

O transdutor é compativel com os dispositivos de leitura Ingersoll Rand originais. Um chip inteligente fornece dados, quando utilizado com
um leitor compativel, da taxa nominal, nimero de série do transdutor e a data de calibracao recomendada (Plug e Play).

Funcionamento

Seleccione um tamanho adequado do transdutor apropriado para a taxa do binario maxima da ferramenta utilizada. Tal deve ser fixo ao eixo
da unidade de saida da ferramenta e uma tomada instalada na unidade quadrada macho. Tal deve ser fixa com um pino livre e um anel de
bloqueio (excepto se tiver sido fornecida a mola opcional da versao do pino).

Ligue o leitor, seleccione um modo de funcionamento apropriado e, em seguida, opere a ferramenta no modo normal. Em termos da precisao,
é essencial manter o alinhamento correcto entre o fixador, transdutor e ferramenta eléctrica. Ao utilizar esses elementos rotativos com a
ferramenta e a barra de reacgéo, a posicao radial efectiva do ponto de reacgao nao deve ser inferior aos nimeros apresentados na Tabela. O
nao cumprimento deste requisito e também da taxa de bindrio maxima pode causar danos irreversiveis no transdutor.

O transdutor rotativo com codificador de angulo também pode ser utilizado com qualquer ferramenta, excepto tipos de impacto. As medigoes
de angulos podem ser efectuadas com ferramentas de impulsos, mas a limitagdo da velocidade de aceitagdo méaxima do leitor pode limitar

a precisdo. Como o codificador de angulo mede a posigdo angular do eixo de tor¢do relativa ao corpo do transdutor, é importante manter o
corpo fixo enquanto a ferramenta é operada.

Se o pino de detencao quadrado macho nao for necessério, este pode ser removido com um pungao escalonado (por motivos de localizagao)
de @ 2,3 mm para 1/4”, 03,95 mm para os quadrados de 3/8" ou 1/2" e @ 6,3 mm para as unidades quadradas 3/4" ou 1".

Especifica¢es do produto

Resisténcia da unido - 3500hm
Sensibilidade de saida - 2mVNV

Precisdo estatica - +/-0,25% f.s.d
Estabilidade do desvio de zero com temperatura - +/-0,1% de f.s.d./ °C
Capacidade de sobrecarga - 125%f.sd
Operagao para a especificagdo num intervalo de temperatura de - 5a40°C

Operacao para a especificagao reduzida num intervalo de temperatura de - -10a60°C
Humidade 10 a 75%, sem condensacao

Transdutor de proteccao de entrada (excepto conector) _ IP40

Nota: As unidades quadradas macho e fémeas foram concebidas para serem compativeis com unidades que satisfacam as especificagdes de:-
ANSI B107-4 - 1982:BS 4006 - 1892;DIN 3121 - 1987.

Tabela
Tamanho Taxa do i Posicao radial minima da barra de - -
s L. RPM maxima - L P Versées do angulo
da binario reaccao no binario maximo
hexagonal e Nm Continuo | Intermitente mm Graus de resolucao RPN.I maximas
quadrada angulo

1/4" hexagonal 2 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" hexagonal 5 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" hexagonal 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" hexagonal 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4” quadrada 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4” quadrada 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8” quadrada 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8” quadrada 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8" quadrada 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" quadrada 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" quadrada 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" quadrada 500 2000 5000 240 0.5 2000

1" quadrada 750 1000 4400 190 0.5 1000

1" quadrada 1400 1000 4400 350 0.5 1000
12" quadrada 3000 1000 4400 350 0.25 500
12" quadrada 5000 500 1500 350 N/A N/A

O funcionamento continuo é definido como funcionamento a 100% em qualquer direc¢ao e funcionamento intermitente a 10% do tempo de
funcionamento. Os transdutores devem ser devolvidos ao fornecedor ou fabricante para calibragdo e certificagao a cada 12 meses.

PT-1 04577524 _ed1
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Interface Padrao

®» ©
® ©

Vista do conector do transdutor

Apenas binario
Compativel com BS 9522 - tomada de
montagem de cabo de 4 pélos FO017.
Invélucro de tamanho 8..

® ® ©
© ® 0O ©

® ©® O

Binario e angulo
Compativel BS 9522 - FO017 Padrdo 105
tipo de montagem do cabo 12-10S.

do conector Funcgao

-~ I o mm g N @ >

K

Invélucro

+Excitacao

-Excitacdo

+ve Signal

-ve Signal
0V Digtal
5V Digital

DA
7B

Néo utilizado

Nao utilizado

de ligagao a terra

Dimensoes

Transdutor Padrédo da Industria

A
e——F ——= g
G—t

J

e | I gg

H

Unidade quadrada t

A

—D E F

Unidade hexagonal

Transdutor Inteligente

-
o

——p | (@)

~—B—

04577524 _ed1

Dimensées em milimetros
Unidade | A | B | c|D|E|F|G|n|Js] Pes°
(gramas)
174 115.8]30.0(68.0{39.2|56.0|20.6|25.5|13.2|54.5 210
hexagonal
174 71.5(30.0{68.0/10.3(56.0| 5.2 | 7.3 |13.2|54.5 200
quadrada
3/8"
77.0 {30.0(72.1|12.9/56.0| 8.1 [10.5|15.0|58.6 240
quadrada
172 87.0 [42.0183.0(17.0|58.0{12.0|14.7(21.0(69.5 430
quadrada
3/4 106.0|52.0(93.625.3(60.0|20.7(21.4|26.0|80.1 760
quadrada
! 125.063.0(105.1/31.8(64.5|28.7(26.0|32.0|91.0| 1500
quadrada
C
Dimensdes em milimetros
. Peso
Unidade A B C D E F G ramas
174 116.0 [ 30.0 | 56.0 | 56.0 | 13.0 [39.0|25.5 486
hexagonal
v 715 [300] 56.0 | 56.0 | 13.0 | 6.0 | - 497
quadrada
3/8 770 [300(| 595 | 56.0 | 150 | 80 | - 550
quadrada
72 87.0 (420 70.0 | 58.0 | 21.0 [120]| - 725
quadrada
3/ 106.0 | 520 | 87.6 | 60.0 | 26.0 [21.0| -—- 1050
quadrada
! 125.0 [ 63.0 | 91.5 | 64.5 | 31.5 [29.0| - 1800
quadrada
c 1172 181.0 {102.0{136.0| 86.5 | 51.0 [50.0| -- 6000
quadrada
PT-2
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MAnpogopieg Aogpdaleiag Mpoidvtog

MNpoopilopevn Xprion:
O TEPIOTPOPIKOG HOPPOTPOTIENG £XEL OXESIQOTE HIE TPOTIO WOTE VA HETPAEL TNV £6050 POTTIIC OTTOIOUSHTIOTE N KPOUGTIKOU EPYOAEIOU GUVAPHOAGYNONG.
H povadikn kataokeun (yia Ty omoia éxet umoPAnBei Simwpa eupeatteviac) xapilel pakpd Sidpkela PAKTPAS e EAGXIOTEC OTTAITACELG Yia GUVTHPNOT.

Mmopeite va mpaypatomoioete AjPn eyxelpidiwv amod tnv nAektpovikn SiebBuvon www.ingersollrandproducts.com

Tovoyn

AwatiBetal pia eVaANAKTIKY €KS00N HE KWOIKOTIOINTH HETPNONG YwViag, 0 omoiog eMTPEMEL, He KATAANAN povada évaeigng, T pétpnon tng
ywviag meplotpo@nic padi pe tn pomn.

KdBe Blopnxavika TUMomoInpEVOG HOPPOTPOTIEAG EXEl BabBuovopnBei pe TpOTo WOTe va mapdyetat akpiBwg é080¢ 2mV/V oTnv ovopaoTikn
POTH. ZNHEWHEVO OE KaBEvav ival n TIUR POTIAG TTOU ATAITEITAL VA EICAYAYETE OE GUOKEUT EVOEIEEWVY XPNOIHOTIOIOVTAG TNV apX TNG
BaBpOVOENONG EKTPOTING KAl £XOVTAG OUVICTWHEVN TIHNA 43.575 Q. MNa evSEifelg ToU Sev XPNOIHOTIOIOUV TV apXT| TG BaBHOVOUNGCNG EKTPOTAG,
Ba mpémel va £10ax0oUV 0l OVOPACTIKEG TIHEG OTO Opyavo.

O popgotporéag gival cuPBATAC HE TIC YV OLEC OUOKEVEG éveléng Tne Ingersoll Rand. Eva é€unvo chip mapéxel dedopéva dtav
Xpnotporoleital pe cupPatr vEelEn, £l OVOPAOTIKN TIHH, CEIPIAKO apIBUSd HOPPOTPOTTEX KAl T CUVICTWHEVN NHEPOpNVia Babuovounong
(ouvdeon kat dueon Aettoupyia).

A&rrovpyia

EmAéETE éva péyeBog Hop@OoTPOTTEX KATAMNNAO yia TN PéYIoTN OVOUACTIKI T POTTAG Tou Epyaleiou Tou xpnotpomolgitat. Auto Ba mpénet va
ao@aMoTei oTov dgova povadag Kivnong e§650u epyaleiou Kat va TPOCAPHOOTEL pia uMoSoxH 0TV apCEeVIKN TETPdywvn povada kivnong. Oa
TIPEMEL va A0PaAIOTE( Ue ENeVBEPO TTEIPO KAl SAKTUAIO GUYKPATNONG (EKTOG EQV TTOPEXETAL N TTPOAIPETIKN €KS0ON ENATNPIWTOU TTE(POL).

TuvSéoTe 0TN CUOKEUT £VEEIENG, EMAEETE KATAANAO TPOTIO AerToupyiag Kal HETA BE0TE To epyaleio o€ AerToupyia pe TOV KAvoviKo Tpomo. MNa
Xapn ¢ akpipelag, eival amapaitnto va SlatnProETe TN OWOTY EVBUYPAUION HETAEY TOL CUVSETIPA, TOU HOPPOTPOTTEA KA TOU NAEKTPIKOU
gpyaleiov. Otav XpnotHomoloUVTal AUTO( Ot TIEPICTPOPIKOI HOPPOTPOTIEIG HE EpYaleio Kat paBSo avTidpaong, n amoTeAECHATIKN AKTIVIKY Béon
Tou onueiov avtidpaong Sev Ba mpémel va givat HIKPOTEPO amd TG TIREG TTou SivovTat otov Mivaka. Eav Sev TneroeTe auTr TV amaitnon aA\a
KA TN HEYIOTN OVOPACTIKY T POTTAG, UMOPEi va TPOKANBE( avemavopBwtn {nuid oto pop@otpornéa.

O TIEPIOTPOPIKOG HOPPOTPOTTIEAG HE YWVIAKO KWSIKOTIOINTH) HITOPEL EMMIONG va Xpnotomoindei e omoloSAToTe EpYaAEio EKTOG amd epyaleia
KPOUGTIKOU TUTTOU. Ot HETPHOEIC YWVIag MTOPEL v YiVOUV PE KPOUOTIKA EPYAAEia aAAG O TIEPIOPICHOG GOV aPOoPd TN péyloTn TaxuTnTa
anmo8oxn¢ NG EvoeiEng umopei va meptopilel v akpifeta. EMeldn o kwdikomointig ywviag HETpdel TN ywviwTr B€on Tou dfova porrg o€ oxéon
€ TO KUPLO TUAHA TOU HOPQPOTPOTIEQ, Eival CNUAVTIKO VA KPATATE TO KUPLO TUAKA aKivnTo KabBwg Aertoupyei To epyaleio.

Edv Sev amaiteital 0 apoevIKOG TETPAYWVOG TIEIPOG GUYKPATNONG, UMopei va agaipebei pe Bnpatikd (yia okomoug Tomobeaiacg) Statpntikd @ 2,3
mm yta 1/4", 03,95mm yia 3/8" 1| Tetpaywva 1/2" kat @ 6,3 mm yia TIG TETPAYWVEC HOVASEC kivnong 3/4" 14 1"

Mpodiaypagég MNpoidvtog

Avtiotaon yépupag - 350Q

Evaiobnoia e€66ou - 2mV/NV

STaTIKnA akpiBeta - 4/-0,25%f.s.d.
>10a0epoTnTa AVTIOTABIoNG UNGEVOG UE Beppokpacia - +/-0,1% tou f.s.d./ °C
XwpenTKOTNTA UTTEPPOPTWONG - 125% f.s.d.
Aertoupyia péxpt mpodlaypagr) otn BepHOKPACIAKN TTEPIOXN - 5 €w¢ 40 °C
A&rToupyia PEXPL HEIWPEVN TTPOSIaYpa@r} 0TN BEPUOKPACIAKN TTEPLOXT - -10éwg 60°C
Yypacia 10 éwg 75% xwpig cupMUKVWON

Mopgpotpomnéag mpootaaciag amd Ty eloxwpenon (EKTog oUvdeonc) - P40

Znueiwon: Ot apoeVIKEG Katl BNAUKEG TETPAYWVEG HOVASEG Kivnong £Xouv OXeSIAOTE! WOTE Va ival CUPBATEG e HOVASEG Kivong TTou
KavoTToloVV TIG Tpodiaypagéc:- ANSI B107-4 - 1982:BS 4006 - 1892,DIN 3121 - 1987.

MNivakag
MéyeBog e§aywviknig Ovo’p acmf(" Méyioteg ZAN Msyw'\'n AKTIVIKR es?n me paﬂé’ou Ek860z1G ywviag
A T POTTAG avtidpaong atn péyiotn pomn
Kal TETpAywvng - z
povadac kivnong Nm Zuvexopeva | AlaKOmTOpEVaA mm Moipeg Méyiorec ZAR

avdAuong Twvia

1/4" €aywVikO 2 5000 11000 50 0.5 2500
E€aywviko e€aptnua 5 5000 11000 100 0.5 2500
E€aywviké e€dpTtnua 10 5000 11000 50 0.5 2500
E€aywviké e€dpTtnua 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" 1eETpAywvo 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" 1eTpdywvo 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8" tetpdywvo 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8" terpaywvo 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8" 1eTpdywvo 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" teTpdywvo 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" 1eTpdywvo 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" 1eTpdywvo 500 2000 5000 240 0.5 2000

1" teTpdywvo 750 1000 4400 190 0.5 1000

1" TETPAYyWVO 1400 1000 4400 350 0.5 1000

12" tetpdywvo 3000 1000 4400 350 0.25 500

12" tetpdywvo 5000 500 1500 350 Mn 8a8éoipo N/A

H ouvexopevn Aettoupyia opietat wg 100% Aettoupyia mpog omoladrmote katevBuvon Kat n Slakomtopevn Aettoupyia wg 10% Tou
OUYKEKPIHEVOU Xpdvou epyaciag. Ot HOPYOTPOTIEIG Ba TTPEMEL VA EMOTPEPOVTAL OTOV TTPOUNBEUTH 1) KATAOKEVLAOTH yla emavaBabpovopnon kat
ToTonoinon KABe 12 prveg.
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Tumkn Siemaen
[ Tovdeon Nerroupyia
[ A +61éyepon
@ @ B -Siéyepon
@ @ C onpa +ve
‘Amroyn TnG OUVEEONG HOPPOTPOTIEQ D onfpa -ve
@ @ ® @ @ E 0V ynelaxkd
@ @ @ F 5V ynolakd
G @A
Pomn pévo H ?B
iuuﬁméé i "§?‘§Xsﬁz§ TEF%éou;(;nlfAlfa)\g &OU)\' 8 Pom ka1 ywvia ) Aev xpnotpomoteitat
OKPOOEKTWV - . IVIEYEDOC KEALQOU . - i
e v Pove Tuppato pe otepéwon Kalwdiou 105 Aev xpnotporoleitau
potiBou BS 9522 - FO017 tomou 12-10S. Ké\ugpog leiwon
Awactaocsig
Blopnyxavika t INUEVOG HOPPOTP G
A AACTACELG O XIMOGTOHETPA
E ~—B— Movada A B c D E F G H J Bapog
o DI - xivnong (vpappap
! s Eeavwvik |15 81300 | 68.0 [39.2[ 560|206 | 25.5 [13.2|545| 210
... ,f T_\ e€dptnua
‘ 1{4 71.5130.0|68.0(10.3(56.0| 5.2 | 7.3 |13.2|54.5 200
C TETPAYWVO
| m
J 3{8 77.0130.0|72.1(129(56.0| 8.1 | 10.5|15.0(58.6 240
| A TETPAYWVO
o 1O :
H 1/2
J v . 87.0 142.0|83.0(17.0(58.0|12.0| 14.7 | 21.0| 69.5 430
TETPAYWVO
Tetpaywvn povada Kivnol "
TETRTVIVT HOVED kYIS 3{4 106.0|152.0|93.6 (25.3(60.0|20.7 | 21.4 | 26.0| 80.1 760
A TETPAYWVO
«~—D F—~ 1 125.0|163.0|105.1(31.8 (64.5| 28.7 | 26.0 | 32.0(91.0 1500
TETPAYWVO
‘ C
J
e N C=ar
., . .4
E€aywvikr povada kivnong
‘E§univog pop@otpoméag
AlaGTACEIG GE XINIOOTOHETPA
L Bapog
Mnyaviopog kivnong| A B C D|(E|F|G (vpappapia)
E€aywviko e€aptnua [116.0| 30.0 | 56.0 [56.0(13.0{39.0|25.5 486
1/4" tetpdywvo 71.5130.0|56.056.0|13.0{ 6.0 | - 497
4’;7’ - ZaN 3/8" 1eTpdiywvo 77.0130.0|59.5|56.0|15.0{ 8.0 | - 550
[ EI 1/2" tetpdywvo 87.0 [42.0|70.0(58.0({21.0{12.0| - 725
F D | i 3/4" 1eTpdiywvo 106.0| 52.0 | 87.6 |60.0|26.0(21.0| - 1050
A ‘ 1" tetpaywvo 125.0|163.0 | 91.5 |64.5|31.5(29.0| - 1800
| c 11/2" tetpdywvo  [181.0(102.0{136.0(86.5(51.0(50.0( - 6000
R I e - ‘
el
T ~—B—
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Informacije o varnosti izdelka

Predvidena uporaba:
Rotacijski pretvornik je zasnovan za merjenje izhodnega navora vseh neudarnih orodij za sestavljanje. Enkratna konstrukcija (patent v
postopku) zagotavlja dolgo Zivljenjsko dobo krtack z minimalnimi zahtevami za vzdrzevanje.

Prirocnike lahko prenesete z naslova www.ingersollrandproducts.com

Povzetek
Alternativna izvedba je na voljo s kodirnikom za merjenje kota, ki skupaj z ustreznim orodjem za od¢itavanjem omogoca merjenje kota rotacije
poleg navora.

Vsak standardni pretvornik je umerjen tako, da je pri nazivnem navoru izhodna napetost natanc¢no 2 mV/V. Na vsakem je zabelezena vrednost
navora, ki jo morate vnesti v napravo za odcitavanje po principu umerjanja mosticka in ki ima priporoc¢eno vrednost 43,575 ohm. Za naprave za
odcitavanje, ki ne uporabljajo principa umerjanja z mosti¢ckom, naj se v instrument vnese nominalne vrednosti.

Pretvornik je zdruzljiv z originalnimi napravami za od¢itavanje Ingersoll Rand. Pameten ¢ip ob uporabi s primerno napravo za odcitavanje
posreduje podatke nazivne vrednosti, serijske Stevilke pretvornika in priporo¢enega datuma vnovi¢nega umerjanja (Plug and Play).

Uporaba

Izberite ustrezno velikost pretvornika, ki je primerna za maksimalni navor uporabljenega orodja. Pritrdite ga na izhodno pogonsko gred orodja
in na vti¢, ki je opremljen z moskim kvadratnim nastavkom. Pritrdite ga s prostim zati¢em in zapornim obrocem (razen ¢e niste kupili izbirne
razli¢ice z vzmetenim zati¢em).

Priklopite orodje za odcitavanje, izberite ustrezen nacin delovanja, nato pa z orodjem normalno upravljajte. Zaradi natan¢nosti je nujno, da

vzdrzujete ustrezno poravnavo med pritrdilnim mehanizmom, pretvornikom in orodjem. Ce uporabljate te rotacijske pretvornike z orodjem
in reakcijsko prec¢ko, naj efektivni radialni polozaj reakcijske to¢ke ne bo manj, kot je navedeno v tabeli. Ce tega in maksimalnega navora ne
upostevate, lahko nepopravljivo poskodujete pretvornik.

Rotacijski pretvornik s kodirnikom kota lahko uporabljate na vseh orodjih, razen na udarnih. Meritve kota lahko izvedete z impulznimi orodji,
vendar pa lahko omejitev najvecje hitrosti sprejema merilnika omejuje natan¢nost. Kodirnik kota meri kotni polozaj torzijske gredi glede na
ohisje pretvornika, zato je pomembno, da je ohisje pri miru, ko se upravlja orodje.

Ce moskega kvadratnega zadrzevalnega zati¢a ne potrebujete, ga lahko odstranite s kora¢nim (za namene lokacije) izbijalom @ 2,3 mm za 1/4-
palcni, @3,95 za 3/8-palcni ali 1/2-palcni in @ 6,3 mm za 3/4-pal¢ni ali 1-palcni kvadratni nastavek.

Specifikacije izdelka

Upornost mosticka - 3500hm
Izhodna obcutljivost - 2mVNV

Stati¢na natan¢nost - +/-0,25 % f.s.d.
Stabilnost ni¢nega odmika pri temperaturi - 4/-0,1% fs.d./°C
Kapaciteta preobremenitve - 125 %f.s.d
Deluje po specifikacijah v temperaturnem razponu - 5do40°C

Deluje po zmanjsanih specifikacijah v temperaturnem razponu - -10do60°C

Vlaznost 10 do 75 % brez kondenzacije
Zascita pred vdorom pretvornika (razen prikljucka) - P40

Opomba: Moski in Zenski kvadratni nastavek sta zasnovana za zdruzljivost z nastavki, ki dosegajo specifikacije:- ANSI B107-4 - 1982:BS 4006
-1892;DIN 3121 - 1987.

Tabela
. . ) Nazivni Maksimalni obrati Minirl'[alni r?diallni.polloiaj reakcijske Kotne razlicice
Velikost Sestrobega in | navor precke pri navoru
kvadratnega nastavka Nm Neprekinjeno | ObZasno mm Lo¢l jIYO.StL v Na;vec:.: iI:‘ombr./

1/4-pal¢ni Sestrobi 2 5000 11000 50 0.5 2500
Sest. 5 5000 11000 100 0.5 2500

Sest. 10 5000 11000 50 0.5 2500

Sest. 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4-pal¢ni kvadratni 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4-pal¢ni kvadratni 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8-pal¢ni kvadratni 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8-pal¢ni kvadratni 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8-pal¢ni kvadratni 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2-pal¢ni kvadratni 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4-paléni kvadratni 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4-pal¢ni kvadratni 500 2000 5000 240 0.5 2000
1-paléni kvadratni 750 1000 4400 190 0.5 1000
1-pal¢ni kvadratni 1400 1000 4400 350 0.5 1000
1"2-pal¢ni kvadratni 3000 1000 4400 350 0.25 500
1'2-pal¢ni kvadratni 5000 500 1500 350 NNV N/A

Neprekinjeno obratovanje se definira kot 100 % obratovanje v katerikoli smeri, ob¢asno delovanje pa je 10 % tega delovnega casa. Pretvorniki
naj se vrnejo dobavitelju ali proizvajalcu za ponovno umerjanje in potrditev vsakih 12 mesecev.
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Standardni Vmesnik

— Prikljuek Funkcija
L1 A +vzburjenje
@ @ B -vzburjenje
@ @ C +ve signal
Prikaz prikljucka pretvornika @ ® D -ve signal
@ @ @ E 0V digitalno
@ @ @ F 5Vdigitalno
G oA
Samo navor H 2B
Zdruzljiv s 4-polnim vticem za namestitev na Navor in kot J Ni uporabljeno
kabel BS 9522 - FO017. Velikost ohisja 8. —_— i i
) Zdruzljiv z 12-polnim kabelskim vticem K Niuporabljeno
BS 9522 - FO017, vzorec 105. Ohisje Ozemljitev
Mere
Standardni Pretvornik
A Dimenzije v milimetrih
E— "
~lpl— - B Nastavek| A | B | C | D | E|F |G| H | (;:zmai)
Gf
[] Sest.  [115.8/30.0(68.0(39.2|56.0(20.6/25.5/13.2|545| 210
1a-palenil 2, o300 680 [103]56.0( 5.2 | 7.3 [132]545| 200
kvadratni
J 3/8-pal¢ni
- £ J e 7.0 (300 72.1| 129 [56.0| 8.1 [105[15.0|586| 240
H
Kvadratni nastavek | L(/ za'gra;tc:i' 87.0 [42.0|83.0[17.0|58.0(12.0{14.7 21.0(69.5| 430
A 3/4-palcni |06 0152.0| 93.6 | 25.3( 60.0(20.7|21.4] 26.0 [80.1| 760
D E e kvadratni
r
—G ~—B— Cmaléni
1pakini |5 0[63.0[105.1]31.8| 64.5|28.7|26.0[ 32.0|91.0] 1500
kvadratni
{ i C
)
AN
=t { ©
AN &
Sestrobi nastavek t
Pametni Pretvornik
Dimenzije v milimetrih
Nastavek | A | B | ¢ [D| E| F | G (;::i)
Sest.  |116.0| 300 | 56.0 |56.0|13.0|39.0 | 255| 486
apaleni | 2 o | 306 | 560 | 560|130 60 | — | 497
kvadratni
3/8-paleni | ;| 300 | 505 | 560|150 | 80 | — | 550
kvadratni
2paleni | o7 6 | 450 | 700 | 580|210 120 — | 725
kvadratni
3/dpaleni | 40601 550 | 87.6 |60.0|260|210] — | 1050
C kvadratni
- Tpakeni | o50] 630 | 915 | 645 | 315|200 — | 1800
kvadratni
11/2-palénil gy 614020 1360 | 865 | 510 | 500 | — | 6000
kvadratni
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Bezpecnostné Informacie o Vyrobku

Planované pouzitie:

Otoc¢ny snima¢ meria vystup kratiaceho mementu kazdého montézneho néstroja, okrem priklepového typu. Unikatna konstrukcia
(patentovand) zabezpecuje dlhu Zivotnost kefky s minimalnymi poziadavkami na tdrzbu.

Navody si moézete stiahnut z lokality www.ingersollrandproducts.com

Prehlad

Nahradna verzia je dostupna s kéderom na meranie uhla, pomocou ktorého sa méze okrem kratiaceho momentu merat aj uhol otacania vo
vhodnom ¢itacom zariadeni.

Kazdy snimac podla priemyselnej normy je kalibrovany tak, aby v menovitom kratiacom momente produkoval vystup presne 2mV/V. Na
kazdom je vyznacena hodnota kritiaceho momentu, ktora sa musi zadat do ¢itacieho zariadenia pouzivajticeho princip kalibracie elektrickej
pripojky s odporicanou hodnotou 43,575 ohmov. Pre vystupné Udaje, ktoré nepouzivaju princip kalibréacie elektrickej pripojky, sa musia do

pristroja zadat menovité hodnoty.

Snimac je kompatibilny s originalnymi snimacimi zariadeniami spolo¢nosti Ingersoll Rand. Ked sa inteligentny ¢ip pouziva s kompatibilnym ¢itacim
zariadenim, poskytuje Gidaje, ako napriklad menovitad hodnota, vyrobné ¢islo snimaca a odporucany datum novej kalibracie (Zapoj a hraj).

Prevadzka

Vyberte vhodnu velkost snimaca, ktory je vhodny pre maximalnu hodnotu kiriaceho momentu pouzivaného nastroja. Tento snimac sa musi
upevnit na vystupny hnaci hriadel nastroja a zasuvka sa musi upevnit do zastivacieho stvorcového otvoru. Na jeho zaistenie sa musi pouzit
volny kolik a vymedzovaci kruzok (pokial nie je dodana volitelna verzia pruzinového kolika).

Snimac zapojte do citacieho zariadenia, vyberte vhodny prevadzkovy rezim a potom nastroj pouzivajte normalnym spésobom. Na dosiahnutie
presnosti sa musi udrziavat spravne vyrovnanie medzi upinadlom, snimacom a elektrickym naradim. Ked'sa tieto oto¢né snimace pouzivaju s
nastrojom a reakénou tycou, Gi¢inna radialna poloha reakéného bodu nesmie byt mensia, ako hodnoty, ktoré sa uvadzaju v tabulke. Ak sa tato
poziadavka a minimalna hodnota krdtiaceho momentu nedodrzia, moze dojst k nezvratnému poskodeniu snimaca.

Otocny snimac s koderom uhla sa moze pouzivat aj v kazdom néstroji, okrem priklepovych typov. Uhol sa méze merat pomocou impulznych
nastrojov, ale obmedzenie maximalnej pripustnej rychlosti ¢itacieho zariadenia méze limitovat presnost. Pretoze kéder uhla meria uhlovi
polohu torzného hriadela relativne k telesu snimaca, teleso sa musi stale drzat pocas pouzivania nastroja.

Ak nie je potrebny zachytny stvorhranny kolik, méze sa vybrat pomocou krokového (pre ticely umiestnenia) dierovaca s priemerom @ 2,3 mm

pre 1/4’, 03,95 mm pre 3/8"alebo 1/2" $tvorcové otvory a @ 6,3 mm pre 3/4"alebo 1" $tvorcové otvory.

Technické udaje produktu

Odpor premostenia
Citlivost vystupu
Statickd presnost

Stabilita nulovej odchylky teploty

Kapacita pretazenia

Prevadzka podla $pecifikicie v teplotnom rozsahu
Prevadzka podla znizenej $pecifikacie v teplotnom rozsahu
Vlhkost 10 az 75%, bez kondenzovania
Snimac na ochranu proti vniknutiu (okrem konektora)
Poznamka: Zasuvné a zastréné $tvorcové otvory st navrhnuté tak, aby boli kompatibilné s otvormi, ktoré spliaja technické podmienky:- ANSI
B107-4 - 1982:BS 4006 - 1892;DIN 3121 - 1987.

- 3500hm

- 2mV/V

- +/-0,25%f.s.d

- +/-0,1% f.s.d./°C
- 125% f.s.d

- 5az40°C

- -10az 60 °C

- IP40

Tabulka

Tabulka s rozmermi Kritiaci Max. ot./min. Mini.méln.a r?dia’lna p,°|.°ha reakenej tyce Uhlové verzie
testhranného a moment pri maximalnom kratiacom momente _
. . P . < Stupne Max. ot./min.
Stvorcového otvoru| Nm |Kontinualna|Prerusovana mm P
rozlisenia Uhol
1/4" Sesthran 2 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" Sesthran 5 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" Sesthran 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" Sesthran 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" Stvorhran 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" Stvorhran 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8" stvorhran 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8" stvorhran 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8" stvorhran 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" Stvorhran 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" Stvorhran 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" stvorhran 500 2000 5000 240 0.5 2000
1" Stvorhran 750 1000 4400 190 0.5 1000
1" Stvorhran 1400 1000 4400 350 0.5 1000
12" $tvorhran 3000 1000 4400 350 0.25 500
12" $tvorhran 5000 500 1500 350 Nie je k dispozicii | Nie je k dispozicii

Nepretrzita prevadzka je definovand ako 100% prevadzka v ktoromkolvek smere a prerusovand prevadzka je definovana ako 10% v tejto
pracovnej dobe. Snimace sa musia kazdy rok vratit dodavatelovi alebo vyrobcovi na prekalibrovanie a certifikaciu.

SK-1
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Standardné Rozhranie

— Konektor Funkcia
[ A +Budenie
@ @ B -Budenie
@ @ C +ve signal
Pohlad na konektor snimaca @ ® D -ve signal
@ @ @ E oV digitalny
@ @ @ F 5V digitalny
G @A
Len kratiaci moment H 28
Kompatibilny s montéznou pélovou zésuvkou Kratiaci moment a uhol J Nepouziva sa
BS 9522 - FOO017 4 na kabel. 8 Rozmer plasta —_—————— K Nepouziva sa
Kompatibilny s montaznym kéblom
BS 9522 - F0017, vzor 105, typ 12-10S. Plast Uzemnenie
Rozmery
Snimace Podla Priemyselnej Normy
A
E Rozmery st v milimetroch
~—B—
o i Upinaci Hmotnost’
G— e | alBlc|Dp|E|F|a|n[y|om
-‘ :f - L riadel (gramy)
‘ 1/4" Sesthran |115.8]30.0|68.039.2 56.0|20.6| 25.5 | 13.2|54.5 210
C
J 1/4" Stvorhran| 71.5|30.0|68.0 [10.3[56.0 5.2 | 7.3 [13.2(54.5 200
75:7 - l H { 7\())7 3/8" stvorhran| 77.0 {30.0 | 72.1{12.9|56.0 8.1 | 10.5|15.0 [58.6 240
= . *
Stvorcovy otvor 1/2" Stvorhran| 87.0 |42.0/83.0(17.0(58.0 (12.0| 14.7 | 21.0 [69.5 430
A 3/4" stvorhran{106.0(52.0 [ 93.6 | 25.3|60.0|20.7| 21.4 | 26.0|80.1 760
—Db E F~
~—G ~—B— 1" Stvorhran |125.0/63.0 [105.1)31.8 |64.5|28.7| 26.0 [ 32.0(91.0 1500
J
e — |
Sesthranny otvor t
Inteligentny Snimac
Rozmery st v milimetroch
Upinacihriadel| A | B | ¢ | D | E | F | g |Hmotnost
(gramy)
1/4" Sesthran |116.0| 30.0 | 56.0 [56.0|13.0(39.0(25.5 486
1/4" stvorhran | 71.5 | 30.0 | 56.0 [56.0{13.0| 6.0 | - 497
- sz
1ZaaN E] 3/8" stvorhran | 77.0 | 30.0 | 59.5 [56.0[15.0( 80 | — | 550
‘ _ 1/2" stvorhran | 87.0 | 42.0 | 70.0 [58.0{21.0|12.0| - 725
F D
" ‘ 3/4" stvorhran [106.0| 52.0 | 87.6 60.0(26.0|21.0| --- 1050
A | 1" Stvorhran | 125.0( 63.0 | 91.5 |64.5|31.5[29.0| - 1800
c 11/2" stvorhran [ 181.0]102.0{136.0(86.5(51.0|50.0| --- 6000
G— <—
b - ; -
- N
—_— <7B4>
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Bezpecnostni informace o produktu

Stanoveny ucel pouziti:
Otoc¢ny snimac je uréen k méfeni vystupniho utahovaciho momentu veskerého montézniho naradi jiného nez razového typu. Jedine¢na
konstrukce (pfihlasena k patentovani) poskytuje dlouhou Zivotnost kartact pfi minimélnich pozadavcich na tdrzbu.

Prirucky je mozné stahnout z webovych stranek www.ingersollrandproducts.com

Shrnuti
Dodéavana alternativni verze je vybavena kodérem k méfeni hld, ktery v soucinnosti s vhodnou odecitaci jednotkou umozniuje doplnéni
méfeni utahovaciho momentu méfenim Ghlu natoceni.

Kazdy snimac¢ odpovidajici pfislusnym pramyslovym normam je zkalibrovan tak, aby pfi dosazeni jmenovitého utahovaciho momentu byl
vysilan vystupni signél, jeho troven ¢ini pfesné 2 mV/V. Na kazdém snimaci je vyznacena pozadovana hodnota utahovaciho momentu, kterou
je tfeba zadévat do odecitaciho zafizeni vyuzivajiciho princip kalibrace pomoci bo¢niku a majiciho doporuc¢enou hodnotu odporu 43,575
ohmu.V pfipadé odectd, které se neprovadéji s vyuzitim principu kalibrace pomoci bo¢niku, je do pfistroje tieba zadavat jmenovité hodnoty.

Snima¢ je kompatibilni s originalnimi odecitacimi zafizenimi Ingersoll Rand. Je-li spole¢né s odecitaci jednotkou pouzit inteligentni ¢ip, jsou k
dispozici data zahrnujici jmenovité nastavené hodnoty, vyrobni ¢islo snimace a doporucené datum nové kalibrace (systém plug-and-play).

Obsluha

Vyberte vhodnou velikost snimace, ktera odpovida maximalnimu jmenovitému utahovacimu momentu pouzitého néradi. Tento snimac je tfeba
bezpecné pripevnit k vystupnimu hnacimu hfideli nafadi nasunutim na vnéjsi hnaci ¢tyrhran. Poté je tieba jej zajistit pomoci volného koliku a
pfidrzovaciho krouzku (pokud nebyla dodana volitelna verze s odpruzenym pojistnym kolikem).

Pripojte odecitaci jednotku, vyberte odpovidajici provozni rezim a poté naradi uvedte obvyklym postupem do ¢innosti. V zajmu dosazeni
maximalni pfesnosti je nezbytné udrzovat dokonalou souosost mezi utahovanou spojovaci sou¢asti, snimacem a pohanénym naradim. Pfi
poutziti téchto oto¢nych snimacd s naradim vybavenym reakéni vzpérou by tcinna radidlni poloha reakéniho bodu méla byt v kratsi vzdalenosti,
nez jakd odpovida ¢iselnym hodnotam uvedenym v tabulce. Nedodrzeni tohoto pozadavku a také maximélniho jmenovitého utahovaciho
momentu muze zpUsobit nevratné poskozeni snimace.

Také otocny snimac s Ghlovym kodérem je mozné pouzivat ve spojeni s jakymkoli nafadim vyjma razovych typG. Méfeni ahli je sice u
impulzniho utahovaciho naradi mozno provadét, avsak omezeni spocivajici v maximalni pfijatelné rychlosti odecitani hodnot mlze nepfiznivé
ovliviiovat pfesnost. Ponévadz thlovy kodér méfi thlovou polohu torzniho hridele vici télesu snimace, je béhem provozu néradi dllezité
zajisténi udrzovani télesa v nehybném stavu.

Neni-li potiebny zarazkovy kolik vnéjsiho ¢tyrhranu, je mozné jej odstranit pomoci osazeného (z prostorovych diivodu) vyrazeciho trnu o
velikosti @ 2,3 mm pro ¢tyrhran 1/4’, @ 3,95 mm pro ¢tyrhrany 3/8" nebo 1/2"a @ 6,3 mm pro ctyrhrany 3/4" nebo 1"

Specifikace vyrobku
Mstkovy odpor - 3500hm
Vystupni citlivost - 2mVNV
Statickd presnost - +/-0.25 E44% specifikované hodnoty
Stabilita nastaveného posunuti nulového bodu pfi zménach teploty - +/-0,1 % specifikované hodnoty E48 E52E53/ °C
Pretizitelnost - 125 % specifikované hodnoty
Provoz podle specifikaci v teplotnim rozsahu - 5az40°C
Provoz podle snizenych specifikaci v teplotnim rozsahu - -10az60°C
Vlhkost 10 az 75 % bez kondenzace
Ttida ochrany snimace proti vnikani kapalin (vyjma konektoru) - P40

Poznamka: Vnitini i vnéjsi ¢tythran pohonu jsou konstruovany tak, aby byly kompatibilni s pohony vyhovujicimi specifikacim nasledujicich
norem:- ANSI B107-4 - 1982:BS 4006 - 1892;DIN 3121 - 1987.

Tabulka
} vVeIikos't Jmen'ovitv Maximalni otacky Mirlima'lrji r?di’élm’ poloha r’eakéni vzpéry Uhlové verze
étyrhranného a| utahovaci moment pii maximalnim utahovacim momentu
Sestihranného PP . Rozliseni ve | Minimalni otacky
Nm Nepfretrzité | Pferusované mm . -
pohonu stupnich Uhel
Sestihran 1/4" 2 5000 11000 50 0.5 2500
Sestihran 1/4" 5 5000 11000 100 0.5 2500
Sestihran 1/4" 10 5000 11000 50 0.5 2500
| Sestihran 1/4” 20 5000 11000 100 0.5 2500
Ctythran 1/4" 10 5000 11000 50 0.5 2500
Ctythran 1/4" 20 5000 11000 100 0.5 2500
Ctythran 3/8" 25 2500 10000 50 0.5 2500
Ctythran 3/8" 50 2500 10000 150 0.5 2500
Ctythran 3/8" 75 2500 10000 150 0.5 2500
Ctythran 1/2" 180 2500 7600 150 0.5 2500
Ctythran 3/4" 250 2000 5000 120 0.5 2000
Ctythran 3/4" 500 2000 5000 240 0.5 2000
Ctythran 1” 750 1000 4400 190 0.5 1000
Ctythran 1" 1400 1000 4400 350 0.5 1000
Ctythran 12" 3000 1000 4400 350 0.25 500
Ctyfhran 172" 5000 500 1500 350 Neuvadi se Neuvadi se

Nepietrzity provoz je definovéan jako 100% zatizeni v kterémkoli sméru a stiidavy provoz jako 10 % piislusné provozni doby. Snimace by se mély
kazdych 12 mésict zasilat dodavateli nebo vyrobci za Gicelem provedeni nové kalibrace a certifikace.
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Standardni Rozhrani
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— Vyvod Funkce
L1 A Buzeni +
@ @ B Buzeni -
@ @ C Signal +ev
Pohled na konektor snimace @ ® D Signal -ev
@ @ @ E Digitalni troven 0V
® @ @ F Digitalni troven 5V
G oA
Pouze utahovaci moment H 28
Kompatibilni s montéazni patici pro ¢tyfpdlovy Utahovaci moment a dhel J Nepouzit
kabel BS 9522 - F0017. Velikost objimky 8. - . Nepouzit
Kompatibilni s montazni patici typu 12-105
pro ¢tyipolovy kabel BS 9522 - F0017 Objimka Uzemnéni
se schématem usporadani 105.
Rozméry
Standardni Pramyslovy Snima¢
AE Rozméry v milimetrech
~—B—=
—~|D— —~F= Upinaci
G vystupni | A | B | c|D|E|F|G|H]|J “"“(";‘“'
L] 1 hidel 9
{ Sestihran 1/4”|115.8|30.0 | 68.0 |39.2| 56.0 | 20.6 [25.5|13.2| 54.5 210
C
J f Ctyfhran1/4” 71.530.0(68.0(10.3|/56.0| 5.2 | 7.3 |13.2| 545 200
- —— @+ :
C H A\ Ctythran 3/8" | 77.0 [30.0|72.1 [12.9(56.0| 8.1 |10.5[15.0|58.6 240
Vnitini ¢tyrhran 1 Ctyrhran 1/2" | 87.0 |42.0 [ 83.0[17.0(58.0{12.0(14.7|21.0|69.5 430
A Ctyrhran 3/4” |106.0( 52.0 [ 93.6 [ 25.3|60.0|20.7 [21.4|26.0| 80.1 760
kGD E P ~ B Ctythran 1" |125.0| 63.0 [105.1|31.8|64.5|28.726.0|32.0{ 91.0 1500
J |
@)
== | @)
NN
Vnitini Sestihran t
Inteligentni Snimac
Rozméry v milimetrech
Upinaci
wstupni | A | B | c|D|E|F|@G H"“(";‘“t
hridel 9
Sestihran 1/4” [ 116.0 | 30.0 | 56.0 | 56.0 [13.0{39.0{25.5 486
- %% Ctythran 1/4” | 71.5 | 30.0 | 56.0 | 56.0 [13.0| 6.0 | — 497
E] Ctythran 3/8” | 77.0 | 30.0 | 59.5 | 56.0 [15.0| 8.0 | — 550
ftk—p | | Ctyihran 172" | 87.0 | 42.0 | 70.0 [ 58.0 [21.0{12.0| — 725
‘ A ‘ Ctythran 3/4” [106.0 | 52.0 | 87.6 | 60.0 [26.0{21.0 — 1050
! =
C Ctyfhran 1" [ 125.0 | 63.0 | 91.5 | 64.5|31.5(29.0( --- 1800
G— ‘ - (—L—\ Ctyfhran 11/2|181.0|102.0(136.0 865 [51.0{50.0| — | 6000
- i A
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Toote ohutusteave

Ettendhtud kasutamine:
Poordenurga andur on loodud mittel66k-k ooriista divéljundi méotmiseks. Ai
kaitstud) tagab harja pika to6ea ja mini Ise hoold d

1aad Kicioon (i di

konstr

Kasutusjuhendid saab alla laadida aadressilt www.ingersollrandproducts.com

Kokkuvéte
Alternatiivversioon on saadaval nurgaméétekoodriga, mis voimaldab sobiva lugemiseadme olemasolul moéta lisaks momendile ka
poordenurka.

lga to6stusstandard-andur on kalibreeritud nii, et nimimomendil véljastatakse tapselt 2 mV/V véljund. Igaiihele on margitud momendivaartus,
mis tuleb sisestada sundi kalibreerimise pohimétet kasutavale lugemiseadmele ja mil on soovituslik vaartus 43,575 oomi. Kui lugemid ei kasuta
Sundi kalibreerimise pohimétet, tuleks nimiandmed sisestada instrumenti.

Andur thildub Ingersoll Randi algupéraste lugemiseadmetega. Nutikiip pakub andmetele (kui kasutatakse tihildatava lugemiga) nimiandmed,
anduri seerianumbri ja soovitusliku uuesti kalibreerimise kuupdeva (isehaalestumine).

Too
Valige kasutatava tooriista suurima piirmomendiga sobiv anduri suurus. See tuleks kinnitada to6riista valjundajami véllile ja pesa paigaldada
sorm-nelikantajamile. See tuleks kinnitada vaba tihvti ja kinnitusrongaga (kui pole tegemist valikulise vedruga tihvtiversiooniga).

Uhendage lugem, valige sobiv tééreziim ning seejérel kasutage téoriista tavapérasel viisil. Tapsuse huvides on oluline séilitada 6ige joondamine
kinniti, anduri ja elektrilise tooriista vahel. Nende poordnurkade kasutamisel todriista ja reaktiivvarda puhul ei tohiks reaktiivpunkti tohus
radiaalasend jadda tabelis antud arvudest vdiksemaks. Selle néude mittetditmine ja suurim piirmoment véivad kaasa tuua anduri péérdumatu
kahjustumise.

Poordnurga andurit nurgakoodriga voib kasutada ka koigi muude, v.a 166gitttipi tooriistadega. Nurkade méotmisi voib teha
impulsstooriistadega, kuid lugemi suurim vastuvdetavuskiirus vib piirata tapsust. Et nurgakooder méddab vaandevolli nurgaasendit anduri
korpuse suhtes, on oluline todriista kasutamisel hoida korpus paigal.

Kui sérm-nelikanttugitihvti pole vaja, saab selle eemaldada astmelise (asukoha otstarbel) augutorniga @ 2,3 mm 1/4, 03,95mm 3/8"v6i 1/2"
nelikantajamite ja @ 6,3 mm 3/4"v6i 1" nelikantajamite puhul.

Toote tehnilised andmed

Silla takistus - 350 00mi

Véljundtundlikkus - 2mVWV

Staatiline tdpsus - 4/-0,25% hélve skaala maksimumndidust
Nullinihke stabiilsus temperatuuriga - 4/-0,1% hélve skaala maksimumnaidust/ °C
Lubatav tGlekoormus - 125% f.s.d

Spetsifikaadipohine tédtamine temperatuurivahemikus - 5 kuni 40 °C

Véhendatud spetsifikaadipohine to6tamine temperatuurivahemikus - -10kuni60°C

Niiskus 10-75% mittekondenseeruv

Sissepaasu kaitseandur (peale konnektori) - 1P40

Markus. Sorm- ja haarats-nelikantajamid on méeldud thilduma ajamitega, mis vastavad jargmiste standardite spetsifikatsioonidele:- ANSI B107-
4-1982:BS 4006 - 1892;DIN 3121 - 1987.

Tabel
. . . . Reaktiivvarda vahim radiaalasend, kui . .
Kuusk ja | Piir Suurim p/min Suuri Nurgaversioonid
. . uurim momel
nelil Eraldusvoime Suurim p/min
suurus Nm Pidev | Katkendlik mm N Nurk
1/4" kuuskant 2 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" kuuskant 5 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" kuuskant 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" kuuskant 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" nelikant 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" nelikant 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8" nelikant 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8" nelikant 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8" nelikant 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" nelikant 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" nelikant 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" nelikant 500 2000 5000 240 0.5 2000
1" nelikant 750 1000 4400 190 0.5 1000
1" nelikant 1400 1000 4400 350 0.5 1000
12" nelikant 3000 1000 4400 350 0.25 500
12" nelikant 5000 500 1500 350 mitterakendatav | mitterakendatav

Plisivaks kaiduks loetakse 100% kaitu kummaski suunas ja katkendlikuks kaiduks 10% sellest tooajast. Andurid tuleks tagastada tarnijale voi
tootjale uuesti kalibreerimiseks ja sertifitseerimiseks iga 12 kuu jarel.
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Standardliides

I Uhend. Funktsioon
[ A +ergutusvool
@ @ B -ergutusvool
@ @ C Pos.signaal
Andurikonnektori vaade @ ® D Neg.signaal
@ @ @ E 0V digitaalne
® @ @ F 5V digitaalne
G oA
Ainult moment H 28
uhjld:ﬁ; BS 9522- ;001 74 pooluseskaabli Moment ja nurk J Eikasutata
aigalduspesaga. Korpuse suurus 8. . S ———— i
palgaiduspesaga. forp Uhildub BS 9522 - FOO17 néidis-105 < i kasutata
kaablipaigaldustiitibiga 12-10S. Korpus Maandus
Dimensioonid
Toostusstandard-andur
A Dimensioonid millimeetrites
E—
~—B—
—~{D|— —~|F- Aam | A |B|c|D|E|F|G|H]|Js| Keal
G (grammi)
il =1 174"
S 115.830.068.0 [ 39.2(56.0|20.6|25.5[13.2|54.5 210
kuuskant|
‘ 1/4"
" 71.5(30.0/68.0(10.3(56.0| 52| 7.3 [13.2|54.5 200
J nelikant
H—-— ggt e
H nelikant 77.0(30.0(72.1{12.9(56.0| 8.1 |10.5(15.0|58.6 240
Nelikantajam
1(2 87.0142.0(83.0|17.0|58.0|12.0(14.7|21.0[69.5 430
A nelikant
f«—D— E——~F—~ 3/47
~—G ~—B— " 106.0{52.0(93.6 | 25.3|60.0|20.7|21.4|26.0 | 80.1 760
nelikant
;‘_ ,f L 1 125.0{63.0(105.1/31.8 |64.5|28.7|26.0(32.0|91.0| 1500
nelikant
{ | ¢
J
1 &)
= — { ©
AN 7
Kuuskantajam t
Nutiandur
Dimensioonid millimeetrites
Ajam AlB|c|p|Ee|F]|a] Kal
(grammi)
1/4" kuuskant |116.0| 30.0 | 56.0 | 56.0|13.0{39.0|25.5 486
1/4" nelikant | 71.5 | 30.0 | 56.0 [56.0(13.0| 6.0 | --- 497
3/8" nelikant | 77.0 | 30.0 | 59.5 [56.0(15.0| 80 | - 550
1/2" nelikant | 87.0 | 42.0 | 70.0 [58.0(21.0(12.0( --- 725
3/4" nelikant [106.0| 52.0 | 87.6 |60.0|26.0 (21.0( - 1050
1" nelikant [125.0| 63.0 | 91.5 | 64.5[31.5(29.0| --- 1800
11/2" nelikant |181.0{ 102.0 | 136.0| 86.5| 51.0 | 50.0| --- 6000

04577524 _ed1 ET-2
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A Termékre Vonatkoz6 Biztonsagi Informaciok

Felhasznalasi Teriilet:
A forgo jelatalakitd a nem ltve m(ikodé kéziszerszamok nyomatékleadasanak mérésére szolgal. Az egyedi kialakitds (szabadalmaztatas alatt) a
szénkeféknek hosszu élettartamot biztosit, a berendezés igy minimalis karbantartast igényel.

A kézikonyvek a www.ingersollrandproducts.com weboldalrél télthetdk le

Osszegzés
Eltérd kialakitasu, szogmérd kddoloval rendelkez6 valtozat is elérhetd, mely megfelel6 kiolvasdegységgel lehetévé teszi a nyomaték mellett az
elfordulas sz6gének a megallapitasat is.

Az egyes ipari szabvéanyu jelatalakitok Ggy lettek kalibralva, hogy névleges nyomaték mellett 2mV/V kimenetet produkaljanak. Jel6lésként
mindegyikéjiik magan viseli azt a nyomatékértéket, amely a javasoltaknak megfeleléen 43 575 ohmos értéki, a sontos kalibralas elvét
alkalmazo kiolvasé berendezésbe taplélandé be. A sontds kalibralas elvét nem alkalmazo kiolvasé berendezések esetén a névleges értékeket
kell a miszerbe bevinni.

A jelatalakité kompatibilis az eredeti Ingersoll Rand kiolvasé berendezésekkel. Kompatibilis kiolvasé berendezés hasznalata esetén a névleges
értéket, a jelatalakitd sorozatszamat és a legkozelebbi kalibralas javasolt datumat intelligens chip szolgaltatja (Plug and Play).

Miikodtetés

Vélassza ki vizsgalt kéziszerszam maximélis nyomatékahoz illeszkedd kapacitasu jelatalakitot. A jelatalakitot rogzitse a szerszam
kihajtotengelyére és egy a négyszogletes kihajtocsapra illesztett aljzatra. A biztositast végezze egy laza illesztés( csappal és rogzitégydrdvel
(hacsak nem tartozik a késziilékhez az opcionalis rugés csap).

Csatlakoztassa a kiolvasé eszkozt, vélassza ki a megfelelé izemmadot, és miikddtesse a szerszamot a megszokott médon. A pontossag
érdekében feltétlentil tigyeljen a kotelem, a jelatalakito és a szerszam egytengelytiségére. A forgo jelatalakitot kéziszerszammal és
nyomatékriddal hasznélva a reakciopont tényleges radiélis tavolsaga nem lehet kisebb a tablazatban megadott értéknél. A kovetelmény és a
maximalis nyomaték-besorolas figyelmen kiviil hagyasa a jelatalakito végleges karosodasat okozhatja.

A szogmérésre is képes forgo jelatalakitd szintén hasznalhaté az titve miikodok kivételével barmilyen kéziszerszammal. Sz6gmérés az titve
muikodo szerszamokon is végezhetd, de a kiolvasas maximalis sebességének korlatja ronthatja a pontossagot. Mivel a sz6gméré kodolé a
torzios tengely szoghelyzetét a jelatalakité hazahoz képest méri, fontos, hogy a szerszam hasznélatakor a haz mozdulatlan maradjon.

Ha a négyszdgletes kihajtdcsap litkdzécsapjara nincs sziikség, egy (a téjolas érdekében) lépcsézetes tliskével eltédvolithato. A tiiske legyen (@ 2,3
mm-es 1/4" méreti, 03,95 mm-es 3/8"vagy 1/2" méreti kihajtocsap esetén, 3/4" vagy 1" méret(i kihajtocsap esetén pedig @ 6,3 mm-es.

A Termék Jellemzoi

Hid ellenélldsa - 350 ohm

Kimeneti érzékenység - 2mVNV

Statikus pontossag - avégkitérés +/-0,25%-a
Nullaeltérés stabilitasa a hdmérséklet fliggvényében - avégkitérés +/-0,1%-a /°C
Tulterhelhetéség - avégkitérés 125%-a
Pontos miikodés hdmérséklet-tartomanya - 5 és 40 °C kozott
Csokkent pontossag miikodés hémérséklet-tartomanya - -10és60 °C kozott
Pératartalom 10 és 75% kozott, nem lecsapodo

Jelatalakito fizikai behatasokkal szembeni védettsége (kivéve a csatlakozdt) - P40

Figyelem: A négyszdgletes kihajtocsap és kihajtohiively az alabbi szabvanyoknak megfeleld kihajtasokkal kompatibilis:- ANSI B107-4 - 1982:BS
4006 - 1892;DIN 3121 - 1987.

Tablazat
Hatszogletes és 'I;’ ) imalis fordulatszam | _, 7 ue m rad!?hs” Szogelfordulast méré valtozatok
. o esorolas g y
negy g9 ST Py — =
kihajtasok méretei Nm Folyamatos | Szakaszos mm sz6gértékek | fordulatszam szég
1/4" hatsz. 2 5000 11000 50 0.5 2500
Hatszogleti 5 5000 11000 100 0.5 2500
Hatszogleti 10 5000 11000 50 0.5 2500
Hatszogleti 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" négysz. 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" négysz. 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8" négysz. 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8" négysz. 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8" négysz. 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" négysz. 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" négysz. 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" négysz. 500 2000 5000 240 0.5 2000
1" négysz. 750 1000 4400 190 0.5 1000
1" négysz. 1400 1000 4400 350 0.5 1000
12" négysz. 3000 1000 4400 350 0.25 500
12" négysz. 5000 500 1500 350 N/A n/a

Folyamatos terhelésnek mindkét irdnyban a munkaidé 100%-aban fennallo terhelés, szakaszos terhelésnek a munkaidé 10%-aban fennallé
terhelés szamit. A jelatalakitokat 12 havonta vissza kell juttatni a beszallitonak vagy a gyartonak Ujrakalibralasra és tanusitasra.
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Szabvanyos lllesztéfeliilet

Csatlakozé  Funkcié

L1 A Gerjesztés +
@ @ B Gerjesztés -
@ @ C +ve jel
latalakito csatlal k nézete D -ve jel
@ @ ® @ @ E Digitélis OV
@ @ @ F Digitalis 5V
G DA
Csak nyomaték H ?B
A BS 9522 - F0017 4-pdlusu kabelaljzattal L &c coR J Nincs hasznalva
kompatibilis.Tokozafmérete 8. ’ Nyomaték é 5289 K Nincs hasznalva
A BS 9522 -F0017 105-6s mint4ju, 12-10S
tipusu kabelrogzitével kompatibilis. Tokozat Test
Méretek
Ipari Szabvanyu Jelatalakito
A Méretek milliméterben
E—r — B sul
—~|Dl— —{F]- Kihajtas | A [ B | c |D|E|F |G |n |y | >
G| (gramm)
Il 71 Hatszoglet(i[115.8/30.0 | 68.0 [39.2|56.0{20.6 [25.5|13.2[54.5| 210
‘ 1/4" négysz.| 71.5 [30.0|68.0|10.3|56.0| 5.2 | 7.3 |13.2|54.5| 200
J 3/8" négysz.| 77.0 [30.0{72.1{12.9(56.0| 8.1 [10.5|15.0(58.6| 240
- gg
H 1/2" négysz.| 87.0 [42.0/83.0|17.0|58.0{12.0(14.7|21.0|69.5| 430
Négyszdgletd kihajtas 3/4” négysz.|106.0[52.0| 93.6 [25.3|60.0{20.7|21.4|26.0(80.1| 760
A 1" négysz. [125.0{63.0|105.1(31.8(64.5(28.7|26.0(32.0|91.0| 1500
—D— E——F—~
{ | ¢
J
e==-——p| ©r
AN 7
Hatszdgletl kihajtas t
Intelligens Jelatalakité
Méretek milliméterben
Kihajtdss | A | B | ¢ | D |E| F |G| S
(gramm)
Hatszoglet(i | 116.0 | 30.0 | 56.0 [56.0(13.0{39.0(25.5| 486
1/4" négysz. | 71.5 | 30.0 | 56.0 [ 56.0/13.0| 6.0 [ - 497
- _ % 3/8"négysz. | 77.0 | 30.0 [ 59.5 | 56.0(15.0| 8.0 | - 550
El 1/2" négysz. | 87.0 | 42.0| 70.0 [58.0/21.0{12.0| --- 725
5 ‘ - 3/4" négysz. |106.0 [ 52.0 | 87.6 | 60.0/26.0/21.0| - | 1050
F ‘ 1"négysz. | 125.0 63.0 | 91.5 |64.5(31.5(29.0| - 1800
A 1 11/2" négysz.| 181.0 (102.0{136.0|86.5|51.0( 50.0| - 6000
C
G - i -
—hel] T \fJ
el
PR A E— RB‘»
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Gaminio Saugos Informacija

Paskirtis:
rotacinis keitiklis suprojektuotas bet kurio nesmaginio instrumento, skirto surinkti, sukimo momentui matuoti. Dél unikalios konstrukcijos

Naudotojo vadovus galima parsisiysti is www.ingersollrandproducts.com

Santrauka
Yra ir alternatyviy modeliy su kampo matavimo koduotuoju, kuriais galima, jei yra atitinkamas atvaizdavimo jtaisas, atlikti ne tik sukimo
momento, bet ir sukimo kampo dydzio matavima.

Kiekvienas pramoninio standarto keitiklis sukalibruotas tiksliai taip, kad nominalaus sukimo momento atveju i$éjime bity 2mV/V. Ant kiekvieno
jtaiso uzradytas sukimo momentas, kurj reikia jvesti per atvaizdavimo jtaisa naudojant kalibravimo Suntavimu principa, kurio rekomenduojama verté
yra 43,575 omai. Tuo atveju, jei atvaizdavimo jtaisas neatpazjsta kalibravimo suntavimu funkcijos, nominalas rodikliai turi bati jvesti j instrumenta.

Keitiklis yra suderinamas su originaliais Ingersoll Rand atvaizdavimo jtaisais. Kai lustas naudojamas su tinkamu atvaizdavimo jtaisu, perteikiami
nominalas rodmenys, keitiklio serijos numeris ir rekomenduojama perkalibravimo data (savaiminio diegimo technologija).

Naudojimas

Parinkite tokio dydzio keitiklj, kuris atitikty maksimaliag naudojamo instrumento sukimo momento verte. Jis turi bati prijungtas prie jrankio
antrinio varanciojo veleno, o lizdas turi bati sujungtas su kvadratiniu pavaros jungiamuoju galu. Konstrukcija turi bati sustiprinta varztu ir
sutvirtinanciu Ziedu (jeigu gautas kitas modelis su varztu, jtvirtintu spyruokle, to daryti nereikia).

Prijunkite atvaizdavimo jtaisa, irinkite atitinkama veikimo reZima ir naudokités instrumentu jprastu badu. Tam, kad baty islaikytas tikslumas,
svarbu islaikyti tinkama lygiavima tarp fiksatoriaus, keitiklio ir instrumento. Naudojant siuos rotorius su instrumentu ir reaktyvia stanga,
reakcijos tasko efektyvi radialiné pozicija neturi buti mazesné uz skai¢ius, nurodytus lenteléje. Jeigu 3is reikalavimas ir maksimalaus sukimo
momento reikalavimas nebus tenkinamas, keitiklis gali bati neatstatomai pazeistas.

Rotorinis keitiklis su kampo koduotoju taip pat gali buti panaudotas su bet kuriuo jrankiu, i$skyrus smaginius jrankius. Kampo matavimai gali bati
atlikti ir su smaginiais jrankiais, bet atvaizdavimo jtaiso ribotas maksimalus priémimo greitis gali apriboti tiksluma. Dél to, kad kampo koduotojas
matuoja sukimo veleno kampine pozicij keitiklio korpuso atzvilgiu, labai svarbu, kad korpusas laikytysi tvirtai naudojant instrumenta.

Jeigu kvadratinis jungiamasis galas nereikalingas, jis gali bati pasalintas panaudojus zZingsninj (padéties nustatymo tikslams) zymeklj @ 2,3 mm
1/4 in pavarai, @ 03,95mm 3/8 in ar 1/2 in kvadratinéms pavaroms, arba @ 6,3 mm 3/4 in ar 1 in kvadratinéms pavaroms.

Techniniai Gaminio Duomenys

Tilto varza - 350 omy

13éjimo jautrumas - 2mVvV

Statiné paklaida - 4/-0,25 % viso nuokrypio amplitudés
Nulinio nuokrypio stabilumas su temperatara - +/-0,1 % viso nuokrypio amplitudés/ °C
Maksimali perkrova - 125 % viso nuokrypio amplitudés
Veikia pagal specifikacija, kai temperatira yra nuo - 5iki40°C

Veikia pagal ribota specifikacija, kai temperattra yra nuo - -10iki60°C

Drégnumas nuo 10 iki 75 % be kondensacijos

Keitiklio apsauga nuo patekimo (isskyrus jungiklj) - P40

Pastaba: kvadratiniai pavary lizdai ir galai yra suprojektuoti taip, kad sutapty su pavaromis, atitinkanciomis specifikacijas:- ANSI B107-4 - 1982:BS
4006 - 1892;DIN 3121 - 1987.

Lentelé
Sukimo . . Minimali reaktyvios stang
Maksimalus apsisukimy R s e e N .
Sesiabriauniy .mon_'le.nto per minute skaicius (RPM) |~ poziclja Kampa matuojantys modeliai
. 3.1 |vert|n|mas sukimo momentu
ir kvadratiniy — m - Py
pavary dydziai . . Skiriamoji l'VlakslmaI.uf apslsukll.nq.per
Nm Nepertraukiamas | Trakus mm geba |minute skaicius (RPM) jtaisams
laipsniais su kampo matuokliu
1/4 in $esiabriauné 2 5000 11000 50 0.5 2500
Sesiabriaunis 5 5000 11000 100 0.5 2500
Sesiabriaunis 10 5000 11000 50 0.5 2500
Sesiabriaunis 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4 in kvadratiné 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4 in kvadratiné 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8in kvadratiné 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8 in kvadratiné 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8in kvadratiné 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2 in kvadratiné 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4in kvadratiné 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4in kvadratiné 500 2000 5000 240 0.5 2000
1in kvadratiné 750 1000 4400 190 0.5 1000
1in kvadratiné 1400 1000 4400 350 0.5 1000
1"2in kvadratiné 3000 1000 4400 350 0.25 500
1'2in kvadratiné 5000 500 1500 350 Netaikoma Netaikytina

Nepertraukiamas veikimas apibadinamas kaip 100 % veikimas kuria nors kryptimi, o trikus veikimas apibadinamas kaip 10 % nuo to veikimo
laiko. Keitiklis turi bati grazintas tiekéjui ar gamintojui i$ naujo sukalibruoti ir patvirtinti kas 12 ménesiy.
LT-1 04577524 _ed1
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Standartiné Sasaja

— Jungtis Funkcija
L1 A +suzadinimas
@ @ B -suzadinimas
@ @ C +ve signalas
Keitiklio jungties atvaizdas @ ® D -ve signalas
@ @ @ E 0V skaitmeninis
@ @ @ F 5V skaitmeninis
G oA
Tik sukimo momentas H 28
Suderinamas su BS 9522 - FO017 4 kabelinés cuki ir k J Nenaudojamas
linijos montavimo lizdais. Korpuso dydis 8. — i
’ P Y Suderinamas su BS 9522 - FO017 $ablono ljlenaudOJamas
105 12-10S tipo kabelio jtvaru. Korpusas Zemé
ISmatavimai
Pramoninio Standarto Keitiklis
A
E 8 Matmenys milimetrais
G X . Pavara A|lB|C|D|E|F|G|H|]J ’Svorls‘
L L T gramy
‘ ¢ Segiabriaunis  |115.8/30.0] 68.0 [ 39.2 [ 56.0|20.6|25.5(13.2|54.5| 210
|
J
73} B B @ | 1/4in kvadratiné | 71.5 |30.0{ 68.0 | 10.3 [56.0 [ 5.2 | 7.3 [13.2|54.5| 200
S l H N7/
Kvadratiné pavara T 3/8 in kvadratiné | 77.0 [30.0| 72.1 [12.9(56.0 | 8.1 |10.5|15.0|58.6| 240
A 1/2 in kvadratiné | 87.0 [42.0{ 83.0 | 17.0 | 58.0 [12.0{14.7|21.0{69.5| 430
~—>D E F—=
G ~—B— 3/4in kvadratiné [106.0{52.0| 93.6 | 25.3 | 60.0 [20.7| 21.4|26.0|80.1| 760
:f L 1inkvadratiné [125.0{63.0(105.1|31.8 | 64.5|28.7|26.0(32.0{91.0| 1500
J
e N C=ar
Sesiabriauné pavara t
ISmanusis Keitiklis
Matmenys milimetrais
Suktuvas A|lB|c|D|E|F|G] TR
(gramy)
Sesiabriaunis 116.0 | 30.0 | 56.0 [56.0(13.0(39.0(255| 486
1/4 in kvadratiné 71.5 | 30.0 | 56.0 |56.0|13.0| 6.0 | - 497
- - =N E] 3/8in kvadratiné 77.0 | 300 [ 59.5 |56.0|15.0| 80 | - 550
| 1/2 in kvadratiné 87.0 | 42.0 | 70.0 [58.0(21.0(12.0| - 725
F | D ! 3/4in kvadratiné | 106.0 | 52.0 | 87.6 [60.0{26.0|21.0| - 1050
‘ A ! 1in kvadratiné 125.0| 63.0 | 91.5 |64.5(|31.5|29.0| - 1800
11/2in kvadratiné | 181.0 | 102.0 | 136.0(86.5|51.0| 50.0 | - 6000
G— ‘ _ M _
- i A
ii f«—B—
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Produkta Drosibas Informacija

Paredzétais Lietojums:
Rotéjosais parveidotajs ir paredzéts jebkadu beztriecienu instrumentu izejas griezes momenta mérisanai. Unikala konstrukcija (patents
pieteikts) nodrosina sukam ilgu kalposanas laiku ar minimalam apkopes prasibam.

Rokasgramatas var lejupieladét no vietnes www.ingersollproducts.com

Kopsavilkums
Alternativa versija ir pieejama ar lenkiska mérijuma kodétaju, kas, izmantojot kopa ar piemérotu nolasisanas ierici, papildus griezes momenta
mérijumiem |auj veikt rotacijas lenka mérijjumu.

Katrs rapnieciska standarta parveidotajs ir kalibréts ta, lai pie nominala griezes momenta tiktu sniegta 2mV/V atdeve. Uz katra markéjuma
noradita nepieciesama griezes momenta vértiba, kas jaievada nolasisanas iericé, kurai nepieciesams Sunta kalibrésanas izmanto$anas princips
un kurai ieteikta vértiba ir 43,575 omi. Nolasijumiem, kam nav nepieciesama Sunta kalibrésanas principu izmanto$ana, nominalie reZzima dati
jaievada instrumenta.

Parveidotajs ir saderigs ar originalajam Ingersoll Rand nolasisanas iericém. Vieda mikroshéma, izmantojot kopa ar saderigu nolasisanas ierici,
nodrosina nominala rezima, parveidotaja sérijas numura un ieteicamas atkartotas kalibrésanas datus (ieslégts - gatavs darbam).

Darbiba

Izvélieties piemérota izméra parveidotaju, kas atbilst izmantota instrumenta maksimalajam nominalajam griezes momentam. Tas janostiprina
uz instrumenta izejas piedzinas varpstas, uzstadot ar ligzdu pie aréja Cetrstira pievada galena. Parveidotajs janodrosina ar brivi ievietojamu
tapu un noturgredzenu (ja vien tam nav papildaprikojuma ar atsperi nospriegotas tapas).

Pievienojiet nolasisanas ierici, izvélieties pieméroto darba rezimu un péc tam ekspluatéjiet instrumentu, ka parasti. Precizitates nolukos ir svarigi
uzturét pareizu salagojumu starp stiprinajumu, parveidotaju un mehanisko instrumentu. Izmantojot 30s rotéjo3os parveidotajus ar instrumentu
un griezes parneses stieni, reakcijas punkta efektivajai radialajai pozicijai nevajadzétu bat mazakai ka tabulas sniegtajos attélos. Sis prasibas, ka
ari maksimala nominala griezes momenta neievérosana var izraisit neatgriezenisku parveidotaja bojajumu.

Rotéjoso parveidotaju ar lenka kodétaju var izmantot ar jebkuru instrumentu, iznemot triecieninstrumentus. Lenkiskos mérijumus var veikt ar
impulsa instrumentiem, bet nolasijuma ierobezojums uz maksimalo pienemamo atrumu var ierobezot precizitati. Ta ka lenka kodétajs méra
vérpes varpstas lenkisko poziciju attieciba pret parveidotaja korpusu, ir svarigi turét korpusu, kamér instruments darbojas.

Ja aréja cetrstlra noturtapa nav vajadziga, to var iznemt ar pakapjveida (novietosanas noltkam) caursitni @ 2,3 mm 1/4", 03,95 mm 3/8" vai 1/2"
Cetrstariem un @ 6,3 mm 3/4" vai 1" Cetrstira pievada galeniem.

Izstradajuma specifikacijas

Tilta pretestiba - 3500mi

Izejas jutiba - 2mVivV

Statiska precizitate - 4/-0,25%f.s.d.
Nulles nobides stabilitate ar temperataru - +/-0,1% f.s.d./°C
Noturiba pret parslodzi - 125% f.s.d
Ekspluatacija atbilstosi specifikacijam temperataras diapazona - 5lidz40°C
Ekspluatacija pazeminatu specifikaciju robezas temperataras diapazona - -10lidz60°C

Mitrums 10 lidz 75% bez kondensésanas

Parveidotaja mitrumaizsardziba (iznemot savienotaju) - P40
Piezime: lek$&ja un aréja Cetrstara pievada galeni ir konstruéti, lai batu saderigi ar pievadiem, kuri atbilst specifikacijam:- ANSI B107-4 - 1982:
E52BS 4006 - 1892;DIN 3121 - 1987.

Tabula
Se$stara un .Nominélais Maksimalie apgr./min Min»ir?élé.radiéIE 9ri?z_es Eérneses stiena Lenka versijas
Zetrstara pievada griezes moments pozicija pie maksimala griezes momenta __
galenu izmérs Nm Nepartraukti | Islaicigi mm . !’a.kapjtl. Ma!(s. apqr./
izSkirtspéja | minlenkis
1/4" sedstaris 2 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" sedstiris 5 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" sedstiris 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" sesstaris 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" Cetrstaris 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" Cetrstaris 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" Cetrstlris 25 2500 10000 50 0.5 2500
1/4" Cetrstaris 50 2500 10000 150 0.5 2500
1/4" Cetrstlris 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" Cetrstaris 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" Cetrstdris 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" Cetrstaris 500 2000 5000 240 0.5 2000
1" Cetrstaris 750 1000 4400 190 0.5 1000
1" Cetrstaris 1400 1000 4400 350 0.5 1000
12" etrstaris 3000 1000 4400 350 0.25 500
172" Eetrstaris 5000 500 1500 350 Nav pieejams | Nav pieejams

Nepartraukta noslodze ir noteikta ka 100% noslodze jebkura virziena, un islaiciga noslodze ka 10% no ekspluatacijas laika. Parveidotaji ir
janogada piegadatajam vai razotajam atkartotai kalibrésanai un sertificésanai ik péc 12 ménesiem.
Lv-1 04577524 _ed1
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Standarta Interfeiss

— Sav. Funkcija
L1 A +ierosme
@ @ B -ierosme
@ @ C +ve signals
Parveidotaja savienotaja skats @ ® D -ve signals
@ @ @ E 0V digitals
@ @ @ F 5V digitals
G QA
Tikai grieze H 2B
Sadetrps alr‘ Bsdgusz -Fo017 47p0|8u kabela Griezes moments un lenkis J Netiek lietots
montazas ligzduKkorpusa izmers - i i
9 P Saderigs ar BS 9522 - F0017 shémas 105 K Netiek lietots
kabela montazas tipu 12-10S Korpuss Zeméjums
Izméri
Rupnieciska Standarta Parveidotajs
A Izméri milimetros
—~{D|— e lin Pievads | A [B| C|D|E|F|G|H]|J |
G| (grami)
Il 71 1/4" sesstiris [115.8/30.0| 68.0 [39.2(56.0 | 20.6 [25.5[13.2|54.5| 210
‘ 1/4" Cetrstaris| 71.5 |30.0( 68.0|10.3|56.0( 5.2 | 7.3 |13.2|54.5| 200
J 1/4" Cetrstaris| 77.0 |30.0( 72.1|12.9|56.0| 8.1 |10.5/15.0{58.6| 240
- gg
H 1/2" Eetrstaris| 87.0 [42.0{83.0 [17.058.0{ 12.0{14.7[21.0{69.5| 430
Cetrstarveida pievada galenis 3/4" Cetrstiiris|106.0|52.0| 93.6 [25.360.0| 20.7 [21.4[26.0(80.1| 760
A 1" Cetrstdris [125.0(63.0{105.1|131.8(64.5 | 28.7 |26.0{32.0|/91.0| 1500
le—D—— E—~F—~
—G ~—B—
) C
J
Ly
== 1©
»: \‘/

Sesstarveida pievada galenis

Viedais Parveidotajs

Izméri milimetros

Pievads A|lB|c|DpD|E|F]|a (::’:'::)
1/4" se$staris | 116.0| 30.0 | 56.0 |56.0(13.0(39.0(25.5| 486
1/4" ¢etrstaris | 71.5 | 30.0 | 56.0 [56.0(13.0( 6.0 | --- 497
1/4" Cetrstaris | 77.0 | 30.0 | 59.5 [56.0(15.0| 8.0 | —— 550
1/2" ¢etrstaris | 87.0 | 42.0 | 70.0 [58.0(21.0(12.0| -- 725
3/4" Cetrstaris | 106.0 | 52.0 | 87.6 [60.0(26.0|21.0| - 1050
1" Cetrstaris 125.0| 63.0 [ 91.5 |64.5|31.5|29.0| - 1800
11/2" Cetrstaris | 181.0 | 102.0(136.0|86.5|51.0(50.0 [ --- 6000

04577524 _ed1 LV-2



@

Informacje dotyczace bezpieczenstwa produktu

Przeznaczenie:

Przetwornik obrotowy jest przeznaczony do pomiaru wyj$ciowego momentu obrotowego dowolnego bezudarowego narzedzia
montazowego. Dzieki wyjatkowej konstrukcji (zgtoszonej do opatentowania) zapewniona jest wyjatkowa trwatos¢ szczotek przy ograniczeniu
serwisowania do minimum.

Instrukcje mozna pobierac ze strony www.ingersollrandproducts.com.

Podsumowanie
Dostepna jest alternatywna wersja z koderem pomiaru katowego, ktora dzieki zastosowaniu odpowiedniego wyswietlacza umozliwia, oprécz
pomiaru momentu obrotowego, pomiar kata obrotu.

Kazdy standardowy przetwornik jest skalibrowany w taki sposéb, ze przy znamionowym momencie obrotowym wyprowadzany jest prad 2mV/
V. Na kazdym przyrzadzie zaznaczona jest wartos¢ momentu obrotowego, ktérg nalezy wprowadzi¢ do czytnika zgodnie z zasadq kalibracji
bocznikowej i z zalecang wartoscig 43 575 omow. W przypadku wyswietlaczy, w ktorych nie jest stosowana zasada kalibracji bocznikowej, do
przyrzadu nalezy wprowadzi¢ nominalne warto$ci znamionowe.

Przetwornik jest zgodny z oryginalnymi wyswietlaczami Ingersoll RandW przypadku uzycia kompatybilnego wyswietlacza inteligentny chip
podaje dane o nominalnej wartosci znamionowej, numerze serii przetwornika i zalecanym terminie kalibracji (w trybie plug-and-play).

Obstuga

Wybierz odpowiedni rozmiar przetwornika, wtasciwy dla maksymalnego momentu obrotowego dostepnego w danym narzedziu. Nalezy go
przymocowac do wyjsciowego watu napedowego narzedzia, za$ gniazdko nalezy przymocowac do wtykowego elementu wkretnego. Nalezy je
zabezpieczy¢ wolnym kotkiem i pierscieniem ograniczajacym (chyba ze zaméwiono opcjonalng wersje z kotkiem sprezynowym).

Potacz z wyswietlaczem, wybierz odpowiedni tryb pracy i pracuj z narzedziem w zwykty sposéb. Ze wzgledu na doktadno$¢ zasadnicze
znaczenie ma utrzymanie prawidtowego wyréwnania miedzy elementem mocujacym, przetwornikiem i elektronarzedziem. W przypadku
uzywania elementéw obrotowych z narzedziem i drazkiem reakcyjnym skuteczne potozenie promieniowe punktu reakcyjnego nie powinno
by¢ mniejsze od danych podanych w Tabeli. Nieprzestrzeganie tego wymogu oraz maksymalnego znamionowego momentu obrotowego moze
nieodwracalnie uszkodzi¢ przetwornik.

Obrotowego przetwornika z koderem katowym mozna réwniez uzy¢ z dowolnym narzedziem oprécz udarowego. Pomiaréw katowych mozna
dokonywac z narzedziami impulsowymi, jednak ograniczenie dotyczace maksymalnej predkosci akceptowanej przez wyswietlacz moze
ograniczac doktadnos¢. Poniewaz koder katowy mierzy potozenie katowe watu skretnego wzgledem korpusu przetwornika, wazne jest, aby
trzymac korpus nieruchomo podczas pracy narzedzia.

Jezeli kwadratowy, wtykowy kotek ustalajacy nie jest wymagany, mozna go wymontowac wybijakiem schodkowym (ustalajagcym) o @ 2,3 mm
do kwadratowych elementéw wkretnych 1/4%, 03,95mm do 3/8”lub 1/2"i @ 6,3 mm do 3/4"lub 1".

Specyfikacje produktu
Rezystancja mostkowa - 350 o0moéw
Czuto$c wyjsciowa - 2mVwvV
Doktadnos¢ statyczna - +/-0,25% maks. wych. skali
Stabilno$¢ przesuniecia zera przy zmianie temperatury - +/-01% p.w.s./°C
Odpornos¢ na przecigzenie - 125% p.w.s.
Dziatanie zgodne ze specyfikacja w zakresie temperatury - 5do40°C
Dziatanie zgodnie z ograniczona specyfikacjg w zakresie temperatury - -10do60°C
Wilgotnos¢ 10 do 75% bez kondensacji
Przetwornik z ochrona wejscia (bez ztacza) - P40

Uwaga: Wtykowe i gniazdowe kwadratowe elementy wkretne sg zaprojektowane z mysla o kompatybilnosci z napedami spetniajgcymi
specyfikacje:- ANSI B107-4 - 1982:BS 4006 - 1892;DIN 3121 - 1987.

Tabela
Znamionowy P 2vCi L drazk:
Rozmiary szesciokatnych| moment Maks. obr./min. Keyi pozycja pr K : a Wersje katowe
i kwadratowych obrotowy reakcyjnego przy maks. mom. obr.
elementéw wkretnych Nm State | Przerywane mm Sto.pnie B Maks. obr./min.
rozdzielczosci kat
1/4" szesciokat 2 5000 11000 50 0.5 2500
Szedciokat 5 5000 11000 100 0.5 2500
Szedciokat 10 5000 11000 50 0.5 2500
Szedciokat 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" kwadrat 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" kwadrat 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8" kwadrat 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8" kwadrat 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8" kwadrat 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" kwadrat 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" kwadrat 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" kwadrat 500 2000 5000 240 0.5 2000
1" kwadrat 750 1000 4400 190 0.5 1000
1" kwadrat 1400 1000 4400 350 0.5 1000
12" kwadrat 3000 1000 4400 350 0.25 500
12" kwadrat 5000 500 1500 350 Nie dot. Nie dot.

State obciazenie jest definiowane jako 100% obcigzenie w dowolnym kierunku, a obcigzenie przerywane jako 10% czasu pracy. Przetwornik
nalezy zwréci¢ dostawcy lub producentowi do ponownej kalibracji i certyfikacji co 12 miesiecy.
PL-1 04577524 _ed1
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Ziacze Standardowe

- Zlacze Funkcja
L1 A +Wzbudzenie
@ @ @ @ B -Wzbudzenie
C Sygnat +
Widok ztacza przetwornika D Sygnat -
© © ® ® © E oV cyfr.
@ @ @ F 5V cyfr.
G DA
Tylko moment obrotowy H 28
ngJdny zBS 9522. -F0017z Wt){kowym Moment obr. i kat J Nie uzywany
gniazdem montazowym. Rozmiar korpusu 8. —_— K Nie uzywany

Zgodny z BS 9522 - FO017 wz6r 105,

typ mocowania kabla 12-10S. Korpus Uziemienie
Wymiary
Standardowy Przetwornik
A Wymiary w milimetrach
E— ~—B—
—|D— ||~ Element A B c D E Fle|H ) Masa
G— wkretny (gram)
..-. I L Szesciokat |115.8/30.0({68.0 [39.2|56.0(20.6|25.5|13.2|54.5| 210

1/4" kwadrat| 71.5 [30.0{ 68.0 [ 10.3|56.0 5.2 | 7.3 |13.2|54.5| 200

3/8" kwadrat| 77.0 |30.0| 72.1|12.9(56.0| 8.1 [10.5(15.0(58.6 240

e

Wkret kwadratowy

1/2" kwadrat| 87.0 [42.0{ 83.0|17.0|58.0(12.0{14.7|21.0(69.5| 430

3/4" kwadrat[106.0|52.0| 93.6 | 25.3 [ 60.0|20.7(21.4(26.0(80.1| 760

1" kwadrat |125.0{63.0{105.1{ 31.8 | 64.5 [28.7|26.0|32.0/91.0| 1500

l—D—

l—G «~— B—

E—~F—~

]
J
e==-—— | {©@F
H %
Wkret szesciokatny t !
Przetwornik Inteligentny
Wymiary w milimetrach
Naped AlB|c|D|E|F]|a (cg'f::")
Szedciokat 116.0| 30.0 | 56.0 | 56.0 | 13.0 [ 39.0 [25.5| 486
1/4" kwadrat | 71.5 | 30.0 | 56.0 | 56.0 | 13.0 | 6.0 | — | 497
3/8" kwadrat | 77.0 | 30.0 | 59.5 [ 56.0 | 15.0| 80 | -—- | 550
1/2" kwadrat | 87.0 | 42.0 | 70.0 | 58.0 | 21.0 | 120 | -— | 725
3/4" kwadrat | 106.0| 52.0 | 87.6 | 60.0 | 26.0 | 21.0 [ -— | 1050
¢ 1"kwadrat | 125.0| 63.0 | 91.5 | 645 | 31.5[29.0 | --- | 1800
- 11/2" kwadrat [ 181.0 [ 102.0 | 136.0 | 86.5 | 51.0 | 50.0 | -—- | 6000
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WUHdopmauuna 3a besonacHoctTa Ha MpopykTa

no np
ﬂaT‘IVIK'bT 3a brb/a Ha BbpTeHe e NpefHa3HayeH Aa u3MepBa U3XOAHMA BbPTALL MOMEHT Ha BCEKWN HeYAapeH MOHTaKeH NHCTPYMEHT. YHuKanHata
KOHCTpYyKUMA (C noaageHa 3anaBKa 3a I'IaTeHT) ocurypsaBsa AbNbr CPOK Ha eKCnioaTauna Ha YeTkata C MUMHUManHu N3MCKBaHWA 3a NOAAPBbXKKa.

PbKkoBoacTBaTa morat Aa 6baat nsternenu ot www.ingersollrandproducts.com.

KpaTtko Onucanune
Hanuyna e anTepHaTuBHa BepcmA C kogupawo yCTpOﬁCTBO 3a brNOBO U3MepBaHe, KOeTo 6naronapeHV|e Ha noagxoaAauwo vyetawo yCTpOI?ICTBO
AaBa Bb3MOXHOCT 3a U3MepBaHe KaKTO Ha BbPTALWWNA MOMEHT, Taka U Ha brbfla Ha BbpTeHe.

Bceku NpomuLuiieH CTaH[apTeH AaTurK e KanuGpupaH Taka, Ye Npy HOMUHAJHUA BbPTALY MOMEHT Ce reHeprpa MoLHOCT oT 2mV/V. Ha
BCEKV aTUMK e OTOesNA3aHa CTONHOCTTA Ha BbPTALYMA MOMEHT, KOATO TpsbBa Aa ce BbBe/e B YETALO YCTPOICTBO, U3MON3BALLO NPUHLMMA
Ha KanuépupaHe Ha LWYHT U C NpenopbynTeNHa CTOMHOCT OT 43,575 ohms. Mpy YeTAWM YyCTPOIICTBA, KOUTO He 13NON3BaT NPMHLMNA Ha
KanubpupaHe Ha LyHT, HOMVHANHNTE CTONHOCTM TPAGBa a Ce BbBEAAT B ypefa.

[laTunKbT € CbBMECTUM C OPUrHAHKTE YeTALm ycTpoiicTea Ha Ingersoll Rand. Mpu n3nonssaHe cbc CbBMECTMO YETALLO YCTPOUCTBO, CMapT
YUMBT OCUTYPABA JAHHM 3@ HOMVHATHWTE CTOMHOCTY, CEPUNHIA HOMEp Ha AaTuuMKa 1 MpenopbyMTeNiHaTa AaTa 3a N3BbpLUBaHe Ha MOBTOPHO
KanubpuipaHe (KOeTo ce U3BbPLLBA JIECHO).

Ekcnnoartauusa

M36epeTe AaTuviK C NOAXOAALY Pa3Mep 3a MaKCUMasHNA BbPTALY MOMEHT Ha 13MO/3BaHUA MHCTPYMeHT. Toil TpAbBa Aa ce NpUKpenu Bbpxy
BTOPVYHUA 33/JBUKBALL, BaJl HA HCTPYMEHTa U FHe3/j0, CbOTBETCTBALLO Ha BbHLIHWA KBaApaTeH HakpaiiHuk. TpabBsa Aa ro 3akpenute Cbc
cBo6oAeH WNT 1 3aKpenBaLy NPbCTeH (OCBEH ako He e JoCTaBeHa BEPCUA Mo M360p C NOANPYKUHEH LWNGT).

CBbpKETE JaTUMKa KbM YETALLOTO YCTPOIICTBO, 3GepeTe NOAXOAALL PabOTEH PEXIM, a Cej TOBA U3MON3BAITE UHCTPYMEHTA MO 06UYalHNA HauMH. 3a
/a Ce MOCTUrHE TOUHOCT, € BaXHO KPEMEXHUAT eNIEMEHT, AaTUYNKBT U aBTOMATUYHWAT MHCTPYMEHT Aa 6baT NpasuiHo noapasHeHn. Korato nsnonssare
TE3 [JAaTUMLM C MHCTPYMEHT 11 PeaKTVBHa LaHra, epeKTUBHATA pagnanHa no3nLVs Ha peakLyoHHaTa Touka He Tpsbea Aa GbAe no-maska oT uudpuTe B
Tabnuuara. HecnassaHeTo Ha TOBa U3UCKBaHe, KaKTO M Ha MaKCUMaHUA BbPTALY MOMEHT, MOXe fia OBe/e 40 HeobpaTiMa NoBpe/a Ha AaTunka.

[laTuMKBT 33 Brb/a Ha BbpTeHe C KOAMPALLO YCTPOWCTBO 3a BIIOBO M3MepBaHe MOXe CbLLO Taka fja Ce U3MoM3Ba C BCAKAKBY UHCTPYMEHTH, C
V3K/IOYeHNE Ha HCTPYMEHTM OT yiapeH Tun. brnosute n3mepsBaH1a MOraT fla Ce U3BbPLUBAT C YAapHU MHCTPYMEHTU, HO OrpaHUYEeHIETO 3a
MaKcMMaiHaTa CKOPOCT Ha MpreMaHe Ha YeTALLOTO YCTPOICTBO MOXeE fla OrpaH1yu TOUHOCTTa. Thil KaTo KOAMPaLLOTO YCTPOWCTBO 3a brIOBO
n3MepBaHe 13MepBa brioBaTa NO3NLVA Ha BbPTALLMA Ce Ba MO OTHOLEHVE KbM KOPMyca Ha aTuuKa, € BaXHO [la 3aibpXuTe Kopryca
HEMOABWXEH, [JOKaTO MHCTPYMEHTBT paboTu.

AKO BbHLWHWAT KBagpaTeH uKcmpall WUdT He e HeobXoANM, TO MOXe A1a Ce MpemMaxHe CbC CTbManoBUAeH (C Lien onpeaenaHe Ha
MeCTOMOM0XKEHNETO) MNOaHCOH ¢ pasmep @ 2,3 mm 3a 1/4', 3,95mm 3a KBafjpaTHV HakpaiiH1LW ¢ pasmep 3/8"unmn 1/2"n @ 6,3 mm 3a
KBafIpaTHY HaKpaiH1LW ¢ pasmep 3/4"unmn 1",

Cneundukaunm Ha npopyKTa

CbnpoTuBieHne Ha MOCT - 3500hm

M3xopHa yyBCTBUTENHOCT - 2mVNV

CTaTyHa TOYHOCT - +/-0,25% f.s.d
CTabUNHOCT Ha HyNeBOTO U3MeCTBaHe C TemMnepaTypaTa - +/-01%orfs.d/°C
KanauwnTet Ha npeToBapBaHe - 125% f.s.d

Pa6ota cnopen cneunduKaummTe Haa AvanasoHa Ha TemrnepaTypa ot - 5 po40°C

Pa6ota cnopep HamaneHu cneuvdukaLmy Hag AnanasoHa Ha Temnepartypa ot - -10 po 60 °C
BnaxHocT ot 10 Ao 75%, HeKoHAeH3MpaLla

JlaTurK CbC 3almuTa cpelly NPOoHUKBaHe (C U3KMIoYeHNe Ha KOHEKTopa) - P40

3abenexka: BbHWHWAT 1 BLTPELHUAT KBaAPaTHU HaKPaHWLIM Ca MPOEKTVPaHH Taka, Ye a 6bAaT CbBMECTUMU C HaKpalH1LUTe, OTroBapALLM
Ha cneymnduKauuute Ha:- ANSI B107-4 - 1982:BS 4006 - 1892;DIN 3121 - 1987.

Ta6bnuua
BbpTaw | Makcumanen 6poii o6opoTu ;
Pasmep Ha MOMEHT B MuHyTa Ha peaKTMBHaTa WaHra npun ‘brnoeu Bepcumn
WecTobrb/ieH MaKC BbpTAL T
" KBappaTeH MakcumaneH 6poii
HaKpaiiHuK Nm bes ¢ mm Ipanycu na o6opotu B Muu’;r-ra
NpeKbCcBaHWA | NpeKbCBaHNA paspensHe
npu brNoBK Bepcnn
1/4” wecTobroneH 2 5000 11000 50 0.5 2500
1/4” wecTobroneH 5 5000 11000 100 0.5 2500
1/4” wecTobroneH 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4” wecTobroneH 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" xBagpaTeH 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" kBagpateH 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8" kBagpateH 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8" kBagpateH 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8" kagpateH 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" kBagpaTeH 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" xBappaTeH 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" ksappaTeH 500 2000 5000 240 0.5 2000
1" KBagpaTeH 750 1000 4400 190 0.5 1000
1" kBagpaTeH 1400 1000 4400 350 0.5 1000
12" kBagparteH 3000 1000 4400 350 0.25 500
12" kBagpaTteH 5000 500 1500 350 He e HanuyHo He e HaMYHO

HenpeKbCHaTa eKkcnnoarauma o3Havasa 100% ekcnnoatauua B 4BETe NOCOKK, a eKcrnioaTauma ¢ npeKbCBaHNA NpeacTaBiABa 10% ot ToBa pa6omo
Bpewme. Jatunyure TpﬂGBa Aa ce BpbLUaT Ha AOCTaBYMKa U1 NPON3BOAUTENA 3a MOBTOPHO KanmﬁpmpaHe n cemeq)mumpaHe Ha BCeku 12 mecelja.
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CranpapteH UHTepdeiic

— Kon DyHKUnA
L1 A + HaeneKTpu3MpaHe
@ @ B - HaeneKkTpusnpaHe
@ @ C +MNONOXUTENEH CUTHanN
MBI’HEP, Ha KOHEKTOp Ha AaTuuMK D -OoTpuuUaTeneH cmrHan
@ @ ® @ @ E 0V undpos
@ @ @ F 5V undpos
G DA
Camo 3a BbpTALY MOMEHT H 28
Cbamgcm‘;wSMQr;;l—zno:g())ﬁr;o;nesgo 3a css'bpzsaue . BbPTALL MOMEHT 1 BrbA J He ce n3nonssa
Ha Kaben - . Pa3mep Ha oOBMBKaTa 8. -
P Compatible with BS 9522 - F0017 K He ce m3nonssa
Pattern 105 Cable Mounting type 12-10S.  O6BuBKa 3ema
Pasmepn
Mpomunwnex CrangapreH Jlatunk
A P
E 'asmepun B MUINmeTpun
~—B—=
e —~{F— Haxpaimuc | A | B | ¢ |[D| E|F |G |H| s | Temo
G— (rpamose)
L L 1 e
115.8(30.0| 68.0 |39.2|56.0(20.6(25.5|13.2(54.5 210
WeCTObrb/ieH
{ C 4"
| 71.5|30.0| 68.0 [10.3(56.0( 5.2 | 7.3 |13.2|54.5 200
J KBagpaTteH
e ' 1 @ "
a H { @ 3/8 77.0 [30.0( 72.1 [12.9(56.0| 8.1 |10.5(15.0(58.6 240
D E r KBagpaTeH
KBagpateH HaKpaﬁHJm 12
87.0 (42.0/83.0(17.0/58.0(12.0(14.7|21.0(69.5 430
KBagpaTteH
A
D E F~ 3/4 106.0(52.0( 93.6 [25.3/60.0(20.7(21.4|26.0(80.1 760
~—G ~—B— KBagpateH
,I L 1" kBappaTeH [125.0|163.0|105.1|31.8(/64.5|28.7(26.0|32.0(91.0 1500
J |
@)
== | (@)
TN
WecTobrvnex HaKpalﬁHVIli
Cmaprt flaTumk
Pasmepu B MunumeTpmn
3apewkeawe | A | B | c | D | E|F |G| TeMO
(rpamose)
1/4"
116.0( 30.0 | 56.0 [56.0(13.0(39.0|25.5 486
wecTobrbiieH
1/4" kBagpateH | 71.5 | 30.0 | 56.0 |56.0(13.0| 6.0 | - 497
1 3/8" kBappateH | 77.0 | 30.0 [59.5(56.0(15.0| 8.0 | — 550
1/2" keagpateH | 87.0 | 42.0 |70.0|58.0|21.0|12.0| - 725
C 3/4" kBapgpateH |106.0( 52.0 [ 87.6 [60.0(26.0(21.0| --- 1050
1" kBagpaTeH |125.0] 63.0 |91.5|64.5|31.5(29.0| — 1800
11/2" keappateH|181.0{102.0(136.0{86.5|51.0 [50.0| - 6000
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Informatii Privind Siguranta Produsului

Domeniul de Utilizare:
Traductorul rotativ este proiectat sa masoare cuplul produs de orice unealta de asamblare fara impact. Constructia unica (pentru care s-a depus
cerere de brevet) ofera o durata prelungita de utilizare a periei, cu cerinte minime in ceea ce priveste intretinerea.

Manualele pot fi descércate de la www.ingersollrandproducts.com

Rezumat
Este disponibila o versiune alternativa, prevazuta cu un codificator de masurare a unghiului, care permite masurarea, in afara cuplului, si a
unghiului de rotatie, prin intermediul unei unitati de citire adecvate.

Fiecare traductor standard industrial este calibrat in asa fel incat la cuplul nominal se produce o iesire de exact 2 mV/V. Pe fiecare produs este
marcata valoarea cuplului care trebuie introdusa intr-un dispozitiv de citire ce utilizeaza principiul calibrarii prin conectarea in paralel a unei
rezistente cu valoarea recomandata de 43.575 ohmi. Pentru dispozitive de citire care nu utilizeaza principiul calibrarii prin conectarea in paralel
a unei rezistente cu valoare definita, in instrument trebuie introduse valorile nominale.

Traductorul este compatibil cu dispozitivele de citire originale Ingersoll Rand. Un cip inteligent furnizeaza date, cand este utilizat cu un
dispozitiv de citire compatibil, a valorii nominale, a numarului de serie al traductorului si a datei de recalibrare recomandate (Plug and Play).

Exploatarea

Selectati un traductor de dimensiuni adecvate, corespunzator cuplului nominal maxim al uneltei utilizate. Acesta trebuie fixat pe arborele
ghidajului de iesire al uneltei; de asemenea, se va monta o mansetd pe ghidajul patrat tata. Se va fixa cu un stift liber si un inel de fixare (daca nu
a fost furnizata versiunea optionala cu stift tensionat cu arc).

Conectati-va la dispozitivul de citire, selectati un mod de functionare corespunzator, apoi utilizati unealta in maniera obignuita. Pentru a obtine
precizie, este esential s& se mentind alinierea corecta intre sistemul de prindere, traductor si scula electrica. Cand utilizati aceste traductoare
rotative cu o unealta si o bara de reactie, pozitia radiala efectiva a punctului de reactie nu trebuie sa fie mai mica decat valorile indicate in tabel.
Nerespectarea acestei cerinte si a valorii nominale maxime a cuplului poate deteriora traductorul in mod ireversibil.

Traductorul rotativ cu codificator de unghi poate fi, de asemenea, utilizat cu orice unealta, cu exceptia celor cu impact. Masurarea unghiului
se poate realiza si cu unelte cu impuls, dar limitarea vitezei de acceptare maxime a dispozitivului de citire poate limita precizia. Intrucét
codificatorul de unghi masoara pozitia unghiulara a arborelui de torsiune relativ la corpul traductorului, este important ca traductorul sa fie
mentinut imobil in timpul functionarii uneltei.

Daca nu este necesar un bolt de blocare patrat de tip tatd, acesta poate fi eliminat cu ajutorul unui dorn pas cu pas (din considerente de locatie)
cu @ 2,3 mm pentru ghidajele patrate de %4’, 3,95 mm pentru ghidajele de 3/8"sau 2", respectiv @ 6,3 mm pentru ghidajele de %"sau 1".

Specificatii tehnice

Rezistenta punte - 350o0hmi
Sensibilitate iesire - 2mVWV

Precizie statica - +/-0,25% f.s.d
Stabilitatea valorii de nul cu temperatura - +/-0,1% din f.s.d./°C
Capacitate de supraincarcare - 125% f.s.d
Functionare la specificatii normale intr-un interval de temperatura de - 5-40°C
Functionare la specificatii reduse intr-un interval de temperaturd de - -10-60°C
Umiditate 10 - 75%, fara condens

Traductor cu protectie la umezeala (cu exceptia conectorului) - P40

Nota: Ghidajele patrate mama si tatd sunt proiectate pentru a fi compatibile cu ghidajele care corespund specificatiilor urmatoarelor standarde:-
ANSI B107-4 - 1982:BS 4006 - 1892;DIN 3121 - 1987.

Tabel
Moment . A Pozitie radiala minima a barei Lo .
Dii i ghidaj - Turatie maxima de reactie la cuplu maxim Versiuni de unghi
hexagonal si pétrat Nm Continuu | Intermitent mm Grade de rezolutie | Unghi RPM maxim
Hex 2 5000 11000 50 0.5 2500
Hex 5 5000 11000 100 0.5 2500
Hex 10 5000 11000 50 0.5 2500
Hex 20 5000 11000 100 0.5 2500
V4" patrat 10 5000 11000 50 0.5 2500
V4" patrat 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8" patrat 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8" patrat 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8" patrat 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" pétrat 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" patrat 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" patrat 500 2000 5000 240 0.5 2000
1" patrat 750 1000 4400 190 0.5 1000
1" patrat 1400 1000 4400 350 0.5 1000
12" patrat 3000 1000 4400 350 0.25 500
12" patrat 5000 500 1500 350 Nu se aplica Nu se aplica

Functionarea continua este definita ca functionarea la 100% in orice directie, iar functionarea intermitenta este definita ca desfasurandu-se pe
10% din durata timpului de lucru. Traductoarele trebuie returnate la furnizor sau la producator pentru recalibrare si certificare la fiecare 12 luni.
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Interfata standard

— Conn. Functie
L1 A Excitatie+
@ @ B Excitatie-
@ @ C Semnal +ve
Vedere a conectorului traductorului @ ® D Semnal -ve
@ @ @ E 0V digital
@ @ @ F 5Vdigital
G @A
Numai cuplu H 28
Compatibil cu soclul de montare pe pol BS 9522 - F0017 4. Cuplu si unghi J Neutilizat
Dimensiune carcasa 8. —_— K Neutilizat
Compeatibil cu modelul BS 9522 - F0017
105, tip de montare pe cablu 12-10S. Carcasa Masa
Dimensiuni
Traductor standard industrial
A Dimensiuni in milimetri
E—
~—B— o Gr
—|D— —|Fl— Ghidaj| A B C D E F G H J
G (grame)
Il 71 Hex |115.8/30.0|68.0(39.2(56.0{20.6|25.5[13.2|545| 210
Y
‘ _A' 71.5130.0(68.0/10.3|56.0| 5.2 | 7.3 [13.2|54.5| 200
patrat
J
75{7777 QJJ 3,/8 77.0130.0(72.1(129(56.0| 81 [10.5|15.0(58.6 240
H patrat
Ghidaj pétrat 1/2"
. < 87.0142.0(83.0|17.0|58.0|12.0(14.7 (21.0|69.5| 430
patrat
A
—D— E——~F~ 3/4 106.0|152.0(93.625.3|60.0(20.7 | 21.4 | 26.0| 80.1 760
—aG ~—B— patrat
. I L 1" patrat|125.0{63.0 [105.1| 31.8 |64.5 [ 28.7 | 26.0 | 32.0|91.0 1500
{ i C
J
A
= — { ©
SN &
Ghidaj hexagonal t
Traductor inteligent
Dimensiuni in milimetri
Ghidsj | A | B | ¢ |D| E | F | g |Greutate
(grame)
Hex 116.0| 30.0 [ 56.0 [56.0| 13.0 [39.0| 25.5 486
V4" patrat | 71.5 | 30.0 | 56.0 | 56.0| 13.0 | 6.0 | - 497
3/8" patrat | 77.0 | 30.0 | 59.5 [56.0| 15.0 | 80 | - 550
1/2" patrat | 87.0 | 42.0 | 70.0 | 58.0| 21.0 |120| - 725
3/4" patrat [106.0| 52.0 | 87.6 |60.0| 26.0 |21.0| -- 1050
1”patrat |125.0| 63.0 | 91.5 | 64.5| 31.5 [29.0| - 1800
C 11/2" patrat|181.0/102.0(136.0(86.5| 51.0 [50.0| -- 6000
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WHdopmaums o 6esonacHocTn Uspenua

Mpeanonaraemoe MpumeHeHne:

ﬂaHHbIIﬁ MZMQpVITeanbllz npeoﬁpaaoBaTenb KpYyroebix I'IepeMeLL[eHI/IIh npeAHasHayeH AnAa n3mepeHuna BbIXOAHOro KpyTALLero MOMeHTa noboro
CGODOHHOFO NHCTpYMEeHTa He yAapHOro F[EIZCTBMFL YHuKanbHan KOHCTpYyKUMA (I'IaTEHTHaﬂ 3aABKa I'IOFLaHa) obecneunsaer Hnl/lTeﬂbellh CpOK
CNY>6bl WETOK NPU MUHWMANbHO NOTPEGHOCTN B TEXHUYECKOM 06CYKNBaHUN.

PyKOBOACTBa MOXHO 3arpy3uTb ¢ Beb-caiita www.ingersollrandproducts.com

KpaTtkoe OnucaHue
I'Ipeqnaraemﬂ anbTepHaTUBHaA BePCUA C AaTYMKOM YrI0BbIX nepemeu.(eHMVl, NO3BONALWMM NP HANUYNN COOTBETCTBYHIOLLIErNO CYUTbIBAOLWEro
yCTpOVICTBa N3MepATb He TONbKO prTﬂLL[I/II?I MOMEHT, HO 1 yroJi noBopoTa.

Kax<zibiit POMBbILLNEHHDIV 3MepUTeNbHbIN NPpeobpa3oBaTesb OTKaNNGPOBaH TakuM 06Pa3om, YTOBbI NPV HOMUHANILHOM KPYTALLEM MOMEHTe
BbIXOAHaA YyBCTBUTENbHOCTb COCTaBNIANA TOUHO 2 MB/B. Yka3aHHOe Ha Kax /oM npeobpa3oBatesie 3HaYeHNe KpyTALLEro MOMeHTa HeOBXOAMMO BBECTH
B CUNTbIBalOLLEE YCTPONCTBO, B KOTOPOM 3a/1e/ICTBOBAH NPUHLMM KaMOPOBKW LYHTOM U UCTOMb3YeTCA peKOMEHA0BaHHOE 3HaueHne 43 575 Om. B
Cny4yae cymTbiBaoLwero yc‘rpoﬁlcma, B KOTOPOM He BHAGVICTBOBEH npuHUMn KaJ'II/I6p0BKVI LWyHTOM, B I'Ipl/l60p cnegyet BBOANTb HOMWHANbHOE 3HaYeHne.
[laHHbIN M3MepUTENbHbI NpeobpasoBaTe/ib COBMECTUM C OPUMVHabHBIMM CYUTBIBAIOLLMMM YCTPOIICTBaMU komnaHiy Ingersoll Rand. Vktennektyan-
bHasA MUKPOCXeMa NPeoCTaBiALT B Clyyae UCMONb30BaHNA NpeobpasoBaTeNa C COBMECTVMbIM CUUTHIBAIOLMM YCTPOICTBOM AaHHbIe O HOMUHAMBHBIX
napameTpax, CepuinHOM HoOMepe 13MepUTENIbHOTO NpeobpasoBaTensa U pekoMeH[0BaHHO fjaTe NOBTOPHOI Kannbposku (texHonorus Plug and Play).

Pa6ota

BbibepuTe COOTBETCTBYIOLLNI MaKCUManbHOMY KPYTALLEMY MOMEHTY UCMO/b3yeMOro MHCTPYMEHTa U3MepUTENbHbIN NpeobpasoBatenb
Hajnexatlero pasmepa. [laTunk cnegyer 3akpenuTb Ha BbIXOLGHOM NPUBOAHOM Bay AN NOAKMIOUEHNA K UHCTPYMEHTY, a rHe30
npeo6p3308aTenﬂ COeMNHUTb C KBagpaTHbIM XBOCTOBMKOM Basa npusoaa. I'Ipeo6pa303a'renb HEO6X0,E(I/IMO 3aKkpenutb CBOﬁO,EleIM IJJTI/I¢TOM n
YAepXKnBarLrm KobLomMm (eCﬂI/I 3aKa3aH He BapuaHT C fJONONHUTENIbHbIM NOANPYXKUHEHHbIM LLITI/Id)TOM).

MopkniounTe CunThIBaOLLEE YCTPOICTBO, BbiGEpUTE COOTBETCTBYIOWNIA PABOUMIl PEXIM, 3aTeM SKCMTYaTUPYIATE NHCTPYMEHT B OGbIYHOM
nopaake. [1na obecneyeHra TOUHOCTI KPereHve, U3MepUTENbHbIN NpeobpazosaTesnb N NPVYBOAHOM UHCTPYMEHT AOMKHbI OblTb COBMELLEHbI
Hagnexatym obpasom. Mpw NCnonb3oBaHUM JaHHbIX Npeobpa3oBaTeneil KPYroBbix NepemeLLeHmnii C MHCTPYMEHTOM U PEAKTUBHOM LUTaHron
(‘)aKTI/I‘-IeCKOE papnanbHOe pacCToAHNE A0 TOYKN NPUIOXKEHUA peakunn AOSIKHO 6bITb HE MeHee YKa3aHHOro B Ta6nv||.(e. HeBbinonHexue 3Toro
TpE6OBaHVIﬂ Npu MakCUManbHOM KpPyTALLEM MOMEHTE MOXEeT NPUBECTU K HeNonpasnMoMy NoBpexaeHunio npeo6pa3osaTenﬂ.

W3mepuTenbHbIii Npeobpa3oBaTenb KPyroBbix NepemeleHii C JaTYMKOM YI/0BbIX NepeMelLieHNin MOXHO TaKKe 1CMo/b30BaTh C I0ObIM
VHCTPYMEHTOM, KpOMe yfiapHOro. M3mepeHue yrna BO3MOXHO U ANA yapHbIX MHCTPYMEHTOB, HO MaKCUMaslbHaA oMyCTUMan CKOPOCTb
CUNTHIBAIOLLETO YCTPOVCTBA MOXET OrPaHNYNTb TOYHOCTb. TaK Kak AaTuuK YroBbIX NepeMelleHuil 3MepAeT YrIoBoe NonoxeHne
nepejaloLLero KpyTALLMIA MOMEHT Basia OTHOCUTESIbHO KOpryca N3MepuUTeNbHOro npeobpasosaTens, BaKHO obecrneuunts Bo Bpems paboTbl
VHCTPYMEHTa HeNOABUXHOCTb Kopryca.

Ecnu dukcupyiownin WiTndT KBaapaTHOO KOHLa Baa He TpebyeTcs, TO ero MOXHO 13BIeUb CTYNeHYaTbIM (1A onpefieneHns nonoxeHns) 6opoakom
@ 2,3 MM AnA pasmepa KBaapaTHOro KoHua 1/4 pioiima, @ 3,95 Mm ans pasmepa 3/8 nnun 1/2 poiima n @ 6,3 mm ana pasmepa 3/4 unu 1 gronm.

TexHnueckne XapaKTepucTtukun nsgennsa

ConpoTuBneHne Mocta - 3500m

BbixofiHas 4yBCTBUTENBHOCTD - 2mB/B

CraTnyeckas TOYHOCTb - +4/- 0,25 % nonHomn wKanbl
CTabunbHOCTb CMELLEHA HYNA NPY U3MEHEHW TeMnepaTypbl - +/-0,1% nonHoii wkansi/ °C
Jlonyctman neperpyska - 125 % nonHoii WwKanbl
Pa6oTa B COOTBETCTBIN C yKa3aHHbIMIA B CrieljdrKkaLmmi NapameTpam Npy TemnepaTtype B jnanasoHe - o1 57040°C

PaboTa ¢ NOHMKEHHbIMM NapameTpamm Npu TemnepaType B uanasoHe - 0o7-10060°C
OTHOCUTENbHAsA BAAXKHOCTb OT 10 go 75 %, 6e3 KoHaeHcauum

Knacc 3awutbl OT NPOHMKHOBEHUA 3arpsA3HeHs npeobpasosartens (Kpome pasbema) P40

MpvimeyaHue: KBagpaTHble XBOCTOBUKM U FHE3/a Basa NPVBOAA BbINOHEHbI B COOTBETCTBUM CO cneumd)mxaummm npwvsopos:- ANSI B107-4
-1982:BS 4006 - 1892;DIN 3121 - 1987.

Ta6bnuua
HoMuHanbHbiA MuHumanbHoe paananbHoe
Pasmep wecturpa- KpyTAWwmin Makci CKOpOCTb, 06/ z::(:::::: :g:::,:,(;::::: Bepcun c nsmepeHnem yrna
HHDbIX 1 KBafipPaTHbIX MOMEHT
XBOCT sana KpYTALIEM MOMEHTE
MakcumanbHaa
npusoaa H-m Henp i | KpaTkoBp i MM Paspevuenne, CKOpOCTb, 06/MUH
rPanycel Wsmepenne yrna
1/4 ploiima, wecturp. 2 5000 11000 50 0.5 2500
LWecturp. 5 5000 11000 100 0.5 2500
LWecTurp. 10 5000 11000 50 0.5 2500
Wecturp. 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4 proiiva, KBapaTH. 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4 proiima, KBapaTH. 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8 pioiima, KBagpaTH. 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8 frovima, KBajpaTH. 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8 froma, KBagpaTH. 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2 goiima, KBagpaTH. 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4 proima, KBagpaTH. 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4 proiima, KBafipaTH. 500 2000 5000 240 0.5 2000
1 Aloiim, KBagpaTH. 750 1000 4400 190 0.5 1000
1 Aloiim, KBagpaTH. 1400 1000 4400 350 0.5 1000
1" nloitma, KBafpaTH. 3000 1000 4400 350 0.25 500
1" nloitma, KBapaTH. 5000 500 1500 350 Henpumerumo | He npumeHumo

HenpepbiBHbIM CYUMTAETCA PEXMM UCNONb30BaHNA B N060OM HanpasneHu B TeyeHre 100 % paboyero BpemeHu, a KpaTKOBPEMEHHbIM - B
TeyeHue 10 %. i3mepuTenbHble NnpeobpasoBaTeny CneayeT OTnpasiATb MOCTABLUMKY UW MPOU3BOAUTENIO ANA MOBTOPHOW KannbpoBKy 1
cepTudmKayum Kaxgple 12 mecsaues.
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CraHpapTHbIii UHTepdeiic

= MopknioueHne  OyHKunA
L1 A + Bo36yxxaeHve
@ @ B - Bo36yxpgenne
@ @ C Curnan +ve
Bup pasbema nsmeputenbHoro D CurHan -ve
@ npeo6pasoBatens @ ® @ @ E Lndposoii 0 B
® @ @ F Lindpposoir 5B
G DA
TonbKo KpPyTALWNIA MOMEHT H @B
COBMECTVM C 4-KOHTaKTHbIM COEAVHUTESIbHBIM KpyTAWuil MOMeHT 1 yron J He ncnonbsyetca
rHe3om Kabens BS 9522 - FO017. Pasmep 3kpaHa 8. - He ucnonbayetca
CoBMeCTVM C CoeaANHNTEeSIbHbIM rHE340M
kabens BS 9522 - FO017, cxema 105, Tun 12-10S.  JkpaH 3asemneHue
Fa6aputHbie Pazmepbi
MpombiwneHHblii U3meputenbHbiii lMpeobpasoBatennb
A Pasmepbl B MUAIMMeTpax
D E4>F 57
o npusonABCDEFGHJB:"
‘ LWecTurp. [115.8/30.0| 68.0 [ 39.2|56.0(20.6 | 25.5|13.2(54.5| 210
J 1/4
737 B £ l aonma, | 71.5(30.0|68.0|10.3(56.0| 5.2 | 7.3 |13.2|54.5| 200
H KBaZpaTH.
.
KBagpaTHblil XBOCTOBMK 3/8
Aonma, | 77.0 [30.0]72.1(12.9|56.0( 8.1 | 10.5[15.0|58.6 240
A KBagpaTH.
—D— E—F~
—G B 12
fioima, | 87.0 |142.0183.0(17.0(58.0/12.0|14.7|21.0(69.5| 430
- ’_r L KBaApaTH.
\ ”
| ¢ fioiima, |106.0|52.0(93.6 [ 25.3(60.0|20.7 | 21.4 | 26.0{80.1| 760
J A KBajpaTH.
e==-——| Q7
H \ / 1 grom,
} [ 125.0|163.0(105.1/31.8|64.5|28.7 | 26.0 ( 32.0|91.0 (1500
. KBaAparH.
LlecTurpaHHbI XBOCTOBUK
WHTennekry: 77 putenbHbiii Mpeobp Tenb
Pasmepbl B MUAIMMETPaXx
Npueon | A B | ¢ D E|F |G B:C'
WecTurp. | 116.0 | 30.0 | 56.0 | 56.0 | 13.0 | 39.0 | 25.5 | 486
Vapoimal oo 1300 | 560 | 560 | 130 | 60 | — | 497
] KBaApaTH.
% El 3/8monma,l 2,0 1300 | 595 | 560 | 150 | 80 | — | 550
KBafpaTH.
F D ‘ Fo|1/2momal ;0 | a0 | 700 | 580 | 210 [120| — | 725
‘ KBaipaTH.
A ‘ 34 poima, 1060 | 520 | 876 | 60.0 | 260 | 210 | — |1050
c KBajpaTH.
_ M _ TAOAM, | 150 | 63.0 | 915 | 645 | 315 | 290 | — |1800
KBaJpaTH.
\_IK—‘:)/ 11/2
Aonma, 181.0 [102.0( 136.0 | 86.5 | 51.0 [ 50.0 | - |6000
B KBajlpaTH.
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FREERER

Fi:
Mt RSB ATUEEMIERITNALTANAER Y. HIRENEn (BERBEER) EKTERMNEG ., SEPEREIRK.
FHAT M www.ingersollrandproducts.com [if & o

mE
REEA, RELAAENERDS, AREYAENRIRE, str Sk ABEMEE.

BMTUAREEREZIROE, THRBEHBEMBRN 2nv/V il SMERS DR T FEMNRTEEDHHAEE, ISR
BXAT OBEOERN, fRERIE 43,575 Mg, NFRRADERARNARERE, NAENETHNTRAEE.

I ERERA T RIAH Ingersoll Rand BEUEE . SHASECEBRAEMNE S TIRET RTARREUER. ERSEFISHZILE
ERROE B HRREE (BERA) .

B’
REA AT ANGAIEHEEREAERTIERR. ST ERRE RS TAMEIRIM L, BAERNAREDR EER—1 5.
SLE FATEENH AR SIIRE E Rk es (IR TIEm AR & HMA) -

EREFIEE, BRSENREEN, ARRESANBELR., ATHR BE, SWEEEH. ERBIME TR BRFIER
W FXLEHRERR S TAMREMFRAEAN, RIEASNERERNENSNFRPALNMT. MNEFHERLRAH
ERAEER, MATEEREREEMTIER OHIIRE o

BLE A ERAOSRAIERERB O SEMN TAREER (BT TARIN)  AMEAP TARTHENE, BRTHIEIRENS
RAIEZRENRS], HECEAMZIR. BTAERDESREBZLAMNEBRRHBNAECE, Fit, FRETAN, ZSuEER—RSH
FARFFERIE

IMRARFEINAFEME, WalERLHK (BFEML) ABEEDT (F 174" WAFEHZE, Hki 0 h 23mm, 3F 3/8"
55 172" BIRRIEENRE. WA @03.95mmn, XF 3/4" =17 WIARIEEZE, WA G 63mm) .

7=
s B BE - 3500hm
s - 2mvwv
BEE - +/-025%fsd
FIMEREMHIRE - fsd/°CHJ +/-0.1%
ok 4: il - 125%fsd
IRIBLL RS RS IR (E - 5% 40°C
RIE R TR EESE B PR G IR - -10 & 60°C
JREE 10 & 75% AR
BEORIPERES (BT IEREER) - IP40

AR RANARIERES SR A THMEHIEN3EFEE : - ANSIB107-4-1982: BS4006-1892; DIN3121-1987.

*
e
TRy | memew BX RPM BAHEL R ERFNRNERTE BEMA
2
R~ Nm & 18 8k mm SPRE BX RPM
1/4" ~F 2 5000 11000 50 0.5 2500
NFA 5 5000 11000 100 0.5 2500
NFR 10 5000 11000 50 0.5 2500
AR 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4" % 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8" 7Y 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8" i 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8" A 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" 5 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" 5T 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" 7Y 500 2000 5000 240 0.5 2000
1" 7 750 1000 4400 190 0.5 1000
1" 7 1400 1000 4400 350 0.5 1000
12" 3000 1000 4400 350 0.25 500
12" 5000 500 1500 350 N/A N/A

ESHBTLAE-—FRNESZERE, MEARABELNZTENENESZTHRE. N8R 12 B ERER B AR
IE BT EIREFNIAE.
ZHA1 04577524_ed1



[y 2:3m|
— Conn IhE
1 A +RhE
® ® L
@ @ C +ve 55
TER RN E @ ® @ D ve 5%
© ©] ¢ ov 117
® ®e/ ¢ &7
G oA
U H 2B
FAET BS9522-F0017 4 ERBLHZRER. AR 8. ERRE J HER-
FAT BS9522-F0017 #8= K %fﬁﬁﬁ"
105 FBBATZLZHEHA 12-10S. bl it
R~
Tr4rE R R RS
A Rt (Z%)
E;»
4734 =
—~|D[— —~Fl- EIZZ’?J%%ABCDEFGHJ(E;}
Gf
Il 1 A [115.8[30.0(68.0(39.2(56.0(206 | 255 [13.2|545| 210
1/4" 5
| 715 (300(68.0(103(56.0| 52 | 7.3 [13.2|545| 200
] 2
o | L+ "
5{ - Q H J 3/847? 77.0 [30.0(72.1[129(56.0( 8.1 [105(15.0|586| 240
HRIEHE f y—
| 870 [420|830(17.0|580| 120147 21.0|695| 430
A 2
le——D—— E—~F—~ "
l—g ~—B— 3/4;77 106.0|52.0| 93.625.3|60.0|20.7 | 21.4 | 26.0[80.1| 760
‘ I L 1" 757 [125.0{63.0|105.1{ 31.8 | 64.5 | 28.7 | 26.0 | 32.0[91.0 | 1500
‘ | ¢
J
S
== -—— | {©
NS !
BReBIEREE
R+t (&%)
. 3
&3 A B C D E FlG| (&)
AF | 1160|300 560 | 560 | 13.0(39.0(255| 486
,7,,% 1/4" 5% | 715 | 300 560 | 560 | 130 6.0 | — | 497
El 3/8" 57| 77.0 | 300|595 | 560 | 150| 80 | — | 550
F D i i 12" 757 | 870 | 420|700 | 580 [210|120| — | 725
A | 3/4" 757 | 106.0 | 52.0 | 87.6 | 60.0 | 26.0 |21.0| — | 1050
(_L_\ ¢ 1" 7% | 1250 [63.0 | 91.5 | 645 | 31.5[29.0| - | 1800
G—| = _ _
o~ i 11/2" 777¥| 181.0 [102.0/136.0| 86.5 | 51.0 [ 50.0| — | 6000
=i Il
Ef
PR A E— RB‘»
04577524 _ed1 ZH-2
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SmlcTaReN

HEDRAE:

i b VAT 21— — I3 HEBIEFHER T TV ITED MO ERE T BT IR ENTOE T IS HHEE (55F558) Ick
STR/NDRFEH T RADT SV ERHNEISNET,

SHBAE (. www.ingersollrandproducts.com BS54 U O—RFHTENTEET,

E:2 0]
BEHERY LY MO MV ICMATEERAEDRENATREICESAEAET Y A— 4 — DN EDFN—JaVHBATEET,

BRRE NS VAT 1Y — (L RNV TERIC 2mV/N OEADNERHHENBLSICRETNE T, ZNENCE TR EINTLBDIE
2w MRIEDREZRA L, 43.5754 — LOER(EZFF DR KBICAT T BDICHBRE MV IETT. Vv MRIEDREZFAL
BVFERY DB EIE FHERC ATREREZ AN T 2HEN BN ET,

NSURATa1— *T*Li\Z")/f}I/(DIngersollRandi%ﬁﬂ’)%%&ﬁ}ﬁ%’liﬁ NEFAR— L F o 7S BIREDSH H7E HEE—HEIC
ERATNSE AIFER NS VAT 21— =Y U7IVESELURIEREERDT —2ZRHLET (TSI 7V FTLA).

&R

FERTNTVWATEDRAMNVYERICES T HENETA XDV AT1—H—%RIRLE T, IhE TEOHARE Y v 7 B KU
FZROMUABHREHRICELTVBY 7Y M ERE T 2HBELHVE T, CNEFEHEY BLUHRY VY TRET2HENGVET (A 73
YDNFHEE Y DN—D 3V HMHEETNELERY),

FEEBICEG L GEY/ERE— PR RLGEEDAECIEZERLE T BEL B§5IE T7RAF— FSRT71—F—6&
UBETEMOELVEBZMFT 5 ENMENBETY, TREXURIS/ N \—CINSDEEEREMZ AT 2L E RISRDMRHE
FEABOMEIE KRTEZSNBBEUTITE S TUEWTE A CORBRESLURA MV ERERELTE N TVRT1—H—

BB G IBE 25 | SR TIBENBIET,

ABETYI—4—EDOEER FSVRT1—F— I EHEZATZRVTCEDLSBTETHEATHIEETER T BEAE (. FHE
TERICELTITAZ A, Sl DRAFAREIC OV TOHIKIC IO TREZHIRENBSEHGBYET. AETYI—2—I3 FS52X
Ta1—Y AR L TRN e v 7 b OBEMEZAE T 2D T LENMBGRIN TV BEEICAEEID EHEVLSIRIFTHIEN
EETY,

FAEDMADRY 1L E Y HUE TIEWGA, N /44 > FOEAEREERIN LTS @ 2.3 mm, 3/81 » FEeld1/24 > F DI
ERBIERIC T LTI 03.95mm BERU3/41 Y FE el 1A > FDIEAERENERI L TIE. @ 6.3 mmODERPER (BEB D) 757V ERLT
HYURR{ZENTEET,

Bt
PN % T - 3504 —L
HIRE - 2mVN
BRIEE - +4/-0.25% f.s.d (full scale deflection: 7V A4 — ) RE)
BEAEELYOL 7Y FOREY - fs.d. D+/-0.1%/°C
BERAE - 125%fs.d
Hi%iE Y OEEH TN 2 REEE - 5~40°C
ETEERDEGEHTHN 2 BEEHE - -10~60°C
10 ~ 75% ORE CHEEE L
BEMBARE NS VAT 21— — (EEHER) IP40

7% 4 RAB LU A RBOMUAERETO B M Z R DL Lﬁ;;l‘*ﬂh“f%@%ﬁ@]ﬁﬂb‘fﬁfl?{ﬂi ANSI B107-4 - 1982:BS 4006
- 1892;DIN 3121 - 1987.

=
AEBLUmE | MUVIER £ARPM BAMVY Egﬁ’%ﬁé DRI BEN—YaY
DERENERY A X Nm T (o) mm SEER | BARPM BIE
/44 2 F 754 2 5000 11000 50 0.5 2500
INE 5 5000 11000 100 0.5 2500
INE 10 5000 11000 50 0.5 2500
INE 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/44 > FOE 10 5000 11000 50 0.5 2500
/44 > FIUE 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/84 > FIUE 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/84 > FIUE 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/84 ~FUE 75 2500 10000 150 0.5 2500
124 > FIUE 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/44 7 FUE 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/44 >~ FUE 500 2000 5000 240 0.5 2000
114 > FPufs 750 1000 4400 190 0.5 1000
114 > F U 1400 1000 4400 350 0.5 1000
172" Y 3000 1000 4400 350 0.25 500
177 [f 5000 500 1500 350 RIS BRI

EHHEAIE VWTNDHRETEH100%EAEEZREN. MEHER ISIFERBDI10%EERENE T, FSVAT1—T—IE 125 ABICBR
EBLURMATO DI EFCIFREXE ICRITHELHIE T,
JA-1 04577524 _ed1
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- A +ihE
@ @ B -filiksg
@ @ C +veflg &
FT7 VAT a—H—axy X —ORR D -vel5 %5
@ @ ® @ @ E OVF UKL
@ @ @ F S5VF YA L
G oA
ML D% H o8
BS 9522 - FOO17 4fiir — 7 /VEL 0 £71) V47 k. R L2 5 E O e J A
o LA A8, = i
vEATA BS 9522 -F0017 /3% — 105/ — 7 L HL K A
O 5 A 712105 & HAREDR 8 %, vy Hath
ik
HRIEEINS VRV
A S A= PFMIVERRDTE
E—r S
~pl - 58
o gE | A|[B| C|D Fla|H|J|(5
L1 1 L)
‘ A [115.8300| 680 [392|56.0[206|255[132(545| 210
J e
H— g 715 [300| 680 103]560| 5.2 | 73 132|545 200
H
2sxT7 K47 3;%% 77.0|300| 72.1 [12.9(56.0] 8.1 |10.5]15.0|586| 240
A <
DS Llfﬂfﬁj 87.0|42.0| 83.0 [17.0/580|12.0[ 147 |21.0[69.5| 430
—G ~—B—
344
It T e [1060(520| 936 |25:3]60.0| 207 | 21.4{ 26.0[80.1| 760
‘ ¢ |"ha [1259]630[105.1(318)645|28.7| 26.0[320(91.0| 1500
|
J
e==-—— | {©@F
AfETAT t
PEERNE S
S Y A= FIVRFEDTE
£
w8 | A [B|c| D |E|F|G6|(®5
L)
A 1160300 560 | 560 | 130 390]255| 486
Va1 F
. ,7}% e 7| 715|300 560 | 560 [130| 60 | | 497
El S
3/8&5 F| 770 |300]| 595 | 560 | 150] 80 | — | 550
F D | F =
‘ Vzufﬂj F| 870 |420|700] 580 |21.0]120] — | 725
A I
(_L_\ C 3/4&5 F1 1060 | 520 876 | 60.0 | 260{21.0] — | 1050
G—| [ <
P - ‘ -
T>F | 1250 | 630|915 | 645 | 31.5]200| — | 1800
fay T o
T 121>
E
Ef [ ! Joat” | 1810 [102001360| 865 | 510|500 6000
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3™ HED|s ZE HIESH ojdEe| =79 E3 £HE S50 fls uetEAELHCE SS55 FR(ES E¥B)E 7l Hyol
QME FL3tstHAM HEfA| HE s2{FLch
M8 M= www.ingersollrandproducts.comOfl A CHR 2 =5HAl = JAELICH

He

CHots Weo= Marst B eholet Bl £3 B0k oflat SINAS SN + UE AT 5 olBCIS 0l8HY + Ut
22tel Mol BE WETE HNYe £3 bIBoIH FES| amyy 20| HRES BHELCL Y BY Y5E B30 435752
o AMZHS NE BES Fx(ol Asof sE £3740] 242 FAFLCL Y B UXS 0|BHK| 2E BSUME 2HHES Y
ulol| Y2ista A2

BE|= 22|%/ Ingersoll Rand B Fx|9t SEL|Ch ANIEYS TEILSH BSOIM AIRSIE ZR, B uI8, HED| A
W2 9 2F MEH Ux dlo|elE MBHSRLIchEei 1 A= Bafo)).

Rr=

o
MBSt Z0| 2oh £3 6|80 MMsto] Hetet 30|12 = WIS MHECL 0| S £3 F2 Selo|aS} 22y A7
of Zatol Lol 27 Aol DHSAAS. O Tt ol |2 0|83t NHSAA (A FE Ho| MY BHOz NZH

HEI|2 oiZsto] HHSt atE =5 MEst 3, 278 ekl WAloz AAFA|Z L MEM S St S| ffs) oA, #ED|
% 5 3TE Mats| ¥Psts Aol YU olafst 3™ Fxlet =7 A S ACHE &7 0|85t E2, 8HE XX RE
SHAL 2IX|7} Ol LIEH x| D|gto|0{A = QtElLCE o] 2T HE0] A E3 HIES EFAIF|X| R5tH HEI|E dFE oz
EAE F= UG
ZE QA E FH|st 31N HEI|= FHY TTE Melst BE ST B AFBE = USHCEL AT EN2 FAHY TPEE
ek = ARG BHEo| A0) /& £ A2 olsf Metdol MstE 5 AEUch 2E FH = HED| 2ol st v 52 e 2t
2xE EHEE TPV} ASste 2 2AHE OZ 7X[5t= Aol EEHCE
E2Y AF0f WEA ol ERFHX| 2 HR, @ 1/4 7 off thalM= 2.3 mm, 3/8 7 == 1/27 A7 ofof CiaiAM = 03.95mm & @
3/47 EE1" AR 0] =2t0| 2ol CHEHME 6.3 mmel SHAIA(EIX|R) BX|2 MHE $ UL ch
HE A
Ba|x| xg - 3508
Y AT - 2mVNV
N Yax - +-025%fsd
250 mE ME =AM XY - fsd/ocel +/-01%
s - 125%fsd
ChE 2= He ofdf AttoM =HE - 5~40°C
Ch2 2% Hel ol4 MstE AtollM &HE - -10 WXl 60°C
HSE &% 10~75%
Ingress 2= B 27[(H4E X L) ~ P40
A2 22 Y 253 AF 0| =2l0| 2= - ANSIB107-4 - 1982: BS 4006 - 1892, DIN 3121- 1987 Al¥ S S st=EEt0|E2tS s
Faote A& UL
E
SIALE o A - _ Z[cH E30iIA EHS 2ol 22 a4 =
=A< =1 g3y E3[s i 28 &
0] Zatol = Z|cH RPM BEAL 91%] 2= ME
B2 37| Nm ol s mm Atz Z|cH RPM 2=
1/4" Hex 2 5000 11000 50 0.5 2500
Hex 5 5000 11000 100 0.5 2500
Hex 10 5000 11000 50 0.5 2500
Hex 20 5000 11000 100 0.5 2500
1/4” Sq. 10 5000 11000 50 0.5 2500
1/4" Sq. 20 5000 11000 100 0.5 2500
3/8” Sq. 25 2500 10000 50 0.5 2500
3/8"Sq. 50 2500 10000 150 0.5 2500
3/8” Sq. 75 2500 10000 150 0.5 2500
1/2" 5q. 180 2500 7600 150 0.5 2500
3/4" Sq. 250 2000 5000 120 0.5 2000
3/4" Sq. 500 2000 5000 240 0.5 2000
1"5q. 750 1000 4400 190 0.5 1000
1”Sq. 1400 1000 4400 350 0.5 1000
112" 5q. 3000 1000 4400 350 0.25 500
112" Sq. 5000 500 1500 350 siet & i £

A& E82 0= & YoM 100% EEZ FolstH Zhed EE2 2 AR EE22 10%=2 Folgguch MEH 2 2lE5S Ik of
127 doict HE| S SFYAMU MEYAHZE BEHFHAIL.
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EZF olEmola
— Conn 7
- A +017]
® ® L
@ @ C +ve Al &
WE7] AVE H @ ® D ve T
@ @ C E ov oA g
® oo,/ ; W
G oA
R H 28
BS 9522- F0017 457 #A|0] 2 22} 2:7)1 3} T J A& EHA] o
3998 =178 = . AFE5A) oo
nee BS 9522-F0017 A&l 105 Aol 2 4= K s g
12-105%} S 8¢ 913 A
=
sot BE W
A R|==(mm)
E4> PB%
—~|D— —|F|~ =a
o ;I%ABCDEFGHJS(Q)ot
‘ Hex [115.8/30.0| 68.0 |39.2|56.0|20.6|25.5|13.2|54.5| 210
J 147 1715|300 68.0 |10.3]56.0] 52 | 7.3 |13.2|54.5| 200
- ggt Sa.
H
2de] Egfoln 3/; 77.0|30.0| 721 [12.9]56.0| 8.1 [105|15.0(5856| 240
A ”
b—D— E——~F 127 1 87.0|420] 83.0 [17.0(58.0|12.0(14.7|21.0|69.5| 430
l—G ~——B— Sa.
1L 1 3/; 106.0/52.0| 93.6 |25.3/60.0|20.7|21.4|26.0|80.1| 760
‘ ‘ C " Sq.[125.0/63.0| 105.1|31.8|64.5| 28.7| 26.0|32.0|91.0| 1500
J
e==-——p| ©r
AL Eefo) 1. t
ANLE #810]
]5(mm)
2k
R A B c D E Fla §(g‘)’
Hex | 116.0 [30.0|56.0 | 56.0 | 13.0 [39.0|255| 486
7777% 1/4” Sa.| 71.5 300560 | 56.0 | 13.0 | 6.0 | — | 497
e
) 3/8” Sa.| 77.0 | 300|595 | 56.0 |[15.0| 80| — | 550
F D \
‘ 127 Sa.| 87.0 420|700 | 580 |21.0[120| — | 725
A ! . 3/4” Sa.| 106.0 [ 52.0 | 87.6 | 60.0 |26.0 [21.0| — | 1050
ol (—L—\ 17 Sa. | 1250 [63.0 | 915 | 645 |31.5|29.0| — | 1800
L - i -
11/2”
?H =l w sq | 1810 (1020|1360 865 | 51.0|50.0| — | 6000
-r | RB‘»
04577524_ed1 KO-2



DECLARATION OF CONFORMITY

(ES) DECLARACION DE CONFORMIDAD (FR) CERTIFICAT DE CONFORMITE (IT) DICHIARAZIONE DI CONFORMITA (DE)
c € KONFORMITATSERKLARUNG (NL) SCHRIFTELIJKE VERKLARING VAN CONFORMITEIT (DA) FABRIKATIONSERKLARING

(SV) FORSAKRAN OM OVERENSSTAMMELSE (NO) KONFORMITETSERKLARING (FI) VAKUUTUS NORMIEN TAYTTAMISESTA
(PT) DECLARAGCAO DE CONFORMIDADE (EL) AHAQZH ANATNQPIZHE

Ingersoll Rand Lakeview Dr, IE Swords

Declare under our sole responsibility that the product: Rotary Torque Transducers

(ES) Declaramos que, bajo nuestra responsabilidad exclusiva, el producto: (FR) Déclarons sous notre seule responsabilité que le produit:

(IT) Dichiariamo sotto la nostra unica responsabilita che il prodotto: (DE) Erkldren hiermit, gemaf unserer alleinigen Verantwortung, daf3 die
Gerate: (NL) Verklaren, onder onze uitsluitende aansprakelijkheid, dat het produkt: (DA) Erklzerer som eneansvarlig, at nedenstaende produkt:
(SV) Intygar hdrmed, i enlighet med vart fullstandiga ansvar, att produkten: (NO) Erklaerer som eneansvarlig at produktet:

(FI) Vakuutamme ja kannamme yksin tdyden vastuun siitd, ettd tuote: (PT) Declaramos sob a nossa exclusiva responsabilidade que o produto:
(EL) AnAWvoupe 6Tt pe SIKN Hag euBuvn To MPOIOV:

Models: TR5H4, TR20H4, TR2054, TR7556, TR180S8, TR250512, TR500512, TR750516, TRA750516, TR1400516, TRA1400516,
TR3000524, TRA3000524, TR5000524, TRD5H4, TRDA5H4, TRD20H4, TRDA20H4, TRD20S4, TRDA20S4, TRD7556, TRDA75S6,
TRD180S8, TRDA180S8, TRD500512, TRDA500512, TRD750516, TRDA750516, TRD1400516, TRDA1400516, TRD3000524,
TRDA3000524 / Serial Number Range: 87310 > XXXXX

(ES) Modelo: / Gama de No. de Serie: (FR) Modele: / No. Serie: (IT) Modello: / Numeri di Serie: (DE) Modell: / Serien-Nr.-Bereich:
(NL) Model: / Serienummers: (DA) Model:/ Serienr: (SV) Modell:/ Serienummer, mellan: (NO) Modell: / Serienr: (F1) Mallia: / Sarjanumero:
(PT) Modelo: / Gama de Nos de Série: (EL) Monteha: / KAipaxa A§ovtog AptBpou:

To which this declaration relates, is in e with provisi of the following European Directive(s): EMC Directive (2004/108/EC),

Low Voltage Directive (2006/95/EC)

(ES) En lo que se refiere a esta declaracion, conforma las previsiones de las siguientes Directiva de Europeas: (FR) Ce que cette déclaration con-
cerne est conforme aux dispositions de la ou des Directive(s) Européenne(s) suivante(s) : (IT) A cui questa dichiarazione fa riferimento, & con-
forme alle disposizioni delle seguenti Direttive Europee: (DE) Fur die diese Erklérung gelten, erfiillen die Vorgaben der folgenden européischen
Richtlinie(n): (NL) Waarop deze verklaring betrekking heeft, is conform bepalingen uit de volgende Europese richtlijn(en):

(DA) Som er omfattet af naervaerende erkaering, opfylder bestemmelserne i felgende EU-direktiv(er): (SV) Denna forsakran &r i enlighet med
bestémmelserna i foljande Europadirektiv: (NO) For det denne erklzeringen gjelder er den i overensstemmelse med bestemmelsene i de
folgende europeiske direktiver: (FI) Taman ilmoituksen mukaiset tuotteet ovat yhdenmukaisia seuraavien eurooppalaisten direktiivien kanssa:
(PT) Com o que esta declaragao esta relacionada, estd em conformidade com as disposi¢des da(s) Directiva(s) Europeia(s) seguinte(s) (EL) £ta
omoia avag@épetat aut N SHAWGCN, CUPHOPPWVOVTAL LE TIC SIATAEEIC Twv akOAoLBwV Eupwraikwv O8nytwv:

By using the following Principle Standards: EN 61000-6 and BS EN 61010-1

(ES) conforme a los siguientes estandares: (FR) en observant les normes de principe suivantes: (IT) secondo i seguenti standard:

(DE) unter Anlehnung an die folgenden Grundnormen entsprechen: (NL) overeenkomstig de volgende hoofdstandaards: (DA) ved at veere i
overensstemmelse med folgende hovedstandard(er): (SV) Genom att anvanda foljande principstandard: (NO) ved & bruke falgende
prinsipielle standarder: (Fl) esitetyt vaatimukset seuraavia perusnormeja kaytettdessa: (PT) observando as seguintes Normas Principais:
(EL) XpnotpomolwvTag o mapakdtw Kupla mpdtuma:

Date: December, 2011

(ES) Fecha: Diciembre, 2011: (FR) Date: Décembre, 2011: (IT) Data: Dicembre, 2011: (DE) Datum: Dezember, 2011:
(NL) Datum: December, 2011: (DA) Dato: December, 2011: (SV) Datum: December, 2011: (NO) Dato: Desember, 2011:
(FI) Péivays: Joulukuu, 2011: (PT) Data: Dezembro, 2011: (EL) Huepopnvia: Aeképfptog, 2011:

Approved By:

(ES) Aprobado por: (IT) Approvato da: (FR) Approuvé par: (DE) Genehmigt von: (NL) Goedgekeurd door:
(DA) Godkendt af: (SV) Godkant av: (NO) Godkjent av: (FI) Hyvéksytty: (PT) Aprovado por: (EL) EykpiOnkeamno:

Kevin Heinrichs
Engineering Manager

Jouko Peussa
Engineering Director, ESA
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DECLARATION OF CONFORMITY

(SL) IZJAVA O SKLADNOSTI (SK) PREHLASENIE O ZHODE (CS) PROHLASEN[ O SHODE

c € (ET) VASTAVUSDEKLARATSIOON (HU) MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT (LT) ATITIKTIES PAREISKIMAS
(LV) ATBILSTIBAS DEKLARACIJA (PL) DEKLARACJA ZGODNOSCI (BG) AEKNAPALINA 3A CbOTBETCTBUE

(RO) DECLARATIE DE CONFORMITATE

Ingersoll Rand Lakeview Dr, IE Swords

Declare under our sole responsibility that the product: Rotary Torque Transducers

(SL) Pod polno odgovornostjo izjavljamo, da se izdelek: (SK) Prehlasujeme na svoju zodpovednost;, Zze produkt: (CS) Prohlasujeme na svou
zodpovédnost, ze vyrobek: (ET) Deklareerime oma ainuvastutusel, et toode: (HU) Kizérolagos felelésségiink tudataban kijelentjiik, hogy a
termék: (LT) Prisiimdami atsakomybe pareiskiame, kad gaminys: (LV) Uznemoties pilnigu atbildibu, apliecinam, ka razojums: (PL) O$wiadcza,
ze ponosi petng odpowiedzialnos¢ za to, ze produkt: (BG) [leknapupame Ha coO6CTBEHa OTFTOBOPHOCT, Ye NPOAYKTHT:

(RO) Declaram sub propria raspundere ca produsul:

Models: TR5H4, TR20H4, TR20S4, TR7556, TR180S8, TR250512, TR500512, TR750516, TRA750516, TR1400516, TRA1400516,
TR3000S24, TRA3000524, TR5000524, TRD5H4, TRDA5H4, TRD20H4, TRDA20H4, TRD20S4, TRDA20S4, TRD7556, TRDA75S6,
TRD180S8, TRDA180S8, TRD500512, TRDA500S12, TRD750516, TRDA750S16, TRD14005S16, TRDA1400516, TRD3000524,
TRDA3000524 / Serial Number Range: 87310 >XXXXX

(SL) Model: / Obmocgje serijskih stevilk: (SK) Model: / Vyrobné ¢islo (CS) Model: / Vyrobni ¢islo (ET) Mudel: / Seerianumbrite vahemik
(HU) Modell: / Gyartési szam-tartomany (LT) Modeliai: / Serijos numeriai (LV) Modelis: / Sérijas numuru diapazons: (PL) Model: / O numerach
seryjnych: (BG) Mopen: / Cepuitin Homepa ot go: (RO) Model: / Domeniu numar serie:

e with provisi of the following European Directive(s): EMC Directive (2004/108/EC),

To which this decl ion relates, is in
Low Voltage Directive (2006/95/EC)
(SL) Katera od teh deklaracij je skladna z dolocili naslednjih evropskih direktiv: (SK) Naradie, ktorého sa toto vyhlasenie tyka vyhovuje
poziadavkam nasledujtcich Eurépskych smernic: (CS) Vyrobek, ke kterému se toto prohlaseni vztahuije, je ve shodé s ustanovenimi nasledu-
jicich evropskych smérnic: (ET) Seadmed, mida kdesolev avaldus puudutab, on kooskdlas jargmis(t)e Euroopa direktiivi(de) sitetega:

(HU) Amire ez a nyilatkozat vonatkozik, megfelel az alabbi Eurépai irdnyelv(ek) rendelkezéseinek: (LT) Jei taikoma 3i deklaracija, tenkinamos
%ios ES direktyvos (-y) nuostatos: (LV) Saja pazinojuma aprakstita prece atbilst sadai(-am) Eiropas Savienibas direktivai(-am):

(PL) Do ktérego odnosi sie niniejsza deklaracja, jest zgodny z nastepujacymi dyrektywami europejskimi: (BG) MpogyKTbT, 3a KoiTO €
CbCTaBeHa Ta3u AeKnapaums, CbOTBETCTBA Ha pasnopeabuTe Ha cnefHata(ute) eBponeiicka(v) Qupektusa(u): (RO) Componentele indicate in
aceasta declaratie de conformitate respectd prevederile urmatoarelor Directive europene:

g Principle Standards: EN 61000-6 and BS EN 61010-1

£all.

By using the

(SL) Uporabljeni osnovni standardi: (SK) Pouzitim nasledujuicich zékonnych noriem: (CS) Pouzitim nasledujicich zékonnych norem:
(ET) Jargmiste pohistandardite kasutamise korral: (HU) A kovetkezé elvi szabvanyok alkalmazéasaval: (LT) Remiantis Siais pagrindiniais
standartais: (LV) Izmantojot sekojosos galvenos standartus: (PL) Przy zastosowaniu nastepujacych podstawowych norm:

(BG) C n3nonsBaHe Ha cnefHuTe ocHosHK CtaHaapTu: (RO) Utilizdnd urmatoarele standarde de principiu:

Date: December, 2011

(SL) Datum: december, 2011: (SK) Datum: December, 2011: (CS) Datum: Prosinec, 2011: (ET) Kuupéev: Detsember, 2011:
(HU) Datum: December, 2011: (LT) Data: Gruodis, 2011: (LV) Datums: Decembris, 2011: (PL) Data: grudzien, 2011:
(BG) [lata: lekemspwu, 2011: (RO) Data: Decembrie, 2011:

Approved By:

(SL) Odoburil: (SK) Schvalil: (CS) Schvalil: (ET) Kinnitatud: (HU) Jévahagyta: (LT) Patvirtinta: (LV) Apstiprinaja:
(PL) Zatwierdzone przez: (BG) Opo6peH ot: (RO) Aprobat de:

/ %Va—va_ /éM‘ i -
Kevin Heinrichs
Engineering Manager

Jouko Peussa
Engineering Director, ESA
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